SPECYFIKACJA TECHNICZNA

Branza elektryczna

1. Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST ) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru
rob6t zwigzanych z instalacjami i1 urzgdzeniami elektrycznymi stacji uzdatniania wody w m. Rybno
gm. Rybno

2. Zakres robot

Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotycza prowadzenia robdt w zakresie :

- budowy linii kablowych zasilajacych - 53 m,
- budowy linii kablowych sterowniczych - 150 m,
- budowy instalacji elektrycznych wnetrzowych wraz z osprzetem - 680 m
- montaz rozdzielnicy wnetrzowej nn 0.4 kV - 2sz7t,

2.1. Linie kablowe zasilajace 1 sterownicze

W sktad linii kablowych wchodzg :

- linia kablowa YAKXS 4 x 120 mm? dt. 18 m do zasilania obiektu SUW - trasa od mufy przelotowej
do rozdzielni gléwnej RG ,

- Liniakablowa YKY 5 x 6 mm* dt. 35 m do zasilania szafy zestawu hydroforowego RZH — trasa od
rozdzielni technologicznej RT do szafy RZH

- linie kablowe sterownicze taczace sondy pozioméw w zbiornikach wyréwnawczych z szaftka
sterowniczg zestawu hydroforowego RZH 1 szafy technologicznej RT wykonane kablem
YKY 3x 1.5 mm? o fgcznej dt. 60 m oraz kablem YKYektmy 3x 1,5 mm? o tacznej dt. 90 mdo
zbiornika Nr 11 zbiornika Nr 2,

Dokumentacja Projektowa —zatacznik Nr3, rys.Nr1,3,517.
2.2. Rozdzielnica wngtrzowa

Rozdzielnica wnetrzowa w wykonaniu nasciennym przeznaczona do zasilania odbiomikéw zamontowanych
wewnatrz 1nazewnatrz budynku . Rozdzielnica sktada si¢ z dwdch cztonéw — zasilajacego 1
technologicznego zbudowana na niskie napigcie nN 0.4 kV . Obudowy rozdzielnic wykonane ze stali
nierdzewnej o wymiarach :

- 800 x 1000 x 400 mm - rozdz. zasilajaca gléwna RG,
- 1800 x 600 x 400 mm - rodz. technologiczna RT .

Dokumentacja Projektowa - zatagcznik Nr3, rys. Nr 2,3,4,51 6 .



2.3. Instalacje elektryczne

W budynku stacji uzdatniania wody zastosowano przewody kabelkowe typu YDYp ,JZi OZ
oraz kable ulozone w korytkach o przekrojach dostosowanych do wielkosci obcigzenia
odbiornikéw . Osprzet instalacyjny zastosowano szczelny o IP-65 . Pomieszczenia o§wietlane sg
oprawami zarowymi istniejagcymi. Budynek ogrzewany elektrycznymi grzejnikami
elektrycznymi, montowane na $cianie ok.30-40 cm od posadzki , podtaczone za pomocg gniazd
wtyczkowych .

Do ochrony przed porazeniem elektrycznym w budynku zastosowano uziom wyréwnawczy
wykonany bednarka ocynkowang FeZn 25 x 4 mm , do ktdrej nalez podiagczy¢ metalowe
obudowy urzadzen technologicznych .

Dokumentacja Projektowa — zatgcznik Nr 3 rys. Nr 2 .

24. Ogbélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnos$¢ rob6t z
Dokumentacja Projektowa , Specyfikacja Techniczng i obowigzujagcymi normami. Ponadto
Wykonawca wykona roboty zgodnie z poleceniami Inzyniera.

3. Materiaty

Materiaty do wykonania w/w rob6t zwigzanych z instalacjami elektrycznymi stosowa¢ zgodnie z
Dokumentacja Projektowa, opisami technicznymi i rysunkami. Dostawa materiatow
przeznaczonych do robét montazowych powinna nastgpi¢ dopiero po odpowiednim
przygotowaniu pomieszczen magazynowych i sktadowisk na placu budowy. Jesli jest to konieczne
ze wzgledu na rodzaj materialéw, pomieszczenia magazynowe powinny by¢ zamykane, jak
roéwniez nalezy zabezpiecza¢ materiaty od zewne¢trznych wpltywow atmosferycznych, a w razie
potrzeby umozliwia¢ utrzymanie wewnatrz odpowiedniej temperatury i wilgotnosci.

W czasie transportu 1 sktadowania konce wszystkich rodzajow kabli powinny by¢ zabezpieczone
przed zawilgoceniem i1 innymi wptywami Srodowiska. Materiaty, wyroby i urzadzenia dla ktérych
wymaga si¢ S$wiadectw jakoSci, np.: , kable, urzadzenia prefabrykowane itp., nalezy dostarczac¢
wraz ze $wiadectwami jakosci, kartami gwarancyjnymi lub protokotami wewn¢trznego odbioru
technicznego (w przypadku urzadzen prefabrykowanych). Przy odbiorze materialéw nalezy
zwréci¢ uwage na zgodnos¢ stanu faktycznego z dowodami dostawy.

4. Sprzet

Sprzet budowlany powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wymaganiom
zawartym w projekcie organizacji rob6t, zaakceptowanym przez Inzyniera.

Roboty elektroenergetyczne moga by¢ wykonywane rgcznie lub przy uzyciu sprzetu
mechanicznego zaakceptowanego przez Inzyniera. Przy mechanicznym wykonywaniu

rob6t Wykonawca powinien dysponowac sprzgtem sprawnym technicznie, przewidzianym do
wykonania tego typu rob6t. Roboty ziemne wykonywane w poblizu istniejacych urzadzen
podziemnych winny by¢ wykonywane recznie.

Roboty montazowe prowadzone bgdg przy uzyciu nastepujacego sprze¢tu mechanicznego:

* spawarka elektryczna transformatorowa

* elektronarzedzia

5. Transport

Materiaty przewidziane do wykonania rob6t moga by¢ przewozone dowolnymi srodkami
transportu z zachowaniem zasad kodeksu drogowego. W czasie transportu i przechowywania



materialow elektroenergetycznych nalezy zachowa¢ wymagania wynikajace ze specjalnych
wlasciwosci tych urzadzen, zastrzezonych przez producenta.

W czasie transportu, zatadunku 1 wytadunku oraz sktadowania aparatury elektrycznej i urzadzen
rozdzielczych nalezy przestrzega¢ zalecen wytworcow, a w szczeg6lnosci: transportowane
urzadzenia zabezpieczy¢ przed nadmiernymi drganiami i wstrzgsami oraz przesuwaniem si¢,
aparature i urzgdzenia ostroznie zaladowywac i zdejmowac, nie narazajac ich na uderzenia, ubytki
lub uszkodzenia powlok.

W czasie transportu konce wszystkich rodzajéw kabli powinny by¢ zabezpieczone przed
zawilgoceniem i innymi wptywami na srodowiska.

Srodki transportu przewidziane do stosowania:
* samochdd dostawczy do 0,9 Mg
* samochdd skrzyniowy do 5 Mg

6. Wykonanie robét
6.1. Potaczenia elektryczne przewodow.

Powierzchnie stykajacych si¢ elementow toréw pradowych oraz przekladek i podktadek
metalowych, przewodzacych prad, powinny by¢ doktadnie oczyszczone i wygtadzone.
Powierzchnie zestykdw nalezy zabezpieczy¢ przed korozjg wazeling bezkwasowa.
Potaczenia nalezy wykona¢ spawaniem, Srubami lub w inny sposéb okreslony w
projekcie technicznym.

Potaczenie przewidziane do umieszczenia w ziemi zaleca si¢ wykonywac¢ za pomocg
spawania. Wszelkie potaczenia elektryczne w ziemi nalezy zabezpieczy¢ przed

korozja, np. przez pokrycie lakierem bitumicznym lub owinigcie tasSma.

6.2.  Potaczenia elektryczne kabli i przewoddow.

Zyly jednodrutowe moga mie¢ zakonczenia:

- proste, nie wymagajace obrébki po zdjeciu izolacji , przytaczane do zaciskow srubowych;

- oczkowe, dla przewodoéw podtaczanych pod srube lub wkret,

- sprasowane konce zyl przystosowane do podtgczania pod $rube z koncéwka kablowa, koncoéwke
taczy si¢ z przewodem przez lutowanie lub zaprasowanie z koncoéwka kablowa do lutowania

Zyty wielodrutowe moga mieé zakonczenia: proste lub oczkowe.

6.3. Montaz urzadzen rozdzielczych i osprze¢tu

Montaz urzadzen rozdzielczych przeprowadzi¢ nalezy zgodnie z odpowiednimi
instrukcjami montazu tych urzadzen . Kable nalezy uktada¢ w sposéb zapewniajacy szybka ich
identyfikacje i tatwy dostep odgalezienia od szyn gtéwnych i podtaczenia szyn do aparatéw nie
powinny powodowac niedopuszczalnych naciggdw i naprezen . Dla podtaczenia szyn i kabli
nalezy stosowa¢ standardowe $ruby z gwintem metrycznym i z tbem szesciokgtnym . Najmniejsze
dopuszczalne odstepy izolacyjne nalezy zachowac¢ zgodnie z przepisami.

6.4. Wyznaczenie tras linii kablowych
Wyznaczenie tras linii kablowych nalezy wykona¢ przez stuzby geodezyjne na podstawie projektu

technicznego linii kablowych oraz map geodezyjnych z naniesionymi budowlami i uzbrojeniem
terenu. Wytyczenie tras przebiegu kabli wykona Wykonawca zadania.



6.5. Uktadanie kabli w ziemi.

Kable zasilajace nalezy uktadac¢ na gltebokosci 70 cm , a sterownicze na gt. 0.5 m, na 10 cm
podsypce z piasku. Po utozeniu kabla na podsypce piaskowej nalezy go najpierw zasypac
warstwg piasku o grubosci 10 cm a nastepnie warstwa gruntu rodzimego o grubosci 15 cm. Tak
przysypany kabel nalezy przykry¢ na catej dtugosci trasy folig w kolorze niebieskim o grubosci
minimalnej 0,5 mm. Szeroko$¢ folii powinna by¢ nie mniejsza niz 20 cm. Kabel powinien by¢
uktadany w rowie linig falistg , aby dtugos¢ kabla byta wigksza od dtugosci wykopu o 1 do 3%.
Ponadto nalezy pamigta¢ o pozostawieniu zapasow kabla po okoto 1 m przy wejsciach do zlacz
kablowych, szaf zasilajacych i urzadzen technologicznych w obiektach kubaturowych.
Zgodnie z norma PN-76/E-05125 nalezy przestrzega¢ minimalnych odlegtosci w rowie pomigdzy
uktadanymi kablami: zasilajagcymi 1 sterowniczymi .

W miejscach skrzyzowan kabli z rurociggami podziemnymi nalezy stosowac rury ostonowe z
tworzyw sztucznych , a kable powinny by¢ uktadane nad rurociggami.
W miejscach skrzyzowan kabla z drogami utwardzonymi stosowac rury ostonowe na gt. 1.0 m .
Dtugos¢ ochrony kabla w takich przypadkach musi si¢ réwna¢ dlugosci skrzyzowania z dodaniem
co najmniej 50 cm z kazdej strony (dla drogi wraz z kraw¢znikami). Po wprowadzeniu kabla
uszczelni¢ przepust z obydwu stron. W miejscach skrzyzowan kabli miedzy sobg nalezy
przestrzega¢ zasady, ze linia o wyzszym napigciu jest utozona glebiej niz linia o nizszym napigciu.
Catos¢ robot wykona¢ zgodnie z norma PN-76/E-05125. Na catej dlugosci kable zaopatrzy¢ w
trwale oznaczniki identyfikacyjne z opisem linii kablowe;j.

6.6. Proby montazowe

Po zakonczeniu robét elektrycznych w obiekcie , przed ich odbiorem Wykonawca zobowigzany
jest do przeprowadzenia tzw. préb montazowych, tj technicznego sprawdzenia jakosci
wykonanych robét wraz z dokonaniem potrzebnych pomiaréw i probnym uruchomieniem
poszczegdlnych linii, instalacji, rozdzielnic i urzadzen.

7. Kontrola jakos$ci robot
Wszystkie elementy robot instalacji elektrycznych podlegaja sprawdzeniu w zakresie
zgodnosci z dokumentacja 1 przepisami
poprawnego montazu
kompletnosci wyposazenia
poprawnosci oznaczenia
braku widocznych uszkodzen
wymaganej rezystancji izolacji
skutecznos$ci ochrony od porazen
wlasciwej opornosci uziemien

7.1. Kontrola jako$ci materiatow
Urzadzenia, szafy zasilajagco- sterownicze, kable i przewody elektroenergetyczne, powinny

posiadac atest fabryczny lub §wiadectwo jakos$ci wydane przez producenta, oraz wszystkie
niezbedne certyfikaty, gwarancje 1 DTR.



7.2. Kontrola i badania w trakcie roboét.

sprawdzenie i badanie przewodéw oraz kabli po utozeniu ,
wykonania i montaz konstrukcji pod rozdzielnice ,
zgodnos$ci wykonania i montazu potaczen ,

prawidlowosci montazu aparatury ,

sprawdzenie i badanie instalacji uziomowej ,

sprawdzenie i badanie instalacji odgromowej,

7.3.  Badania 1 pomiary pomontazowe po zakonczeniu rob6t

Badania kabli elektroenergetycznych na rezystancje izolacji, zachowania ciggtosci zyt roboczych
pomiary rezystancji uziomow ,

skutecznosci ochrony od porazen .

sprawdzenie 1 pomiar kompletnych obwodéw 11 3 - fazowych nn ,

sprawdzenie i pomiary obwodéw sygnalizacji ,

badanie linii sterowniczych .

8. Obmiar robo6t
Jednostkg obmiaru :

- dla kabli jest metr i obejmuje wykonanie rowu , podsypki z piasku , utozenie rur ochronnych
i kabli , zasypanie rowu z plantowaniem terenu ,

- dlarozdzielni elektrycznych jest kpl 1 obejmuje przygotowanie podtoza , montaz
rozdzielnicy na $cianie , podtaczenie przewodow i kabli ,

- dla instalacji elektrycznych jest metr i obejmuje przygotowanie podtoza , utozenie
przewoddéw , montaz osprzetu wraz z podtaczeniem ,

9. Odbiodr robot

Przy odbiorze rob6t powinny by¢ dostarczone nast¢pujace dokumenty:
Dokumentacja Projektowa z naniesionymi zmianami i uzupetnieniami w trakcie
wykonywania robdét,

Dziennik Budowy,

Dokumenty uzasadniajgce uzupetnienia i zmiany wprowadzone w trakcie wykonywania robot,
Dokumenty dotyczace jakosci wbudowanych materiatow,

Protokoty cz¢sciowych odbioréw poprzednich faz robét,

Protokoty i zaswiadczenia z dokonanych préb montazowych ,

Swiadectwa jakosci wydane przez dostawcéw urzadzen i materiatéw,
Dokumentacja fabryczna zamontowanych urzadzen

Dokumentacja Techniczno Ruchowa urzadzen.

10. Podstawa ptatnosci

Platnos$¢ nalezy przyjmowac zgodnie z dokumentacjg i zakresem rob6t wymienionym w
p-2 .niniejszej ST w oparciu o odbidr faktycznie zaméwionej i wykonanej pracy oraz oceng
jakosci rob6t i oceng jakos$ci uzytych materiatow.






