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00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE

1.

1.1.

WSTEP.
Przedmiot Specyfikacji Technicznej
Specyfikacja Techniczna 00.00.00.- Wymagania ogolne odnosi si¢ do wymagan wspol-

nych dla poszczegélnych wymagan technicznych dotyczacych wykonania i odbioru robét,
ktore zostang wykonane w ramach projektu budowlanego pt.

”Rozbudowa sieci wodociaggowej do miejscowosci Grady, Wery i Kopaniarze”

1.2

1.2.1.

1.3.

1.3:1.

1.4.

1.4.1.

1.4.2.

1.4.3.

1.4.4.

1.4.5.

Zakres stosowania ST

Specyfikacje Techniczne stanowia czgs¢ Dokumentéow Przetargowych i Kontraktowych i
nalezy je stosowac¢ w zaleceniu i wykonaniu Robdt opisanych w punkcie 1.1.1.

Zakres Robét objetych ST

Wymagania ogélne nalezy rozumie¢ i stosowa¢ w powiazaniu z nizej wymienionymi Spe-
cytfikacjami Technicznymi:

S 01.00.00. Roboty przygotowawcze
S 02.00.00. Roboty ziemne

S 03.00.00. Sie¢ wodociggowa

Okreslenia podstawowe
Uzyte w SST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ nastepujaco:

Budowla drogowa — obiekt budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowiacy calosé tech-
niczno-uzytkowa (droga) albo jego czg$¢ stanowigca element konstrukeyjny lub techniczny
(obiekt mostowy, korpus ziemny, wezel)

Chodnik — wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsuniety od jezdni, przeznaczony do
ruchu pieszych i odpowiednio utwardzony.

Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdow oraz ruchu
wraz z wszelkimi urzgdzeniami technicznymi zwiazanymi z prowadzeniem i zabezpiecze-
niem ruchu.

Dziennik budowy - opatrzony pieczecia Zamawiajacego zeszyt z ponumerowanymi stro-
nami, shuzacy do notowania wydarzen zaistniatych w czasie wykonywania robét, rejestro-
wanie dokonywanych odbioréw robot, przekazywanie poleceri i innej korespondencji
technicznej pomigdzy Inzynierem, Wykonawca i projektantem.

Jezdnia - czes¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow



1.4.6.

1.4.7.

1.4.8.
1.4.9.

1.4.10.

1.4.11.

1.4.12.

1.4.13.

1.4.14.

1.4.15.

1.4.16.
1.4.17.

1.4.18.

1.4.19.

1.4.20.

1.4.21.

Kierownik budowy — osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania
Robotami i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji Kontraktu.

Korona drogi - jezdnia z poboczami lub chodnikami, zatokami i pasami dzielacymi jezd-
nie.

Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich potaczenia

Korpus drogowy - nasyp lub ta czes¢ wykopu, ktdra jest ograniczona korona drogi i skar-
pami rowow.

Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu ulozenia w nim konstrukeji
nawierzchni.

Rejestr Obmiarow — akceptowany przez Kierownika Projektu rejestr z ponumerowanymi
stronami stuzgcymi do wpisywania przez Wykonawcg obmiaru dokonywanych robot w
formie wyliczen, szkicow i ew. dodatkowych zatacznikow. Wpisy w Rejestrze Obmiarow
podlegaja potwierdzeniu przez Kierownika Projektu.

Laboratorium - drogowe lub inne laboratoria badawcze zaakceptowane przez Zamawia-
jacego, niezbedne do przeprowadzenia wszelkich badan i prob zwigzanych z oceng jakosci
materialdw oraz robot.

Materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robot zgodnie z Dokumentacjg
Projektowa i Specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Kierownika Projektu.

Most — obiekt zbudowany nad przeszkodg wodna dla zapewnienia komunikacji drogowej i
ruchu pieszego.

Niweleta — wysokosciowe 1 geometryczne rozwinigcie na plaszczyznie pionowego prze-
kroju w osi drogi lub obiektu mostowego.

Obiekt mostowy — most, wiadukt, estakada, tunel, kladka dla pieszych 1 przepust.

Odpowiednia (bliska) zgodno$¢ - zgodno$¢ wykonywanych robot z dopuszezonymi tole-
rancjami, a jesli przedzial tolerancji nie zostal okreslony - z przecigtnymi tolerancjami,
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robot budowlanych.

Pas drogowy - wydzielony liniami rozgraniczajacymi pas terenu przeznaczony do umiesz-
czenia w nim drogi oraz drzew i krzewow. Pas drogowy moze réwniez obejmowac teren
przewidziany do rozbudowy drogi i budowy urzadzen chronigcych ludzi i $rodowisko
przed ucigzliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

Pobocze - cze$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymania si¢ pojazdow,
umieszczania urzadzen bezpieczenstwa ruchu i wykorzystana do ruchu pieszych, stuzaca
jednoczesnie do bocznego oparcia konstrukeji nawierzchni.

Podloze - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnia do glgbokosci przema-
rzania.

Podloze ulepszone - wierzchnia warstwa podloza, lezaca bezposrednio pod nawierzchnia,
ulepszona w celu umozliwienia przejecia ruchu budowlanego i wilasciwego wykonania
nawierzchni.



1.4.22. Polecenie Kierownika projektu — wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Kie-
rownika projektu, w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robot lub innych spraw
zwiazanych z prowadzeniem budowy.

1.4.23. Projektant — uprawniona osoba prawna lub fizyczna bgdaca autorem Dokumentacji Pro-
jektowej.

1.4.24. Przedsiewziecie budowlane — kompleksowa realizacja nowego potaczenia drogowego lub
catkowita modernizacja (zmiana parametréw geometrycznych trasy w planie i przekroju
podtuznym) istniejacego potaczenia.

1.4.25. Przepust - obiekt wybudowany w formie zamknigtej obudowy konstrukcyjnej, stuzace do
przeplywu matych ciekéw wodnych pod nasypami korpusu drogowego lub dla ruchu ko-
towego, pieszego.

1.4.26. Przeszkoda naturalna — element srodowiska naturalnego, stanowiacy utrudnienie w re-
alizacji zadania budowlanego, na przyklad dolina, rzeka itp.

1.4.27. Przetargowa Dokumentacja Projektowa — czg$¢ Dokumentacji Projektowej, ktora
wskazuje lokalizacje, charakterystyke i wymiary obiektu bedacego przedmiotem robot.

1.4.28. Rekultywacja - roboty majace na celu uporzgdkowanie i przywrocenie pierwotnych funk-
cji terenom naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego (robot).

1.4.29. Slepy Kosztorys — wykaz robot z podaniem ich ilosci (przedmiar) w kolejnosci technolo-
gicznej ich wykonania.

1.4.30. Zadanie budowlane — cze$¢ przedsigwzigcia budowlanego, stanowigce odrebng calos¢
konstrukcyjng lub technologiczng, zdolng do samodzielnego spelnienia przewidywanych
funkcji techniczno-uzytkowych. Zadanie moze polega¢ na wykonywaniu robot zwiazanych
z budowa, modernizacje, utrzymaniem oraz ochrong budowli drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robét

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za ich zgodnos$¢ z Do-
kumentacja projektowa, ST i poleceniami Kierownika Projektu.

1.5.1. Przekazanie Terenu Budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w Instrukcji dla Oferentow przekaze dla Wykonawcy
Teren Budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjny-
mi, lokalizacj¢ 1 wspotrzedne punktow gléwnych trasy oraz reperéw. Dziennik Budowy oraz
dwa egzemplarze Dokumentacji Projektowej i dwa komplety ST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialnos¢ za ochrone przekazanych mu punktow po-
miarowych do chwili ostatecznego odbioru robdt. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyj-
ne Wykonawca odtworzy i utrwali na wlasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja Projektowa

Dokumentacja Projektowa bedzie zawiera¢ nizej wymienione rysunki, obliczenia i doku-
menty:

A. Wykaz Dokumentacji Przetargowej zataczonej do Dokumentow Przetargowych:
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Specyfikacje Techniczne

Przetargowa Dokumentacja projektowa:

1. Opis techniczny

2. Plan sytuacyjny

3.  Profile podtuzne wraz z rysunkami wynikajacymi z technologii montazu sieci
4. Slepy Kosztorys.

B. Wykaz Dokumentacji Projektowej, ktora zostanie przekazana Wykonawcy po przyznaniu
Kontraktu:

1. Projekt wykonawczy pt

” Rozbudowa sieci wodociggowej do miejscowosci Grady, Wery i Kopaniarze z moderniza-
¢ja hydroforni w Hartowcu”

Powyzsza Dokumentacja jest dostepna dla oferentéw w okresie opracowywania ofert w
siedzibie kierownika Projektu —

C. Wykaz Dokumentacji Projektowej, ktora Wykonawca opracuje w ramach Ceny Kontrakto-
wej:

Jezeli w trakcie wykonywania robot okaze si¢ konieczne uzupetnienie dokumentacji projekto-
wej przekazanej przez Zamawiajacego, Wykonawca sporzadzi brakujace rysunki i ST na wia-
sny koszt w 4 egzemplarzach i przekaze je Kierownikowi Projektu do zatwierdzenia.

1.5.3. Zgodno$é Robot z Dokumentacja Projektowa i ST

Dokumentacja Projektowa, Specyfikacje techniczne oraz dodatkowe dokumenty przekaza-
ne przez Kierownika Projektu Wykonawcy stanowia czgsé Kontraktu, a wymagania wyszcze-
gblnione w chocby jednym z nich sa obowigzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w
catej dokumentacji.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentéw obowiazuje kolej-
nos¢ ich waznosci.

Wykonawca nie moze wykorzystywaé bledow lub opuszczen w Dokumentach Kontrakto-
wych, a o ich wykryciu winien powiadomi¢ Kierownika Projektu, ktéry dokona odpowiednich
zmian lub poprawek.

W przypadku rozbieznos$ci opisu wymiardw wazniejsze jest od odczytu ze skali rysunkow.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialy beda zgodne z Dokumentacja Projek-
towag i ST.

Dane okreslone w Dokumentacji Projektowej i w ST bedg uwazane za wartosci docelowe,
od ktorych dopuszczalne sa odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy ma-
terialow i elementéw budowli musza by¢ jednorodne i wykazywa¢ bliska zgodnos¢ z okreslo-
nymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mogg przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu to-
lerancji.



W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie beda w pelni zgodne z Dokumentacja Projek-
towa lub ST, i wplynie to na nie zadowalajgca jako$¢é elementu budowli, to takie materialy be-
dag niezwlocznie zastgpione innymi, a roboty rozebrane na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie Terenu Budowy

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego na terenie budowy, w
okresie trwania realizacji kontraktu az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

Przed przystgpieniem do robdt Wykonawca przedstawi Kierownikowi projektu do za-
twierdzenia uzgodniony z odpowiednim organem zarzgdzajacym droga oraz ruchem projekt
organizacji ruchu i zabezpieczenia robot w okresie trwania budowy. W zaleznosci od potrzeb i
postepu robot projekt organizacji ruchu powinien by¢ aktualizowany prze Wykonawceg na bie-
73co0.

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bgdzie obshugiwat
wszystkie tymczasowe urzadzenia zabezpieczajgce takie jak: zapory, swiatla ostrzegawcze, sy-
gnaly itp. zapewniajace w ten sposob bezpieczenstwo pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widoczno$ci w dzien i w nocy tych zapor i znakow, dla
ktorych jest to nieodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajace beda akceptowane przez Kie-
rownika Projektu.

Fakt przystapienia do robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczgciem w
sposob uzgodniony z kierownikiem Projektu oraz przez umieszczenie, w miejscach 1 ilosciach
okreslonych przez Kierownika Projektu. Tablice informacyjne beda utrzymywane przez Wyko-
nawce w dobrym stanie przez caly okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia Terenu budowy nie podlega odrgbnej zaplacie i przyjmuje sig, ze jest
wlaczony w Ceng kontraktowa.

1.5.5. Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania robot.

Wykonawca ma obowiazek zna¢ i stosowaé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy
dotyczace ochrony srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy wykanczania robot Wykonawca bedzie:
a) utrzymywac teren budowy i wykopy bez wody stojacej,

b) podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisow i
norm dotyczacych ochrony srodowiska na terenie i wokot terenu budowy oraz bgdzie unikac
uszkodzen lub uciazliwosci dla osob lub wiasnosei spotecznej i innych, a wynikajace ze
skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu dziatania. Sto-
sujac sie do tych wymagan bedzie mial szczegdlny wzglad na:

o lokalizacje baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopow i drog dojazdowych
e Srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

. zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekéw wodnych pytami lub substancjami toksycz-
nymi,



II. zanieczyszczenie powietrza pytami i gazami,
III. mozliwos¢ powstania pozaru.
1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa
Wykonawca bedzie przestrzegac przepisOw ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca bedzie utrzymywaé sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez od-
powiednie przepisy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkal-
nych i magazynowych oraz w maszynach 1 pojazdach.

Materiaty tatwopalne bedg sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisami i za-
bezpieczone przed dostgpem o0sdb trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywola-
nym jako rezultat realizacji Robdt albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposob trwaly sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do
uzycia.

Nie dopuszcza sie uzycia materialtow wywotujacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu
wiekszym od dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadowe uzyte do roboty bgda miaty swiadectwa dopuszczenia, wy-
dane przez uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajace brak szkodliwego oddziatywania
tych materiatléw na srodowisko.

Materiaty, ktére sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a po zakonczeniu robot
ich szkodliwos¢ zanika (np. materialy pylaste) mogg by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania
wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy Zama-
wiajgcy powinien otrzymaé zgode na uzycie tych materialow od whasciwych organéw admini-
stracji panstwowe;j.

1.5.8. Ochrona wlasnos$ci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia pod-
ziemne, takie jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtadz bedacych wiascicie-
lami tych urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajacego w ra-
mach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wiasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed
uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowiazany jest umiescic w swoim harmonogramie rezerwg czasowa dla
wszelkiego rodzaju robot, ktore majg by¢ wykonane w zakresie przelozenia instalacji i urza-
dzen podziemnych na terenie budowy i powiadomi¢ Kierownika Projektu i wiadze lokalne o
zamiarze rozpoczecia robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca
bezzwlocznie powiadomi Kierownika Projektu i zainteresowane wiadze oraz bedzie z nimi
wspolpracowatl dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej do dokonywania napraw. Wykonaw-
ca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na

powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu
przez Zamawiajacego.



1.5.9. Ograniczenie obcigzen osi pojazdow

Za pojazdy lub tadunki powodujace nadmierne obcigzenie osiowe dopuszczone na $wiezo
ukonczony fragment budowy, bedzie odpowiedzialny Wykonawca w zakresie naprawy wszel-
kich robot w ten sposob uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Kierownika Projektu.

1.5.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow dotyczacych bezpie-
czenstwa 1 higieny pracy.

W szczegolnosci Wykonawcea ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywal pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spelniajacych odpowiednich
wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne
oraz sprzet i odpowiednia odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0so6b zatrudnionych na budowie
oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej
nie podlegaja odrebnej zaptacie i sa uwzglednione w Cenie Kontraktowej.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong Roboét i za wszelkie materialy i urzadzenia
uzyte do Robot od Daty Rozpoczecia do daty wydania Potwierdzenia Zakonczenia przez Kie-
rownika Projektu.

Wykonawca bedzie utrzymywaé Roboty do czasu ostatecznego odbioru. Utrzymanie po-
winno by¢ prowadzone w taki sposob, aby wykonywane sieci kanalizacji sanitarnej wraz z
przylaczami oraz budowle towarzyszace (np. odtworzenie drég, chodnikéw i uzbrojenia pod-
ziemnego) lub jej elementy byly o odpowiedniej jakosci technicznej (zgodnie z obowiazujacy-
mi normami przez caly czas, do momentu odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Kierownika
Projektu powinien rozpocza¢ Roboty utrzymaniowe nie pozniej niz 24 godziny po otrzymaniu
tego polecenia.

1.5.12. Stosowanie sie do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowigzany jest znaé¢ wszystkie przepisy wydane przez wladze centralne i
miejscowe oraz inne przepisy 1 wytyczne, ktore sg w jakikolwiek sposob zwigzane z Robotami
i bedzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisdw i wytycznych podczas
prowadzenia Robét.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w pelni odpowiedzialny za
wypelnienie wymagan prawnych odnos$nie wykorzystania opatentowanych urzadzen lub metod
1 w sposob ciagly bedzie informowa¢ Kierownika Projektu o swoich dziataniach, przedstawia-
jac kopie zezwolen i inne odnosne dokumenty.



2. MATERIALY
2.1. Zrédlo pozyskania materialow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek mate-
rialtdbw przeznaczonych do Robdot Wykonawca przedstawi szczegdtowe informacje dotyczace
proponowanego zrodta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materiatow 1 odpo-
wiednie $wiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia przez Kierownika
Projektu.

Zatwierdzenie partii (czesci) materialdéw z danego zrodla nie oznacza automatycznie, ze
wszelkie materiaty z danego zrodta uzyskaja zatwierdzenie.

Wykonawca zobowiazany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze mate-
rialy uzyskane z dopuszczonego zrodia w sposob ciagly spetnia wymagania Specyfikacji Tech-
nicznych w czasie postepu Robot.

2.2. Pozyskiwanie materialow miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wihascicieli i odnosnych wladz na pozy-
skanie materiatow z jakichkolwiek zrédet miejscowych wlaczajac w to zrodia wskazane przez
Zamawiajgcego i jest zobowigzany dostarczy¢ Kierownikowi Projektu wymagane dokumenty
przed rozpoczeciem eksploatacji zrodla.

Wykonawca przedstawi dokumentacje zawierajgca raporty badan terenowych i laborato-
ryjnych oraz proponowana przez siebie metode wydobycia i selekcji do zatwierdzenia Kierow-
nikowi Projektu.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spetnienie wymagan ilosciowych i jakosciowych
materialow z jakiegokolwiek zrodta.

Wykonawca poniesie wszelkie koszty a w tym: oplaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek inne
koszty zwiazane z dostarczeniem materialdw do Robét.

Humus i nadktad czasowo zdjete z ukopdéw 1 miejsc pozyskania piasku i zwiru beda for-
mowane w haldy i wykorzystane przy zasypce i rekultywacji terenu przy ukonczeniu Robot.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopdw na Terenie Budowy lub z innych
miejsc wskazanych w Kontrakcie bedg wykorzystane do Robot lub odwiezione na odktad od-
powiednio do wymagan Kontraktu lub wskazan Kierownika Projektu.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgody Kierownika Projektu, Wykonawca nie bedzie
prowadzi¢ zadnych wykopoéw w obrebie Terenu Budowy poza tymi, ktére zostaly wyszczeg6l-
nione w Kontrakcie.

Eksploatacja zrédet materialdéw bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obo-
wigzujgcymi na danym obszarze.

2.3. Inspekcja wytworni materialow

Wytwornie materialdéw moga by¢ okresowo kontrolowane przez Kierownika Projektu w
celu sprawdzenia zgodnosci stosowanych metod produkeyjnych z wymaganiami. Probki mate-
rialow moga by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich wlasciwosci. Wynik tych kontroli bedzie
podstawa akceptacji okreslonej partii materiatéw pod wzgledem jakosci.
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W przypadku, gdy Kierownik Projektu bedzie przeprowadzat inspekcjg wytworni beda za-
chowane nast¢pujace warunki:

a) Kierownik Projektu bedzie mial zapewniona wspdtprace i pomoc Wykonawcy oraz produ-
centa materialow w czasie przeprowadzania inspekcji,

b) Kierownik Projektu bedzie mial wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych czesci wy-
tworni, gdzie odbywa sie produkcja materiatdw przeznaczonych do realizacji Kontraktu.

2.4. Materialy nie odpowiadajgce wymaganiom

Materialy nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z Tere-
nu Budowy, badz zlozone w miejscu wskazanym przez Kierownika Projektu. Jesli Kierownik
Projektu zezwoli Wykonawcy na zuzycie materiatow do innych robot, niz te dla, ktérych zosta-
ly zakupione, to koszt tych materialéw zostanie przewartosciowany przez Kierownika Projektu.

Kazdy rodzaj Robot, w ktorym znajduja sie nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca
wykonuje na wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego nieprzyjeciem i niezapfaceniem.

2.5. Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonaweca, zapewni, aby tymczasowo skltadowane materialy, do czasu, gdy beda one po-
trzebne do Robot, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swojg jako$¢ i
wlasciwosé do Robot i byly dostepne do kontroli przez Kierownika Projektu.

Miejsca czasowego skladowania bedg zlokalizowane w obrgbie Terenu Budowy w miej-
scach uzgodnionych z Kierownikiem Projektu lub poza Terenem Budowy w miejscach zorga-
nizowanych przez Wykonawce.

2.6. Wariantowe stosowanie materialow

Jesli Dokumentacja Projektowa lub ST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego zastosowania
rodzaju materialow w wykonywanych Robotach, Wykonawca powiadomi Kierownika Projektu
o swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem materiatu, albo w okresie dtuzszym,
jesli bedzie to wymagane dla badan prowadzonych przez Kierownika Projektu. Wybrany i za-
akceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ zmieniany bez zgody Kierownika Projektu.

3. SPRZET

Wykonaweca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzgtu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych Robét. Sprzet uzywany do Robét powinien
by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzglgedem typow i ilosci wskaza-
niom zawartym w ST, PZJ, BIOZ lub projekcie organizacji Robét, zaakceptowanym przez Kie-
rownika Projektu; w przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprzet powinien by¢
uzgodniony i zaakceptowany przez Kierownika Projektu.

Liczba i wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie Robdt, zgodnie z zasa-
dami okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, ST i wskazaniach Kierownika Projektu w
terminie przewidzianym Kontraktem.

Sprzet bedacy wihasnoscia Wykonawcey lub wynajety do wykonania Robot ma by¢ utrzy-
mywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony srodo-
wiska 1 przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.



Wykonawea dostarczy Kierownikowi Projektu kopie dokumentéw potwierdzajacych do-
puszezenie sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli Dokumentacja Projektowa lub ST przewiduja mozliwos¢ wariantowego uzycia
sprzetu przy wykonywanych Robotach, Wykonawca powiadomi Kierownika Projektu o swoim
zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzgtu. Wybrany sprzet, po akcepta-
cji Kierownika Projektu, nie moze by¢ poézniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania warun-
kéw Kontraktu, zostang przez Kierownika Projektu zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do
Robot

4, TRANSPORT

Wykonawca stosowaé sie bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na os przy trans-
porcie materialéw — sprzetu na i z terenu Robét. Uzyska on wszelkie niezbgdne zezwolenia od
wiadz co do przewozu nietypowych fadunkow i w sposob ciagly bedzie o kazdym takim prze-
wozie powiadamial Kierownika Projektu.

Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktére nie
wplyna niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych Robot i wiasciwosci przewozonych materia-
tow.

Liczba $rodkéw transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie Robot zgodnie z zasadami
okreélonymi w Dokumentacji Projektowej, ST i wskazaniach Kierownika Projektu, w terminie
przewidzianym Kontraktem.

Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom dopuszczalnych obcigzen na osie moga
byé uzyte przez Wykonawce pod warunkiem przywrocenia do stanu pierwotnego uzytkowa-
nych odcinkéw drég publicznych na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spo-
wodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do Terenu Budowy

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Wykonawea jest odpowiedzialny za prowadzenie Robot zgodnie z Kontraktem oraz za ja-
kos¢ zastosowanych materiatow i wykonywanych Robot, za ich zgodnos¢ z Dokumentacjg Pro-
jektowa, wymaganiami ST, PZJ, BIOZ, projektu organizacji Robot oraz poleceniami Kierow-
nika Projektu.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne wytyczenia w planie i wyznaczenie
wysokosci wszystkich elementow Robot zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w Do-
kumentacji Projektowej lub przekazanymi na pismie przez Kierownika Projektu.

Nastepstwa jakiegokolwiek bledu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i wy-
znaczeniu Robét zostang, jesli wymagaé tego bedzie Kierownik Projektu, poprawione przez
Wykonawce na wilasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia Robot lub wyznaczenia wysokosci przez Kierownika Projektu nie
zwalnia Wykonawcey od odpowiedzialnosci za ich doktadnosc.
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Decyzje Kierownika Projektu dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialow i elementow
Robot beda oparte na wymaganiach sformutowanych w Kontrakcie, Dokumentacji Projektowe;
i w ST, a takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Kierownik Projektu
uwzgledni wyniki badan materiatow i Robot, rozrzuty normalnie wystgpujace przy produkcji i
przy badaniach materialow, doswiadczenia z przeszlosci, wyniki badan naukowych oraz inne
czynniki wplywajace na rozwazang kwestie.

Polecenia Kierownika Projektu beda wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego
wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozbg zatrzymania Robét. Skutki
finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Program zapewniania jakosci (PZJ)

Do obowiazkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty Kierowni-
kowi Projektu programu zapewniania jakosci, w ktorym przedstawi on zamierzony sposob wy-
konywania Robét, mozliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarantujace wykonanie
Robét zgodnie z Dokumentacja Projektowa, ST oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymi
przez Kierownika Projektu.

Program zapewniania jakosci bedzie zawierac:
a) czes¢ 0golna opisujaca:
- organizacje wykonania Robot, w tym terminy i sposdb prowadzenia Robot,
- organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot
- bhp,
- wykaz zespotdéw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

- wykaz 0s6b odpowiedzialnych za jako$¢ i terminowos¢ wykonania poszczegél-
nych elementéw robot,

- system (sposéb i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jakoscig wyko-
nywanych Robot,

- wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium
wiasnego lub laboratorium , ktéremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie
badan),

- sposob oraz forme gromadzenia wynikow badan laboratoryjnych, zapis pomia-
row, nastaw mechanizmow sterujgcych a takze wycigganych wnioskéw 1 zasto-
sowanych korekt w procesie technologicznym, proponowany sposob i forme
przekazywania tych informacji Kierownikowi Projektu.

b) czes¢ szczegotowa opisujaca dla kazdego asortymentu Robot:

- wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicz-

nymi oraz wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzadzenia pomiarowo —
kontrolne,
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- rodzaje i ilo$¢ srodkow transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku
materiatow, spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,

- sposOb zabezpieczania i ochrony fadunkow przed utrata ich wlasciwosci w czasie
transportu.

- sposob i procedure pomiaréw i badan (rodzaj i czgstotliwosé, pobieranie probek,
legalizacja i sprawdzanie urzadzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materia-
low, wytwarzania mieszanek i wykonywania poszczegolnych elementéw Robot,

- sposOb postepowania z materialami i Robotami nie odpowiadajacymi wymaga-
niami.

6.2. Zasady kontroli jakosci Rob6t

Celem kontroli Robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby
osiagnac¢ zatozona jakos$¢ Robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petna kontrolg Robot i jakosci materialow. Wykonaw-
ca zapewni odpowiedni system kontroli, wlaczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie
i wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania probek i badan materialow oraz Robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Kierownik Projektu moze zazada¢ od Wykonawcy
przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadowala-

jacy.

Wykonawcea bedzie przeprowadzaé pomiary i badania materiatow oraz Roboét z czgstotli-
woscia zapewniajacg stwierdzenie, ze Roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w
Dokumentacji Projektowej i ST.

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwosci sa okreslone w ST, nor-
mach i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tam okreslone, Kierownik Projektu usta-
li jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie Robdt zgodnie z Kontraktem.

Wykonawca dostarczy Kierownikowi Projektu swiadectwa, ze wszystkie stosowane urza-
dzenia i sprzet badawczy posiadaja wazng legalizacje, zostaly prawidlowo wykalibrowane i
odpowiadajg wymaganiom norm okreslajacych procedury badan.

Kierownik Projektu bedzie mie¢ nieograniczony dostep do pomieszczen laboratoryjnych w
celu ich inspekeji.

Kierownik Projektu bedzie przekazywa¢ Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedociagnig¢ciach dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia laboratorium,
pracy personelu lub metod badawczych. Jezeli niedociagnigcia te bedg tak powazne, ze moga
wplynac¢ ujemnie na wyniki badan, Kierownik Projektu natychmiast wstrzyma uzycie do Robot
badanych materialéw i dopusci je do uzycia dopiero wtedy, gdy niedociggniecia w pracy labo-
ratorium Wykonawcy zostang usunigte i stwierdzona zostanie odpowiednia jakosé tych mate-
rialow.

Wszystkie koszty zwiazane z organizowaniem i prowadzeniem badaf materiatéw ponosi
Wykonawca.
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6.3. Pobieranie probek

Probki beda pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania
probek, opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z jedna-
kowym prawdopodobienstwem wytypowane do badania.

Kierownik Projektu bedzie mie¢ zapewniong mozliwos¢ udziatu w pobieraniu probek.

Na zlecenie Kierownika Projektu Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania
tych materialéw, ktore budza watpliwosé co do jakoscei, o ile kwestionowane materialy nie zo-
stana przez Wykonawce usunicte lub ulepszone z wlasnej woli. Koszty tych dodatkowych ba-
dan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku
koszty te pokrywa Zamawiajacy.

Pojemniki do pobierania probek beda dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone przez
Kierownika Projektu. Probki dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych przez
Kierownika Projektu beda odpowiednio opisane i oznakowane, w sposéb zaakceptowany przez
kierownika Projektu.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W
przypadku, gdy normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowaé
mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Kierownika Projektu.

Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Kierownika Pro-
jektu o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania,
Wykonawca przedstawi na pismie wyniki do akceptacji Kierownikowi Projektu

6.5. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywaé Kierownikowi Projektu kopie raportow z wynikami ba-
dan jak najszybciej, nie pozniej jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewniania
jakosci.

Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Kierownikowi Projektu na formularzach wedtug
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez niego zaakceptowanych.

6.6. Badania prowadzone przez Kierownika Projektu

Dla celow kontroli jakosci i zatwierdzenia, Kierownik projektu uprawniony jest do doko-
nywania kontroli, pobierania probek i badania materiatow u zrodel ich wytwarzania, 1 zapew-
niona mu bedzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy i producenta mate-
rialow.

Kierownik Projektu, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli Robot prowadzonego
przez Wykonawce, bedzie oceniaé¢ zgodnos¢ materialéw i Robot z wymaganiami ST na pod-
stawie wynikow badan dostarczonych przez Wykonawce.

Kierownik Projektu moze pobieraé¢ probki materialow i prowadzi¢ badania niezaleznie od
Wykonawcy, na swdj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sg nie-
wiarygodne, to Kierownik Projektu poleci Wykonawcy lub zleci niezaleznemu laboratorium
przeprowadzenie powtornych lub dodatkowych badan, albo oprze si¢ wylacznie na wlasnych
badaniach przy ocenie zgodnosci materialow i Robdt z Dokumentacjg Projektowa 1 ST. W ta-
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kim przypadku catkowite koszty powtdrnych lub dodatkowych badan i1 pobieranie prébek po-
niesione zostana przez Wykonawce.

6.7. Certyfikaty i deklaracje
Kierownik Projektu moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktore posiadaja:

1. certyfikaty na znak bezpieczenstwa, wykazujace, ze zapewniono zgodnos¢ z kryteriami
technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz
wihasciwych przepisow i dokumentow technicznych,

2. deklaracje zgodnoscei lub certyfikat zgodnosci z:
e Polska Norma lub,

e aprobatg techniczna, w przypadku wyrobow, dla ktorych nie ustanowiono Polskie]
Normy, jezeli nie sa objete certyfikacja okreslona w pkt.1, i ktére spelniaja wymogi
Specyfikacji Technicznej.

W przypadku materiatow, dla ktérych w/w dokumenty sa wymagane przez ST, kazda par-
tia dostarczona do Robét bedzie posiadac te dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej
cechy.

Produkty przemystowe muszg posiada¢ w/w dokumenty wydane przez producenta, a w ra-
zie potrzeby poparte wynikami badan wykonywanych przez niego. Kopie wynikdw tych badan
beda dostarczone przez Wykonawce Kierownikowi Projektu.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spelniajg tych wymagan beda odrzucone
6.8. Dokumenty budowy
1) Dziennik Budowy.

Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujagcym Zamawiajgce-
go i Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy Terenu Budowy do konca okresu gwa-
rancyjnego. Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie Dziennika Budowy zgodnie z obowiazujacymi
przepisami spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w Dzienniku Budowy beda dokonywane na biezaco i beda dotyczy¢ przebiegu Ro-
bot, stanu bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w Dzienniku Budowy bedzie opatrzony data jego dokonania, podpisem osoby,
ktéra dokonala zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy
bedg czytelne, dokonane trwalg technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden
pod drugim, bez przerw.

Zalaczone do Dziennika Budowy protokoty i inne dokumenty beda oznaczone kolejnym
numerem 1 opatrzone datg 1 podpisem Wykonawcy i Kierownika Projektu.

Do Dziennika Budowy nalezy wpisywa¢ w szczegdlnosci:

- datg przekazania przez Zamawiajacego Dokumentacji Projektowe;,



- date uzgodnienia przez Kierownika Projektu harmonogramu Robot i Programu Zapew-
nienia Jakosci,

- datg przekazania Wykonawcy Terenu Budowy,
- terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczegdlnych elementéw Robot,

- przebieg Robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w
Robotach,

- uwagi i polecenia Kierownika Projektu,

- zgloszenia 1 daty odbioréw Roboét zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czgsciowych i
ostatecznych odbiorow Robot,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy.

- stan pogody i temperatury powietrza w okresie wykonywania Robot podlegajacych ogra-
niczeniom lub wymaganiom szczegdlnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,

- zgodnos$¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich opisem w Dokumentacji Pro-
jektowe;,

- dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie
wykonywania Robdt,

- dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia Robot,

- dane dotyczace jako$ci materialdw, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych
badan i kto je przeprowadzat,

- wyniki prob poszezegolnych elementéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzal,
- inne istotne informacje o przebiegu Robot.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy wpisane do Dziennika Budowy beda przed-
tozone Kierownikowi Projektu do ustosunkowania sie.

Decyzje Kierownika Projektu wpisane do Dziennika Budowy Wykonawca podpisuje z za-
znaczeniem ich przyjecia lub zajecia stanowiska.

Wpis projektanta do Dziennika Budowy obliguje Kierownika Projektu do ustosunkowania
si¢. Projektant nie jest jednak strong Kontraktu i nie ma uprawnien do wydawania polecen Wy-
konawcy Robdt.

(2) Rejestr Obmiarow

Rejestr Obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postgpu
kazdego z elementéw Robot. Obmiary wykonanych Robot przeprowadza sie w sposob ciagly w
jednostkach przyjetych w Kosztorysie i wpisuje do Rejestru Obmiarow.

(3) Dokumenty laboratoryjne.

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci materialow, orze-
czenia o jakosci materialow, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy bedg gro-
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madzone w formie uzgodnionej w Programie Zapewnienia Jakosci. Dokumenty te stanowig za-
tacznik do odbioru koncowego robot. Winny byé one udostgpnione na kazde zyczenie Kierow-
nika Projektu.

(4) Pozostale dokumenty budowy.

Do dokumentow budowy zalicza sie, oprocz wymienionych w pkt. (1)-(3) nastepujace do-
kumenty:

- pozwolenie na realizacje zadania budowlanego,
- protokoty przekazania Terenu Budowy,
- protokoty z narad i ustalen,
- umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
- protokoly odbioru Robaét,
- korespondencj¢ na budowie.
(5) Przechowywanie dokumentow budowy.

Dokumenty budowy beda przechowywane na Terenie Budowy w migjscu odpowiednio za-
bezpieczonym.

Zaginiecie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe od-
tworzenie w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy bedg zawsze dostgpne dla Kierownika Projektu i przedsta-
wione do wgladu na zyczenie Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogélne zasady obmiaru robét

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonanych Robot zgodnie z Dokumenta-
cja Projektowa i ST, w jednostkach ustalonych w Kosztorysie.

Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Kierownika Projektu
o zakresie obmierzanych Robdt i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru bedg wpisane do Rejestru Obmiardow.

Jakikolwiek blad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w Slepym Koszto-
rysie lub gdzie indziej w Specyfikacjach Technicznych nie zwalnia Wykonawey od obowigzku
ukonczenia wszystkich Robot. Bledne dane zostang poprawione wg instrukcji Kierownika Pro-
jektu na pismie.

Obmiar gotowych Robét bedzie przeprowadzony z czgstotliwoscia wymagana do celu
miesieczne] platnosci na rzecz Wykonawcy lub innym czasie okreslonym w Kontrakcie lub
oczekiwanym przez Wykonawce 1 Kierownika Projektu.
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7.2. Zasady okreslania ilosci Robét i materialow

Diugos¢ i odlegtos¢ pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone
poziomo wzdtuz linii osiowej.

Jesli Specyfikacje Techniczne whasciwe dla danych Robot nie wymagaja tego inaczej, ob-
jetosci beda wyliczane w m’ jak dlugo$é pomnozona przez sredni przekroj.

Ilosci, ktore majg by¢ obmierzone wagowo, bedg wazone w tonach lub kilogramach zgod-
nie z wymaganiami Specyfikacji Technicznych.

7.3. Urzadzenia i sprze¢t pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru Robot bedg zaak-
ceptowane przez Kierownika Projektu.

Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia
te lub sprzet wymagaja badan atestujacych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne swiadectwa
legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawcee utrzymywane w dobrym stanie,
w catym okresie trwania Robot

7.4. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed cze$ciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkow
Robét, a takze w przypadku wystepowania dhuzszej przerwy w Robotach.

Obmiar Rob6t zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania.
Obmiar Robot podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do odbioru oraz nieodzowne obliczenia beda wykonane w sposéb zro-
zumialy 1 jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupetnione odpowiednimi
szkicami umieszczonymi na karcie Rejestru Obmiarow. W razie braku miejsca szkice mogg
by¢ dotaczone w formie oddzielnego zatacznika do Rejestru Obmiaréw, ktérego wzdr zostanie
uzgodniony z Kierownikiem Projektu.

. ODBIOR ROBOT
W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, Roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru:

- Odbiory robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu - polegajacy na stwierdzeniu ilosci 1
jakosci robot, ktore w dalszym procesie realizacji zanikaja lub ulegaja zakryciu.

- Odbior czesciowy robot - polegajacy na stwierdzeniu ilosci i jakosci wykonanych czgsci
Robot.

- Odbidr ostateczny robdt - polegajacy na stwierdzeniu usunigcia wad wykrytych przy
odbiorze koncowym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

- Odbiér pogwarancyjny - polegajacy na ocenie wykonanych Robot z usunigciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.
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8.1. Odbior robét zanikajgcych i ulegajacych zakryciu.

Odbior robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na formalnej ocenie ilosci 1 jako-
$ci wykonywanych Robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu.

Obmiaru Robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwia-
jacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogélnego postgpu robot.

Odbioru Robét dokonuje Kierownik Projektu.

Gotowos¢ danej czesci Robot do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do Dziennika Bu-
dowy z jednoczesnym powiadomieniem Kierownika Projektu. Odbiér powinien by¢ przepro-
wadzony niezwlocznie, nie pozniej jednak niz w ciagu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do
Dziennika Budowy i powiadomienia o tym fakcie Kierownika Projektu.

Jakos¢ 1 ilo$é robot ulegajacych zakryciu ocenia Kierownik Projektu na podstawie doku-
mentow zawierajacych komplet wynikow badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone
pomiary, w konfrontacji z Dokumentacja Projektowa, ST i uprzednimi ustaleniami

8.2. Odbior czg¢sciowy robot.

Odbior czesciowy Robot polega na ocenie ilosci i jakosei wykonanych robét. Odbioru czg-
$ciowego Robot dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym Robot. Odbioru Robot
dokonuje Kierownik Projektu.

8.3. Odbiér ostateczny robot.

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania Robdt w odniesie-
niu do ich ilosci, jakosci i wartosci.

Catkowite zakonczenie robot oraz gotowosé do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzone
przez Wykonawce wpisem do Dziennika Budowy z bezzwlocznym powiadomieniem o tym
fakcie Kierownika Projektu.

Odbidr ostateczny Robét nastapi w terminie ustalonym w Dokumentach Kontraktowych,
liczac od dnia potwierdzenia przez Kierownika Projektu zakonczenia Robot i przyjecia doku-
mentow, o ktorych mowa w punkcie 8.3.1.

Odbioru ostatecznego Robo6t dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obec-
nos$ci Kierownika Projektu i Wykonawcy. Komisja odbierajaca Roboty dokona ich oceny jako-
$ciowej na podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikow badan i pomiaréw, ocenie wizu-
alnej oraz zgodnosci wykonania Robét z Dokumentacja Projektowa i ST.

W toku odbioru ostatecznego Robot komisja zapozna si¢ z realizacja przyjetych w trakcie
odbioréw Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania Robot
uzupetniajacych i Robdt poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych Robét poprawkowych lub Robot uzupetnia-
jacych w warstwie Scieralnej lub Robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynno-
$ci 1 ustala nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢ wykonanych Robét w poszczegdlnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej Dokumentacja Projektowa i ST z uwzgled-
nieniem tolerancji i nie ma wiekszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczen-
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stwa ruchu, komisja dokona potracen, oceniajac pomniejszona wartos¢ wykonywanych Robot
w stosunku do wymagan przyjetych w Dokumentach Kontraktowych.

8.3.1. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego Robdt jest protokdt od-
bioru ostatecznego Robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé nastgpujace doku-
menty:

a). Dokumentacje Projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli
zostata sporzadzona w trakcie realizacji Kontraktu,

b). Specyfikacje Techniczne (podstawowe z Kontraktu i ew. uzupetniajace lub zamienne),

¢). Recepty i ustalenia technologiczne,

d). Dziennik Budowy i Rejestr Obmiarow (oryginaty),

e). Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych zgodnie z ST i
PZJ,

f). Deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materialéw zgodnie z ST
iew. PZJ,

g). Opinie technologiczng sporzadzona na podstawie wszystkich zalaczonych wynikow
badan i pomiaréw zatgczonych do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z ST i
PZJ.

h). Inne dokumenty wymagane przez Kierownika Projektu,

i). Rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych (np. na przetozenie linii
telefonicznej, energetycznej, gazowej, oswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przeka-
zania tych robot wiascicielom urzadzen.

j). Geodezyjna inwentaryzacj¢ powykonawcza Robot i sieci uzbrojenia terenu,

k). Kopie mapy zasadniczej powstalej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonaw-
czej.

W przypadku, gdy wg komisji Roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego
nie beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy
ponowny termin odbioru ostatecznego Robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisje Roboty poprawkowe lub uzupelniajace beda zesta-
wione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania Robot poprawkowych i Robot uzupetniajacych wyznaczy komisja.
8.4. Odbior pogwarancyjny

Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych Roboét zwigzanych z usunigeciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym 1 zaistniatym w okresie gwarancyjnym.
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Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzgled-
nieniem zasad opisanych w punkcie 8.3. ,,Odbiér ostateczny Robot™

9. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Standardowe Dokumenty Przetargowe, Zlecanie Robot — Mniejsze Kontrakty, Bank
Swiatowy, styczen 1995r.

2. Ustawa z dnia 7 lipca 1994r. — Prawo Budowlane (Dz.U. Nr 89 z 25.08.1994r. poz. 414)
3. Rozporzadzenie MGPiB z 19.12.1994r. (Dz.U. Nr 10)
4. Rozporzadzenie MGPiB z 21.02.1995r. (Dz.U. Nr 25, poz. 133 z dnia 13 marca 1995r.)

5. Ustawa z dnia 17 maja 1989 roku — Prawo geodezyjne i kartograficzne (Dz.U. nr 30 poz.
163 z pdzniejszymi zmianami).

6. Warunki Kontraktu.

7. Dane Kontraktowe.
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S- 01.00.00 ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
WYZNACZENIE TRASY I PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH.
l. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych z wytyczeniem trasy sieci wodociagowej i jej punktow wysokosciowych,

1.2. Zakres stosowania ST

Szczegdtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w pkt 1,1.

1.3. Zakres robodt objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z
wszystkimi czynnosciami umozliwiajacymi i majgcymi na celu wytyczenie w terenie przebiegu
trasy kanalizacji sanitarnej oraz potozenia obiektow.

1.3.1. Odtworzenie trasy i punktow wysokosciowych

W zakres robot pomiarowych, zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysokosciowych

wchodza:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktéw gtéwnych osi trasy punktow
wysokosciowych,

b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi),

¢) wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych (reperow roboczych),

d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie
w sposob utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4. Okreslenia podstawowe

Punkty gléwne trasy - punkty zalamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i
koncowy punkt trasy

Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w ST 00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt I, 4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ,,Wymagania ogélne" pkt 1.5.
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2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Ogdlne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST 00.00.00
»Wymagania ogdlne" pkt 2

2.2. Rodzaje materialow

Do utrwalenia punktow glownych trasy nalezy stosowa¢ pale drewniane z gwozdziem lub pretem
stalowym, stupki betonowe albo rury stalowe o dtugosci okoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza granica robot ziemnych, w sasiedztwie punktow zatamania trasy,
powinny mie¢ srednice od 0,15 do 0,20 m i dtugos¢ od 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostalych punktéw utrwalanych w nawierzchni bolce stalowe $rednicy 5 mm i
dtugosci od 0,04 do 0,05 m.

Swiadki" powinny mie¢ dtugos¢ okoto 0,50 m i przekrdj prostokatny.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogoblne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST 00.00.00 ,, Wymagania og6lne™ pkt 3.
3.2. Sprzet pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysokosciowych nalezy stosowac nastepujacy sprzet:
-teodolity lub tachimetry,,

-niwelatory,

-dalmierze,

-tyczki,

-taty

-tasmy stalowe, szpilki

Sprzet stosowany do odtworzenia trasy i jej punktow wysokosciowych powinien gwarantowac
uzyskanie wymaganej doktadnosci pomiaru.

4. TRANSPORT.

4.1. Ogélne wymagania dotyczgce transportu.
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne" pkt 4.
4.2 Transport sprzetu i materialow

Sprzet i materiaty do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu.
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5. WYKONYWANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonywania robot

Ogolne zasady wykonywania rob6t podano w ST 00.00.00 ,,Wymagania og6lne" pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych.

Prace pomiarowe powinny byé¢ wykonywane zgodnie z obowiazujacymi Instrukcjami GUGIK(od 1
do 7). Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien przeja¢ od Zamawiajacego dane
zawierajace lokalizacje i wspotrzedne punktéw glownych trasy oraz reperow.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawiajgcego, wykonawca powinien przeprowadzi¢
obliczenia i pomiary geodezyjne niezbgdne do szczegdétowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje i
uprawnienia. Wykonawca powinien natychmiast poinformowa¢ Inspektora nadzoru o wszelkich
btedach wykrytych w wytyczeniu punktow gtéwnych trasy i (lub) reperéw roboczych. Bledy te
powinny by¢ usunigte na koszt Wykonawcy. Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzgdne terenu
okreslone w dokumentacji projektowej sa zgodne z rzeczywistymi rzednymi terenu..

Wszystkie roboty, ktére bazuja na pomiarach Wykonawcy, nie moga by¢ rozpoczgte przed
zaakceptowaniem wynikdéw pomiaréw przez Inspektora Nadzoru.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtowne trasy i punkty posrednie osi trasy muszg by¢ zaopatrzone w
oznaczenia okreslajace w sposdb wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych
punktéw. Forma i wzér tych oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.
Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong wszystkich punktéw pomiarowych i ich oznaczen w
czasie trwania robot. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajgcego zostang zniszczone
przez Wykonawce $wiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do
dalszego prowadzenia robot, to zostang one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidiowej realizacji robot naleza do
obowigzkow Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktow glownych osi trasy i punktow wysokosciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne powinny by¢ zastabilizowane w sposob trwaty,
przy uzyciu pali drewnianych. lub stupkoéw betonowych, a takze dowiazane do punktoéw
pomocniczych, potozonych poza granica robot ziemnych. Maksymalna odleglosc pomigdzy
punktami gtéwnymi na odcinkach prostych nie moze przekracza¢ 500 m.

Zamawiajacy powinien zatozyé robocze punkty wysokosciowe (repery robocze) wzdiuz osi trasy, a
takze przy kazdym obiekcie inzynierskim.

Maksymalna odlegto$¢ miedzy reperami roboczymi wzdluz trasy kanalizacji w terenie plaskim
powinna wynosi¢ 500 metréw, natomiast w terenie falistym i goérskim powinna by¢ odpowiednio
zmniejszona, zaleznie od jego konfiguracji.

Repery robocze nalezy zatozy¢ poza granicami robét: zwigzanych z wykonaniem trasy kanalizacji i
obiektéw towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty state na stabilnych,
istniejacych budowlach wzdhuz trasy kanalizacji. O ile brak takich punktow, repery robocze nalezy
zatozy¢ w postaci stupkéw betonowych lub grubych ksztattownikéw stalowych, osadzonych w
gruncie w sposéb wykluczajacy osiadanie, zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Rzedne reperéw roboczych nalezy okreslaé z taka doktadnoscia, aby sredni btad niwelacji po
wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stosujac niwelacje podwdjng w nawigzaniu do reperow
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panstwowych.
Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajagce wyrazne i
jednoznaczne okres$lenie nazwy reperu i jego rzg¢dne;j.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacj¢ projektowg oraz inne dane
geodezyjne przekazane przez Zamawiajacego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji panstwowe]
albo innej osnowy geodezyjnej, okreslonej w dokumentacji projektowe;j.

Os$ trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach glownych i w punktach posrednich w odlegtosci
zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, lecz nie rzadziej, niz co 50 metrow.
Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w/ stosunku do dokumentacji projektowej
nie moze by¢ wieksze niz 5 cm. Rzedne niwelety punktow osi trasy nalezy wyznaczy¢ z
doktadnoscia co 1 cm w stosunku do rzednych niwelety okreslonych w dokumentacji projektowej.
Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ materialdw wymienionych w pkt 2.2. Usuniecie pali z
osi trasy jest dopuszczalne tylko wowczas, gdy Wykonawca robot zastapi je odpowiednimi palami
po obu stronach osi, umieszczonych poza granica robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Ogolne zasady kontroli jako$ci robot

Ogoblne zasady kontroli jako$ci robot podano w ST 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne" pkt.6.

6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktow wysokosciowych
nalezy prowadzi¢ wedlug ogdlnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK
(1,2,3,4,5,6,7) zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt 5.4.

7. ODBIOR ROBOT

7.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogélne zasady odbioru robot podano w ST 00.00.00 ,,Wymagania og6lne" pkt 8.

7.2. Sposob odbioru robot

Odbior robdt zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie nastgpuje na podstawie szKicow i
dziennikow pomiaréw geodezyjnych lub protokotu z kontroli geodezyjnej, ktére Wykonawca
przedktada Inspektorowi Nadzoru.

8. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogdlne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji. Gtéwny
Urzad Geodezji i Kartografii, Warszawa 1979.
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3. Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978

4. Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983
5. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK 1979
6. Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983

7. Wytyczne techniczne G-3. 1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983
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S.02.00.00. WYKONANIE WYKOPOW W GRUNTACH I-IV KAT.
1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i
odbioru rob6t ziemnych i rob6t towarzyszacych robotom ziemnym realizowanych w celu
budowy sieci wodociggowej wykonywanej w ramach projektu budowlanego pt.

” Rozbudowa sieci wodociggowej do miejscowosci Grady, Wery i Kopaniarze z
modernizacj3 hydroforni w Hartowcu”

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji maja zastosowanie przy wykonaniu robét ziemnych
oraz robét towarzyszacych robotom ziemnym i obejmuyja:

# roboty ziemne polegajace na zdjeciu nawierzchni bitumicznej na odcinkach realizowanych
sieci i przytaczy wodociggowych, zlokalizowanych w pasie jezdni,

¢ wykopy liniowe o $cianach pionowych zabezpieczone obudowami z rozparciem brzegowym
wykonywane po trasie projektowanych sieci i przylaczy wodociggowych,

+ odwodnienie wykopéw powierzchniowe i metoda igtofiltrow na czas realizacji robot na
odcinkach wskazanych w dokumentacji projektowe;.

+ zasypke wykopow z zaggszczeniem warstwami obejmujaca wykonanie warstwy drenazowej ze
zwiru na odcinkach odwadnianych, podlozy z materiatéw sypkich, zasypke wykopow piaskami
z odzysku lub w ramach wymiany gruntu za gling, grunty nienosne, glebg i grunty nasypowe.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Wykop — budowla ziemna wykonana w postaci odpowiednio uksztaltowanej przestrzeni
powstate] w wyniku usunigcia z niej gruntu.

1.4.2. Glebokos¢ wykopu - réznica rzednej terenu i rzednej robot ziemnych, wyznaczona w osi
wykopu.

1.4.3. Pozostale Okre$lenia podstawowe podane w niniejszej ST sa zgodne z obowiazujacymi
odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi w ST.00.00.00.
.. Wymagania ogolne" pkt. 1 .4.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot

Ogdblne wymagania dotyczace robot podano w ST.00.00.00. ,,Wymagania ogolne™ pkt.1.5.
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2, MATERIALY
Obudowy klatkowe.
3. SPRZET
3.1. Ogoélne wymagania dotyczgce sprz¢tu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne” pkt.3
3.2. Sprzet stosowany do wykonania, zabezpieczenia i odwodnienia wykopow
w gruntach I-IV kat.

Do wykonania wykopow i przemieszczania gruntu moze by¢ stosowany sprzet:

*

koparki jednonaczyniowe kotowe, samochodowe lub ggsienicowe,

¢ koparko - spycharki,

<

koparko - tadowarki,

*

spycharki gasienicowe,
¢ ladowarki,

¢ rowniarki samojezdne,

*

lub inny sprzet zaakceptowany przez Kierownika Projektu.

Do umocnienia i zabezpieczenia wykopéw moze by¢ stosowany sprzet:
¢ dzwigi o nos$nosci do 16t,

¢ obudowy z rozparciem brzegowym,

Do odwodnienia wykopow moze by¢ stosowany sprzet:

¢ do odwodnienia powierzchniowego pompy zatapialne,

¢ do odwodnienia iglofiltrami agregat o nastgpujacych parametrach:

- wydajno$¢ odpompowywanej wody 160 m’/h

- wysokos¢ podnoszenia catkowitego 21,3 m H,O

- wysoko$¢ samozasysania 8,8 m H,O

¢ agregaty pradotwoércze o mocy min. 14,5kW

27



4. TRANSPORT
4.1.0gdlne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ST.00.00.00. ,,Wymagania ogélne” pkt.4
4.2.  Transport gruntu

Do transportu gruntu uzyskanego z wykopu na trasie celem wbudowania w nasyp mogg by¢
stosowane nastepujace srodki transportu:

*

samochody skrzyniowe,

*

samochody samowyladowcze,

*

ciagniki kotowe i gasienicowe,
¢ lub inne $rodki transportu zaakceptowane przez Kierownika Projektu.

Wydajnosé srodkéw transportu powinna by¢ dostosowana do wydajnosci sprzgtu stosowanego
do wykonywania wykopow.

5.  WYKONYWANIE ROBOT
5.1. Ogolne warunki wykonania robot

Ogolne zasady wykonywania robot podano w ST .00.00.00. ,,Wymagania og6lne™ pkt.5.
5.2. Roboty przygotowawcze.

Roboty przygotowawcze - odtworzenie osi trasy i punktow wysokosciowych, usunigcie drzew
i krzewéw oraz zdjecie humusu nalezy wykona¢ zgodnie z dokumentacjg projektowa,
kosztorysami oraz poleceniami Kierownika Projektu.

5.3. Odtworzenie pasa robét ziemnych.

Niezaleznie od budowy urzadzen, stanowigcych elementy systemow odwadniajacych, ujetych w
Dokumentacji Projektowej, Wykonawca powinien wykona¢ urzadzenia, ktére zapewnig
odprowadzenie wod opadowych poza obszarem robot ziemnych tak, aby zabezpieczy¢ grunty przed
przewilgoceniem i nawodnieniem. Wykonawca ma obowiazek wykona¢ wykopy tak, aby
powierzchniom gruntu nadawaé¢ w calym okresie trwania robét spadki zapewniajgce
prawidlowe odwodnienie.

Jezeli w trakcie wykonywania robét ziemnych zostana stwierdzone urzadzenia podziemne nie
wykazane w Dokumentacji Projektowej (kable, przewody itp.), wowczas roboty nalezy
przerwaé i powiadomi¢ o tym fakcie Kierownika Projektu, ktéry podejmie decyzje odnosnie
kontynuowania robot.

5.4. Wykonanie wykopdow.
5.4.1. Wykonanie wykopow z przewiezieniem gruntu do budowy nasypow

Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypéow powinny by¢ bezposrednio
wbudowane w nasyp. Odspojenie i transport gruntow przewidzianych do budowy nasypow
sa dopuszczalne tylko wowcezas, gdy w miejscu wbudowania zapewniono pracg sprzgtu
gwarantujgcego rozlozenie i zaggszczenie gruntu.
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Jezeli grunt jest zmarznigty, nie nalezy go odspaja¢ do glebokosci okoto 0.5 m powyzej
projektowanych rzednych robét ziemnych.

5.4.2. Skarpy wykopow

Sposob wykonania skarp wykopow i skarp rowow powinien gwarantowa¢ ich statecznos¢
w calym okresie prowadzenia robot, a ich naprawa wynikajaca z nieprawidlowego ich
wykonania - niezgodnego z Dokumentacja Projektowa, obciaza Wykonawcg.

54.3. Rowy

Rowy boczne powinny by¢ wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa. Szeroko$¢ dna i
gleboko$¢é rowu nie moga rézni¢ si¢ od wymiaréw projektowanych o wigcej niz 5 cm, a
poziom dna nie moze dawac réznic wigkszych niz -3 1 +1 cm.

5.4.4. Wykopy pod sie¢ i przylacza sieci wodociagowe;
Wykopy pod sie¢ i przylacza sieci wodociagowej nalezy wykona¢ zgodnie z pkt. 11
zamieszczonym w dokumentacji projektowe;.
5.5. Zageszczenie gruntow w wykopach.

Zageszezenie gruntu w jezdni

Zageszczenie gruntu w wykopach - w podlozu nawierzchni, okreslane jest na podstawie
wskaznika zageszczenia (Is). Wskaznik zageszczenia Is, wyznaczony na podstawie badan gestosci
objetosciowej szkieletu gruntu (Pd) wg BN-77/8931-12 na probkach pobranych z podioza wykopu
oraz maksymalnej gestosci objetosciowej (Pds) szkieletu gruntu okreslonej laboratoryjnie dla
danego gruntu wg PN-88/B-04481.

Wymagane wartosci wskaznika zaggszczenia Is w podiozu wykopoéw, podano w tablicy Nr 1.

Tablica 1. Wymagane warto$ci wskaznika zageszezenia Is w wykopach (podioze)

Minimalna warto$¢ I, dla:
Strefa korpusu
Inne drogi
(podloza) Drogi krajowe
(wojewddzkie,
Gorna warstwa podloza w wykopie o grubosci 20 cm 1,03 1,00
Na glebokos$ci od 20 do 50 em od powierzchni 1,00 1,00

Jezeli grunty rodzime w podtozu wykonanego wykopu nie maja wymaganego wskaznika
zageszczenia Is, to przed ulozeniem warstwy mrozoochronnej lub konstrukcji nawierzchni,
podioze nalezy dogescic.

Czestotliwo$¢ badan wskaznika Is min. jedno badanie na 500 m’.

Zageszczenie gruntu poza pasem jezdni

Zageszczenie gruntu poza pasem jezdni, w ogrodach, polach, terenach zielonych nalezy wykonaé
zgodnie z pkt. 11 zamieszczonym w dokumentacji projektowej.
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5.6. Dokladnos$é wykonanie wykopéw.

6.

Doktadnos¢ wykonania robét ziemnych w wykopach powinna by¢ sprawdzana w przekrojach
poprzecznych podanych w Dokumentacji Projektowej nie rzadziej, niz co 200 m.

Dopuszcza si¢ nastepujace tolerancje:

¢ wymiary wykopu w planie nie moga rézni¢ si¢ od projektowanego wykopu o wigcej niz
10 cm a krawedz dna wykopu nie powinna mie¢ wyraznych zataman,

¢ roznica w stosunku do projektowanych rzednych robdt ziemnych nie moze przekraczac
+2cmi-3cm,

¢ pochylenie skarp wykopu nie moze rézni¢ si¢ od projektowanego o wigcej niz 10% jego
wartos$ci wyrazanej tangensem kata,

¢ maksymalna glebokos¢ wklesniecia na powierzchni skarpy wykopu nie moze przekracza¢ 10
cm przy pomiarze fata 3 m.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogdlne zasady kontroli jako$ci robdt podano w ST .00.00.00. ,,Wymagania ogélne” pkt.6

6.2. Sprawdzenie wykonania wykopow

7.

Sprawdzenie wykonania wykopow polega na:
¢ sprawdzeniu zgodnosci z Dokumentacja Projektowa, ST i zaleceniami Kierownika Projektu

¢ sprawdzeniu zgodnosci wykonania robot z uwzglednieniem tolerancji okreslonych w pkt.
5.5.2.,553. 8.7.

¢ sprawdzeniu wskaznikéw zageszczenia podioza gruntowego zgodnie z wymaganiami
podanymi w pkt. 5.6. niniejszej ST.

OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST .00.00.00. ,, Wymagania ogélne™ pkt.7

7.2. Jednostka obmiarowa

8.

Jednostka obmiarowa jest 1m’ (metr szescienny) wykonania robét w wykopach.

ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST .00.00.00.,,Wymagania ogdlne” pkt. 8. Roboty
uznaje sie za wykonane zgodnie z Dokumentacja Projektowa, ST i wymaganiami Kierownika
Projektu, jezeli wszystkie pomiary i badania, z zachowaniem tolerancji daly wyniki
pozytywne.
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9.  PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogoélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy
9.2. Cena jednostki obmiarowej:
a) Cenal m’ wykonania wykopéw obejmuje:
¢ prace pomiarowe i oznakowanie robot,
¢ wykonanie wykopu z transportem urobku na nasyp lub odkiad,
¢ profilowanie dna wykopu, rowow i skarp zgodnie z Dokumentacjg Projektowa, ST,

¢ zageszczenie powierzchni wykopu do wielkosci podanej w ST i Dokumentacji
Projektowe;j,

¢ przeprowadzenie badan laboratoryjnych,

¢ wykonanie niezbednego odwodnienia na czas budowy.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy.

1. BN-72/8932-01 Budowle drogowe i kolejowe. Roboty ziemne.
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03.00.00 SIEC WODOCIAGOWA
1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robot dotyczacych przebudowy sieci wodociagowej wraz z przylaczami wykonywanej
w ramach projektu budowlanego pt.

” Rozbudowa sieci wodociagowej do miejscowosci Grady, Wery i Kopaniarze z
modernizacja hydroforni w Hartowcu”

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres roboét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z
przebudowg sieci wodociagowej wraz z przylaczami i zwigzana jest z wykonaniem nizej
wymienionych robot:

1.3.1. W miejscowosci Hartowiec
e Modernizacja hydroforni wraz z wymina urzadzen oraz instalacji w budynku.
1.3.2. W miejscowosci Gronowo - Grqdy

e Budowa sieci wodociggowej z rur PE100 ¢ 110 SDR17 PN10 ( w sztangach) na odc. 1-55
o dlugosci 2458,07 m

1.3.3. W miejscowosci Grqdy - Wery
¢ Budowa sieci wodociagowej z rur PE100 ¢ 110 SDR17 PN10 ( w sztangach) o facznej dt.

3422,17 m.

o Przewierty wzdluz jezdni asfaltowych zaprojektowano z rur trojwarstwowych PE100-RC
¢ 110 SDR 17 PN10 (odec. 55-60; 60-61; 61-63; 74-75; 78-79; 55-81; 81-82; 82-97; 124-
124; 132-133) o tacznej db. 715,10 m

1.3.4.W miejscowosci Wery - Kopaniarze

¢ Budowa sieci wodociggowej z rur PE100 ¢ 110 SDR17 PN10 ( w sztangach) o tacznej dt.
1490,54

e Przewierty wzdluz jezdni asfaltowych zaprojektowano z rur tréywarstwowych PE100-RC
¢ 110 SDR 17 PN10 ( odc. 150-151; 151-169: 151-153; 153-163; 153-154; 169-195) o
tacznej dt. 1046,00 m

1.3.4.W miejscowosci Kopaniarze

* Budowa sieci wodociggowej z rur PE100 ¢ 110 SDR17 PN10 ( w sztangach) o lacznej dt.
1122,15 m.

o Przewierty wzdluz jezdni asfaltowych zaprojektowano z rur trojwarstwowych PE100-RC
¢ 110 SDR 17 PN10 ( odc. 216-228; 218-238) o tacznej di. 472,16 m.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej Specyfikacji Technicznej sa zgodne z obowigzujacymi

Polskimi Normami i Specyfikacja Techniczng 00.00.00. ,,Wymagania ogdlne™ pkt. 1.4.

1.4.1. Przewo6d wodociagowy - rurociag wraz z urzadzeniami przeznaczony do dostarczenia
wody odbiorcom.

1.4.2. Przylacze wodociggowe:; polaczenie domowe - przewdd wodociggowy z
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zaworem antyskazeniowym lgczacy sie¢ wodociagowa z wewnetrzna instalacja obiektu
zasilanego w wode,
1.4.3. Pozostale okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujaca polska norma PN-87/B-1060,
PN-82/M-01600 i definicjami podanymi w ST .00.00.00 ,.Wymagania ogélne” oraz z normami
branzowymi Zjednoczonego Przedsigbiorstwa Instalacji Przemystowych ,INSTAL” - komisja
koordynacji branzowej.
- wodocigg - zespot wspotpracujacych ze soba obiektow i urzadzen inzynierskich,
przeznaczony do zaopatrywania ludnosci i przemystu w wode,
- wodocigg grupowy - wodociag zasilajacy w wode co najmniej dwie jednostki osadnicze lub co
najmniej jedng jednostke osadniczg i co najmniej jeden zaktad produkcyjny nie lezacy w
granicach tej jednostki osadniczej,
- sie¢ wodociggowa zewngtrzna - uktad przewodow wodociagowych znajdujacy sie poza
budynkiem odbiorcéw, zaopatrujacy w wode ludnos¢ lub zaktady produkeyjne,
- przewdd wodociggowy magistralny, magistrala wodociggowa — przewéd wodociggowy
doprowadzajacy wode od stacji wodociagowej do przewoddw rozdzielczych,
- przewdd wodociggowy rozdzielczy - przewod wodociaggowy doprowadzajacy wode od przewodu
magistralnego do przylaczy domowych i innych punktow czerpalnych,
- przylgeze domowe; polgczenie domowe - przewod wodociggowy z wodomierzem laczacy sieé
wodociggowg z wewnetrzng instalacja obiektu zasilanego w wode,

1.5. Ogélne wymagania dotyczgce robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST ,,Wymagania ogélne™ pkt.1.5.
Przed przystapieniem do roboét kierownik budowy zobowigzany jest dostarczyé inwestorowi
(inspektorowi nadzoru) ,,Program Zapewnienia Jakosci” (PZJ) i plan BIOZ dotyczacy sposobu
realizacji inwestycji.

2. MATERIALY

2.1.  Ogoélne wymagania dotyczgce materialow

Ogolne wymagania dotyczace materiatow podano w ST .00.00.00.,,Wymagania ogdlne” pkt.2
Wykonawca jest zobowigzany dostarczy¢ materiaty zgodnie z wymaganiami Dokumentacji
Projektowej i ST. Materiaty uzyte do budowy powinny spetnia¢ warunki okrelone w
odpowiednich normach przedmiotowych, a w przypadku braku norm powinny posiadac i spetniaé
wymogi aprobat technicznych i odpowiada¢ warunkom technicznym wytworni.

Na budowie nalezy stosowa¢ materiaty i urzadzenia posiadajgce wymagane:
- certyfikaty na znak bezpieczenstwa
- certyfikaty zgodnosci z PN lub aprobatami technicznymi
- deklaracje zgodnosci z PN lub aprobatami technicznymi.

Stosowanie materialow i urzadzen nie posiadajacych w/w certyfikatow i deklaracji

zgodnosci zgodnie z obowiazujacymi przepisami, jest niedopuszczalne.

Wykonawca powinien powiadomi¢ Inzyniera o proponowanych zrédlach otrzymania

materiatéw przed rozpoczgciem ich dostawy.

Jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewiduja mozliwos¢ wariantowego wyboru rodzaju

materialu w wykonywanych robotach, Wykonawca powinien powiadomi¢ Kierownika

Projektu o swoim wyborze jak najszybciej to mozliwe przed uzyciem materiahu, albo w okresie

ustalonym przez Kierownika Projektu.

W przypadku nie zaakceptowania, materiatu ze wskazanego zrodta, Wykonawca powinien

przedstawi¢ do akceptacji Kierownikowi Projektu materiat z innego zrodta.

Wybrany i zaakceptowany rodzaj materialu nie moze by¢ pozniej zmieniony bez zgody

Kierownika Projektu. Kazdy rodzaj robdt, w ktérym znajduje si¢ nie zbadane i nie

zaakceptowane materialy, Wykonawca wykonuje na wlasne ryzyko, liczac sie z jego nie

przyjgciem i nie zaptaceniem za wykonang prace.
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2.2. Materialy stosowane przy wykonaniu sieci wodociagowej

Materiatami stosowanymi przy budowie sieci wodociagowej wg zasad niniejszej ST sa
zastosowane w opracowanym projekcie budowlanym:

2.2.1. Rury sieciowe

Sie¢ wodociggowa zaprojektowano z rur PE100 ¢ 110 SDR17 PN10 ( w sztangach).
Przewierty wzdtuz jezdni asfaltowych zaprojektowano z rur tréjwarstwowych PE100-RC ¢ 110
SDR 17 PN10. Laczenie rur odbywac si¢ bedzie za pomocg zgrzewania doczotowego. Tylko przy
wezlach wodociggowych rury taczyé¢ z zasuwami i trojnikami przez taczniki rurowo-kotnierzowe
z zeliwa sferoidalnego PN16.

2.2.2. Rury na przylacza wodociggowe

Rury z polietylenu PE 110, PE 50, PE 40 SDR17, klasy PE HD 100, PN10, rury do wody
pitnej {aczone poprzez zgrzewanie doczotowe.

2.2.3. Uzbrojenie sieci wodociagowe;j

Uzbrojenie sieci i przylaczy wodociagowych stanowia:
- migkko uszczelniajace zasuwy klinowe rownoprzelotowe ¢80, $100 o potaczeniach
kotnierzowych, PN10, z zeliwa sferoidalnego EN-G.JS-400-18,
- nawiertki do rur PVC 1 PE 100 SDR 11, PN 10

- hydranty nadziemny wolnoprzelotowe ppoz. na kolanie stopowym ¢80, PN16 z zasuwg
- zawory napowietrzajaco-odpowietrzajace o polaczeniach kotierzowych, PN10, z zeliwa
sferoidalnego EN-GJS-400

2.2.4. Beton

Beton hydrotechniczny B-20 powinien odpowiada¢ wymaganiom BN-62/6738-07.
2.2.5. Zaprawa cementowa

Zaprawa cementowa powinna odpowiada¢ wymaganiom PN-B-14501.
2.2.6. Cement

Cement powinien spelnia¢ wymagania normy PN-88/B-30000. Cement stosowany do
betonu oraz do zapraw cementowych powinien byé cementem marki nie mniejszej niz ,,35”.
Cement na podsypke cementowo-piaskowg powinien by¢ marki nie mniejszej niz ,,25”.

Przechowywanie cementu powinno spelnia¢ wymagania BN-88/6731-08.

2.2.7. Piasek

Piasek powinien odpowiada¢ wymaganiom normy PN-86/B-06712.
Piasek do zaprawy powinien speilnia¢ wymagania normy PN-79/B-06711.

2.2.8. Woda
Woda powinna odpowiada¢ wymaganiom normy PN-88/B-32250.
3. SPRZET

3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprze¢tu
Ogélne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST .00.00.00. ,,Wymagania ogdlne” pkt.3
3.2. Sprzet do wykonania sieci wodociggowej

Wykonawca przystepujac do wykonania sieci wodociggowej powinien wykazaé sie
mozliwoscig korzystania z nastgpujacego sprzetu:
- zurawi budowlanych samochodowych,
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- koparek podsigbiernych,

- spycharek kotowych lub gasienicowych,

- sprzetu do zagegszczania gruntu,

- wciagarek mechanicznych,

- beczkowozow

- wibromlotow

- urzadzen do wykonywania przewiertow sterowanych

4.  TRANSPORT

4.1 Ogélne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST .00.00.00. ,, Wymagania ogélne” pkt.4
4.2.  Transport rur kanalowych

Rury moga by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu w sposob zabezpieczajacy je
przed uszkodzeniem lub zniszczeniem.

Transport powinien by¢ wykonywany pojazdami o odpowiedniej dtugosci, tak, aby wolne
konce wystajace poza skrzynie tadunkowa nie byty dtuzsze niz 1 m. Rury o dtugosci 12 m
powinny by¢ przewozone pojazdami przystosowanymi do przewozu dtugich elementdw,
wzglednie w specjalnych pojemnikach. Rury przewozi¢ w pozycji poziomej, zabezpieczone przed
przesuwaniem i przetaczaniem podczas jazdy. Zabezpieczenia przed przesuwaniem sie
dolnej warstwy rur, mozna dokona¢ za pomocg kotkéw i klindw drewnianych. Przy
wielowarstwowym uktfadaniu rur gorna warstwa nie moze przewyzszaé $cian $rodka transportu o
wigcej niz 1/3 Srednicy zewngtrznej wyrobu. Nalezy zwrdci¢ uwage aby rury nie stykaly sie z
ostrymi przedmiotami i nie zostaly w wyniku tego uszkodzone mechanicznie. Podczas prac
przetadunkowych rur nie nalezy rzuca¢. Ksztattki w opakowaniach nieodpornych na opady
atmosferyczne nalezy przewozi¢ krytymi srodkami transport. Na materiatach z polichlorku nie
wolno przewozi¢ innych materiatdw. W lecie transport materialéw powinien by¢ tak wykonany,
aby zapobiec naswietlaniu i nagrzewaniu rur i tgcznikow.

4.3.  Transport mieszanki betonowej

Do przewozu mieszanki betonowej Wykonawca zapewni takie srodki transportowe, ktore
nie spowoduja segregacji sktadnikéw, zmiany sktadu mieszanki, zanieczyszczenia mieszanki i
obnizenia temperatury przekraczajacej granice okreslong w wymaganiach technologicznych.

4.4. Transport kruszywa

Transport kruszywa powinien odbywaé¢ sie w sposob przeciwdzialajacy jego
zanieczyszczeniu i rozsegregowaniu.
Podczas transportu, kruszywo powinno by¢ zabezpieczone przed wysypywaniem.

4.5. Transport cementu
Transport cementu powinien odpowiada¢ wymaganiom BN-88/B-6731-08.
5.  WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne warunki wykonania robét
Ogolne zasady wykonywania robot podano w ST .00.00.00. ,, Wymagania ogélne™ pkt.5.

5.2. Zakres robét objetych zamierzeniem inwestycyjnym

5.2.1. Inwestycja dotyczy nw. robét:

sanitarnych: polegajacych na budowie sieci wodociggowych gtéwnie zlokalizowanych na
gruntach prywatnych, polach uprawnych, ogrodach, w terenach zielonych, wzdtuz paséw
drogowych ciggdw komunikacyjnych
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ziemnych: polegajacych na wykonaniu wykopu, podtoza piaskowego pod rurociagi.
obsypki piaskowe] rurociggéw oraz zasypania wykopu,

5.2.2. Wykopy pod rurociagi

Na terenie prywatnych posesji i w ogrodach przed przystgpieniem do wykopow nalezy
zebra¢ wierzchnig warstwe humusu i utozy¢ wzdtuz wykopu. Humus nie przemieszany z innym
gruntem nalezy rozscieli¢ ponownie po zakonczeniu robot.

Na calej dtugosci projektowanej sieci i przytaczy wodociagowych przewidziano wykopy
liniowe o scianach pionowych zabezpieczone obudowami z rozparciem brzegowym.

Przyjeta szeroko$é wykopu dla rur:
-PE110, -1,Im,

Wystepujace warstwy piaskow nalezy zlozy¢ na odktad a gdy brak miejsca odwiezé na
sktadowisko 1 ztozy¢ na odklad w celu wykorzystania do zasypki wykopu po zakonczeniu robét
montazowych.

Pozostale grunty rodzime tj. gling piaszczysta, piasek gliniasty twardoplastyczny, glebe i
nasypy niekontrolowane, w pasach drogowych oraz we wjazdach nalezy wymieni¢ na zwir i
piasek. Calo$¢ gruntéw nienos$nych tj. namutdéw, torfow, nalezy wymieni¢ na zwir i piasek do
glebokosci osiagnigcia gruntow nosnych.

Wykopy w odlegtosci 1,5m od istniejacych urzadzen podziemnych nalezy wykonywac
recznie. Przed rozpoczgciem robot ziemnych wykonawca powinien dokona¢ lokalizacji urzadzen
uzbrojenia podziemnego przy uzyciu detektorow stosowanych w budownictwie do wykrywania
sieci metalowych takich jak kable energetyczne, telekomunikacyjne, sieci wodociggowe,
kanalizacji sanitarnych, gazowe i cieplne.

Zaglebienie przewodow: srednie zaglebienie przewodow ksztaltuje si¢ w granicach 1,60-
1,80m liczac od wierzchu terenu do osi projektowanego przewodu wodociggowego. Posadowienie
przewoddw na projektowanych glebokosciach zapewnia przykrycie w granicach 1,50-1,70m p. p.
t.

5.2.3 Zabezpieczenie wykopow

W celu budowy sieci i przytaczy wodociagowych wykopy wasko przestrzenne o $cianach
pionowych nalezy zabezpieczy¢ przed osuwaniem sie gruntu przy pomocy obudéw plytowe z
rozparciem brzegowym. Wykopy wasko przestrzenne o gtebokosciach do 4,0m nalezy
zabezpieczy¢ stosujac plyty podstawowe, ptyty uzupetniajace, shupy i rozpory regulowane.
Montaz obudow nalezy wykonaé zgodnie z wwmogami BHP i instrukcjg producenta systemu.
Podstawowe dane techniczne zastosowanych obudéw do zabezpieczenia wykopow wasko
przestrzennych podano w zalaczniku nr 8.

5.2.4 Roboty zwiazane z odwodnieniem gruntu

W projekcie nie uwzgledniono odwodnienia. W przypadku zaistnienia takiej koniecznosci
zastosowane odwodnienie nalezy dostosowa¢ do warunkow gruntowo-wodnych na etapie
realizacji robot. Decyzje o ewentualnej zmianie metody odwodnienia — po trasie projektowanych
sieci - wykonawca powinien podjac za zgodg inwestora na etapie realizacji robot dostosowujac
metody odwodnienia do panujgcych aktualnie warunkow.

5.2.5 Montaz sieci wodociggowej

Wodociag nalezy wykona¢ z odcinkow rur o dtugosei L=12,0m, uktadanych na podsypce z
piasku o grubosci 10cm wolnej od kamieni, grud i innych ciat stalych. Wodociag nalezy zasypaé
piaskiem na wysoko$¢ 30cm nad wierzch utozonych rur. Nad wodociagiem na wysokosei 0,4m
nalezy ulozy¢ tasme lokalizacyjno-ostrzegawcza z wkladka metalowg. Montaz przewodow
wodociggowych nalezy wykona¢ zgodnie z instrukcjg montazu dla rur z PE i wymogami
producenta.
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Rozmieszcezenie hydrantow zgodnie z wymaganiami p.poz.. Przed hydrantem na
przewodzie doprowadzajacym zasuwe. Przed montazem nalezy w wykopie odpowiednio
przygotowa¢ powierzchnie posadowienia hydrantu i zwrdci¢ uwage na jego glebokosé
zabudowy. Montaz przeprowadza si¢ na odpowiednim tuki kolierzowym ze stopka o srednicy
DN 80, ktory zapewnia poprawne ustawienie hydrantu. Kolano stopowe powinno by¢ mocno
posadowione, a powierzchnia kotnierzowa musi byé pozioma. Hydranty posiadajg osadzong w
stopie uszczelke kotnierzowa, co utatwia ich montaz. Do potaczenia kotnierza hydrantu z tukiem
zalecamy stosowac $ruby nierdzewne. Nastepnie powinno sie wykona¢ odwodnienie hydrantu.
Po wykonaniu odwodnienia nalezy zasypac¢ wykop i zabudowa¢ skrzynke uliczng do hydrantu.
Dolna krawedz pokrywy skrzynki ulicznej powinna znajdowa¢ sie min. 10 ¢cm nad uchwytem
hydrantu.

Montaz weztow armatury wodociagowej nalezy wykona¢ zgodnie ze schematem
montazowym. Do potaczen kotnierzowych nalezy stosowa¢ $ruby ze stali nierdzewnej i
uszczelki gumowe plaskie. Zasuwy nalezy wyprowadzi¢ na powierzchnie terenu poprzez
obudowe teleskopowg w rurce ostonowej min. PVC 110 i zakonezy¢ skrzynka uliczng do zasuw.
Skrzynki uliczne nalezy ustawic¢ na betonowych pierscieniach odciazajacych. Lokalizacje zasuw
1 hydrantéw nalezy oznakowa¢ tabliczkami informacyjnymi montowanymi -na ogrodzeniach (w
terenach zabudowanych) -na stupkach stalowych (poza terenami zabudowanymi).

5.2.6 Bloki oporowe

Bloki oporowe z betonu B-20 nalezy wykonac na odgalezieniach sieci wodociagowe;)
poprzez trojnik oraz na zakonczeniach sieci wodociagowej przy hydrantach.
Wymiar bloku betonowego podano na schemacie montazowym:
AxBxC=0,3x0,3x0,3m — dla srednic 801 100
Na tukach z PE nie nalezy wykonywa¢ blokow oporowych

5.2.7 PrzejScia pod drogami

Projektowana sie¢ wodociagowa obejmuja przejscia pod drogami. Te przejscia sieci PE
110 nalezy zabezpieczy¢ stalowa rurg ostonowa. Ktorag réwniez zabezpieczy¢ antykorozyjnie
powloka asfaltowa.

5.2.8 Zasypanie wykopow

Na odcinkach budowanych sieci wodociagowej w przypadku niekorzystnych warunkow
gruntowo-wodnych nalezy wykona¢ warstwe filtracyjng z grubego zwiru o grubosci warstwy
20cm, wraz z drenazem z saczkow PVC 2*113mm. Na calej dtugosci projektowanych sieci
nalezy wykona¢ podsypke z piasku o grubosci 10cm. Po wykonaniu montazu, sieci nalezy
zasypac zwirem z piaskiem zageszczajac warstwami co 15¢cm do wysokosci 30cm nad wierzch
utozonych przewoddw. Pozostata objetos¢ wykopow zgodnie z rysunkiem ,,Roboty ziemne —
wykopy”.

5.2.9 Préba ciSnienia sieci wodociagowej

Przed zasypaniem przewodu wodociggowego nalezy wykonaé¢ probe hydrauliczng o
ci$nieniu 1MPa zgodnie z norma PN-84/B-10725. Przed przystapieniem do préby przewod
powinien by¢ wypelniony woda, przez co najmniej 6 godzin.

5.2.10 Plukanie i dezynfekcja przewodu

Po przeprowadzonej z wynikiem pozytywnym probie hydraulicznej i zasypaniu wykopow
nalezy wykona¢ dezynfekcje przewodu stosujac do tego celu podchloryn sodu lub chlorek wapnia
w ilosci 250mg/1. Najpierw nalezy przewod ptukaé z predkoscia ok. 1,0 m/s pod nadzorem
eksploatatora sieci wodociagowej w celu usuniecia piasku, innych ciat statych i elementow
organicznych. Po wykonaniu ptukania sie¢ wodociggowg nalezy zachlorowaé wypelniajac catosé
wybudowanego wodociagu roztworem wody i podchlorynu sodu.
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6. KONRTOLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST .00.00.00. ,,Wymagania ogdlne” pkt.6
6.2.1. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykonaé¢ badania materiatow do
betonu i zapraw 1 ustali¢ receptg.

7.  OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoélne zasady obmiaru robét

Obmiar wykonanych robot sporzadza si¢ w jednostkach i zgodnie z zasadami przyjetymi w
kosztorysowaniu.

Przedmiary robét sporzadza sie zgodnie z nastepujacymi zasadami:

1. dlugosé rurociagu mierzy si¢ wzdtuz jego osi,

2. do ogdlnej dtugoscei rurociagu wlicza sie dlugo$é armatury taczonej na gwint i tacznikow,

3. do dlugosci rurociagéw nie wlicza si¢ armatury kotnierzowej, wydhuzek i urzadzen,

4. zwezki wlicza sig¢ do rurociaggow o wigkszych srednicach.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest:

m - dla montazu rur i prob szczelnosci z doktadnoscig do 0,01
szt. - dla armatury i ksztaltek z doktadnoscia do 1

m’ - dla wielkosci wykopow z doktadnoscia do 0,01

m” - dla wykonywanej nawierzchni z doktadnoscia do 0,01

8. ODBIOR ROBOT

Odbidr przeprowadzi¢ zgodnie z: ,,Warunkami Technicznymi Wykonania i Odbioru Sieci
Wodociggowych" - Wymagania Techniczne COBRTI INSTAL - Zeszyt 3.

Odbior techniczny robot sklada sie z odbioru technicznego czesciowego dla robodt
zanikajacych i odbioru technicznego koncowego po zakonczeniu budowy.

Roboty prowadzi¢ zgodnie z Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego
2003r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych
(Dz. U. Nr 47, poz. 401). Roboty musza by¢ wykonywane zgodnie z wymaganiami
obowiazujacych przepisow i wytycznych producentow. Nie wyszczegdlnienie w niniejsze;
specyfikacji jakichkolwiek aktow prawnych nie zwalnia Wykonawcy od ich stosowania.

Przed zasypaniem rurocigg winien by¢ zinwentaryzowany przez uprawnionego geodete i
naniesiony na mapy

8.1. Odbior techniczny cz¢sciowy

Badania przy odbiorze czgsciowym:
» zbadanie zgodnosci usytuowania i dhugosci przewodu z dokumentacja i inwentaryzacja
geodezyjna.

« zbadanie podloza naturalnego przez sprawdzenie nienaruszenia gruntu,

* zbadanie podtoza wzmocnionego przez sprawdzenie jego grubosci i rodzaju,

» zbadanie materiatu ziemnego uzytego do podsypki i obsypki przewodu

» zbadanie szczelnosci przewodu.

Wyniki badan nalezy wpisa¢ do dziennika budowy, ktéry z protokotem proby szczelnosci
przewodu, inwentaryzacja geodezyjng oraz certyfikatami i deklaracjami zgodnosci z normami i
aprobatami technicznymi, a takze atestami higienicznymi dotyczacymi rur jest przedtozony do
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odbioru technicznego czgsciowego. Odbior czeSciowy stanowi podstawe do zasypania
odebranego odcinka rurociagu.

Kierownik budowy jest zobowiazany przy odbiorze technicznym - czesciowym przewodu,
zglosi¢ Inwestorowi do odbioru roboty ulegajace zakryciu, zapewni¢ dokonanie proby i
sprawdzenia przewodu, zapewni¢ geodezyjna inwentaryzacje przewodu, przygotowaé
dokumentacje powykonawcza.

8.2. Odbior techniczny koncowy

Badania przy odbiorze koncowym:
* zbadanie zgodnosci dokumentacji technicznej ze stanem faktycznym i inwentaryzacja
powykonawcza,
» zbadanie zgodnosci protokotdw odbioru: proby szczelnosci, wynikow badan
bakteriologicznych oraz wynikow stopnia zaggszczenia gruntu zasypki wykopu,
* zbadanie wykonania studzienki wodociggowej rewizyjnej,
* zbadanie szczelnosci przejs¢ przez przegrody
Wyniki badan nalezy wpisa¢ do dziennika budowy, ktéry z protokotami odbiorow
czesciowych, projektem, wynikami badan bakteriologicznych, wynikami stopnia zaggszczenia
gruntu zasypki wykopu i inwentaryzacjg geodezyjng jest przedlozony podczas spisywania
protokétu odbioru koncowego, na podstawie ktérego przekazuje si¢ Inwestorowi wykonany
przewdd przytacza wodociggowego. Do dziennika wpisa¢ wykonanie odbioru koncowego.
Kierownik budowy jest zobowiazany zlozy¢ o§wiadczenia:
* 0 wykonaniu rurociggu zgodnie z projektem i WTWiO oraz powotanymi normami i
przepisami.
* 0 doprowadzeniu do nalezytego stanu i porzadku terenu budowy

9.  PODSTAWA PEATNOSCI

Podstawe platnosci ustala Inwestor w warunkach przetargu. Nalezne platnosci wyliczone
beda za wykonane Roboty zgodnie z Dokumentacja Projektowa, Obmiarem Robot i ocena
jakosci wykonania Robdt - w oparciu o ceny jednostki obmiarowej, podane w Wycenionym
Przedmiarze Robot.

Cena wykonania robot obejmuje:

* wytyczenie geodezyjne

» zakup wszystkich materialow z transportem

* wykonanie wykopow, obsypki, zasypki i zaggszczenie poszczegodlnych warstw,

+ zabezpieczenie w wykopie odkrytych kabli i odstonigtych urzadzen podziemnych

* wykonanie podtoza pod przewody sieci wodociagowych

» utozenie rurociagdéw z PE

* dokonanie wszystkich niezbednych odbiorow branzowych

» wykonanie wszystkich niezbednych pomiardéw, préb i badan,

» wykonanie dokumentacji geodezyjnej i aktualizacja zasobu mapowego w niezbednym
zakresie,

+ oznakowanie i zabezpieczenie miejsca Robot i jego utrzymanie.

* oplaty za nadzor przedstawicieli wiascicieli urzadzen podziemnych

+ uporzadkowanie miejsca prowadzenia robot

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Zasady przeprowadzania prob i odbioréw dotyczace robot o zakresie wystepujacym w
niniejszym projekcie okreslaja:

PN-B-10702 Wodociagi 1 kanalizacja. Zbiorniki. Wymagania i badania.
PN-B-10725 Wodociagi. Przewody zewngtrzne. Wymagania i badania.
BN-83/8836-02 Przewody podziemne. Roboty ziemne. Wymagania i badania przy odbiorze.
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BN-72/8932-01 Budowle drogowe i kolejowe. Roboty ziemne.

PN-81/B-03020 Grunty budowlane. Posadowienie obiektéw budowlanych.

BN-82/9192-07 Szczelnos¢ przewodow. Wymagania i badania przy odbiorze.

PN-68/B-06050 Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie wykonywania

1 badania przy odbiorze.

PN-ENV 1046:2007 Systemy przewodow rurowych z tworzyw sztucznych. Systemy poza
konstrukcjami budynkow do przesylania wody lub $ciekow. Praktyka
instalowania pod ziemig i nad ziemig.

., Warunki techniczne, jakim powinny odpowiadaé¢ obiekty budowlane i ich usytuowanie.”

»Warunki techniczne wykonania i odbioru rurociagéow z tworzyw sztucznych™-

wydane przez Polska Korporacje Techniki Sanitarnej, Grzewczej, Gazowej i Klimatyzacji- 1996r.

Instrukcje wykonania i montazu opracowane przez producentdw materialow i urzadzen

zastosowanych w projekcie.

Wykaz pozostatych norm zwigzanych z niniejszym projektem:

PN-85/B-10700 Wodociagi i kanalizacja. Urzadzenia i sie¢ zewnetrzna. Oznaczenia graficzne.
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