SPECYFIKACJE TECHNICZNE

»MODERNIZACJA HYDROFORNI W KOSZELEWACH”

45110000-1
45310000-3
452324109
45231300-8

Koszelewy,
Gmina Rybno,
Dziatka nr 290, 292,
Obreb 0010 Koszelewy,
Jednostka ewidencyjna 280306_2 Rybno.

BRANZA SANITARNA

Klasyfikacja robot wg. Wspolnego Stownika Zamowien
Roboty ziemne
Roboty instalacyjne wodno-kanalizacyjne i sanitarne
Roboty w zakresie kanalizacji $ciekowe;j
Roboty budowlane w zakresie budowy wodociggéw i rurociggéw do odprowadzania §ciekdw

LUTY 2022




SPIS SPECYFIKACJI

S-M-01.00.00. WYMAGANIA OGOLNE

. WSTEP

. MATERIALY

.SPRZET

. TRANSPORT

. WYKONANIE ROBOT

. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

(=B I N I

. OBMIAR ROBOT

. ODBIOR ROBOT

o @R N N R W N -

. PODSTAWA PEATNOSCI

10. PRZEPISY ZWIAZANE

S-01.00.00 ROBOTY ZIEMNE

1. WSTEP

. MATERIALY (GRUNTY)

.SPRZET

. TRANSPORT
. WYKONANIE ROBOT

. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
. OBMIAR ROBOT

. ODBIOR ROBOT

o RN SN AW N

. PODSTAWA PEATNOSCI

10. PRZEPISY ZWIAZANE

S-02.00.00 INSTALACJE ZEWNETRZNE
1. WSTEP

. MATERIALY

.SPRZET

. TRANSPORT

. WYKONANIE ROBOT

. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

.OBMIAR ROBOT

. ODBIOR ROBOT

o R N SN AW

.PODSTAWA PLATNOSCI

10. PRZEPISY ZWIAZANE

S$-03.00.00 INSTALACJE WEWNETRZNE I TECHNOLOGIA HYDROFORNI
1. WSTEP

2. MATERIALY

3.SPRZET

4. TRANSPORT

5. WYKONANIE ROBOT

11
11
13
13
13
13
14
14
14
14
15
15
16
16
16
16
16
17
17
17
17
23
23
23
23
24
24
24
25
25
25
25



6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
7. OBMIAR ROBOT

8. ODBIOR ROBOT

9. PODSTAWA PLATNOSCI

10. PRZEPISY ZWIAZANE

34
34
34
35
35



S-M-01.00.00. WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania ogélne dotyczace wykonania i odbioru
robét branzy sanitarnej dla zadania: ,, Modernizacja hydroforni w miejscowosci Koszelewy na dziatach nr 290, 292,
obreb 0010 Koszelewy, gm. Rybno, jednostka ewidencyjna 280306_2 Rybno™.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna stanowi obowigzujaca podstawe opracowania szczegétowej specyfikacji technicz-
nej stosowanej jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt 1.1 .

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania ogélne, wspdlne dla robdt objetych nizej
wymienionymi specyfikacjami technicznymi :

S-M-01.00.00 Wymagania ogdlne

S-01.00.00 Roboty ziemne

S-02.00.00 Instalacje zewnetrzne

S-03.00.00 Instalacje wewnetrzne i technologia hydroforni

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w ST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastgpujaco:
1.4.1. Droga tymczasowa (montazowa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do ruchu pojazdéw obstugu-
jacych zadanie budowlane na czas jego wykonania, przewidziana do usunigcia po jego zakonczeniu.

1.4.2. Dziennik budowy - dziennik, wydany zgodnie z obowigzujacymi przepisami, stanowiacy urzgdowy dokument
przebiegu robdt budowlanych oraz zdarzen i okolicznos$ci zachodzacych w toku wykonywania roboét.

1.4.3. Inspektor nadzoru— osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaczona przez Zamawiajacego, o ktdrej
wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowiedzialna za nadzorowanie rob6t i administrowanie kontrak-
tem.

1.4.4. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami i do wyste-
powania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

1.4.5. Ksigzka obmiaréw - akceptowany przez Inspektora nadzoru zeszyt z ponumerowanymi stronami, stuzacy do
wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych rob6t w formie wyliczen, szkicéw i ew. dodatkowych za-
Iacznikdw. Wpisy w rejestrze obmiaréw podlegajg potwierdzeniu przez Inspektora nadzoru .

1.4.6. Materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robét, zgodne z dokumentacjg projektowa i specyfi-
kacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inspektora nadzoru .

1.4.7. Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utrzymana do przeprowadzenia ruchu
publicznego na okres budowy.

1.4.8. Odpowiednia (bliska) zgodnos¢ - zgodnos¢ wykonywanych robét z dopuszczonymi tolerancjami, a jesli prze-
dziat tolerancji nie zostat okreslony - z przecigtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju
robdt budowlanych.

1.4.9. Podtoze - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnia do glgbokosci przemarzania.

1.4.10. Polecenie Inspektora nadzoru - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inspektora nadzoru , w
formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robét lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.

1.4.11. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bgdaca autorem dokumentacji projektowe;.

1.4.12. Przetargowa dokumentacja projektowa - cze$¢ dokumentacji projektowej, ktéra wskazuje lokalizacje, cha-
rakterystyke i wymiary obiektu bedacego przedmiotem robdét.

1.4.13. Slepy kosztorys - wykaz robét z podaniem ich ilosci (przedmiarem) w kolejnosci technologicznej ich wyko-
nania.

1.4.14. Teren budowy — teren udostgpniony przez zamawiajacego dla wykonania na nim robdt oraz inne miejsca
wymienione w kontrakcie jako tworzace cz¢$¢ terenu budowy.

1.4.15. Zadanie budowlane - cz¢$¢ przedsiewzigcia budowlanego, stanowigca odrgbng cato§¢ konstrukcyjng lub
technologiczng, zdolna do samodzielnego spelnienia przewidywanych funkcji techniczno-uzytkowych. Zadanie
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moze polega¢ na wykonywaniu robét zwigzanych z budowa, modernizacja, utrzymaniem oraz ochrong budowli lub
jej elementu.
1.4.16. Spawanie - metoda spajania, w ktdrej taczone brzegi oraz spoiwo ulegaja stopieniu.

1.4.17. Spoina - cz¢§¢ spawanego zlacza, sktadajaca si¢ wylacznie z metalu stopionego podczas spawania t.j. ze
stopionego materiatu rodzimego i spoiwa.

1.4.18. Spoiwo - materiat dodatkowy przeznaczony do utworzenia spoiny.

1.4.19. Ztacze spawane - potaczenie dwoch lub wigcej czgsci wykonane za pomocg spawania.
1.4.20. Spawanie gazowe - spawanie, w ktérym zrédlem ciepta jest ptomien gazowy.

1.4.21. Spawanie tukowe - spawanie, w ktérym zrédlem ciepta jest tuk elektryczny.

1.4.22. Spawanie r¢czne - spawanie, w ktérym zaréwno posuw elektrody lub drutu spawalniczego jak i przesuwanie
zrédta ciepta wzdtuz ztagcza odbywajg si¢ recznie.

1.4.23. Spoina montazowa - spoina taczaca czgsci prefabrykowane w cato$¢ konstrukcyjng wykonana w warunkach
spawania montazowego.

1.4.24. Spoina szczepna - krétka spoina wykonana dla utrzymania czgéci taczonych
w potozeniu odpowiednim do spawania.

1.4.25. Spoina ciagta - spoina utozona na catej dtugosci ztacza.

1.4.26. Zgrzewanie - metoda spajania przy ktérej potaczenie materiatéw nastgpuje wskutek docisku, niezaleznie od
zrédta, ilosci 1 koncentracji ciepla wystepujacego w czasie taczenia.

1.4.27. Zgrzewalnos¢ - podatnos¢ materiatu do faczenia za pomoca zgrzewania przy okreslonych warunkach techno-
logicznych.

1.4.28. Ztacze zgrzewane - polaczenie dwu lub wigcej czesci, wykonane za pomocg zgrzewania.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca rob6ét jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonywanych robét, bezpieczenstwo wszelkich czynno-
$ci na terenie budowy, metody uzyte przy budowie oraz ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa, SST i polece-
niami Inspektora nadzoru .

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach kontraktowych przekaze Wykonawcy teren budowy
wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi
1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa bedzie zawiera¢ rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem podanym w szcze-
gbétowych warunkach umowy, uwzgledniajacym podzial na dokumentacje¢ projektowa:
e Zamawiajacego; wykaz pozycji, ktére stanowig przetargowa dokumentacj¢ projektowa oraz projektowa
dokumentacj¢ wykonawczg (techniczng) i zostang przekazane Wykonawcy,
e  Wykonawcy; wykaz zawierajacy spis dokumentacji projektowej, ktéra Wykonawca opracuje w ramach ce-
ny kontraktowe;.

1.5.3. Zgodnos¢ robot z dokumentacjg projektowa i SST

Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy przez Inspek-
tora nadzoru stanowig cz¢$¢ umowy, a wymagania okre§lone w cho¢by jednym z nich sa obowiazujace dla Wyko-
nawcy tak jakby zawarte byty w calej dokumentacji.

W przypadku rozbieznoéci w ustaleniach poszczegélnych dokumentéw obowigzuje kolejno$¢ ich wazno$ci wymie-
niona w ,, Kontraktowych warunkach ogélnych” (,,Ogélnych warunkach umowy”).

Wykonawca nie moze wykorzystywa¢ btedéw lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu
winien natychmiast powiadomi¢ Inspektora nadzoru , ktéry podejmie decyzj¢ o wprowadzeniu odpowiednich zmian
i poprawek.

W przypadku rozbiezno$ci, wymiary podane na piSmie sg wazniejsze od wymiaréw okreslonych na podstawie od-
czytu ze skali rysunkéw. Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialy beda zgodne z dokumentacja projek-
towa i SST. Dane okreslone w dokumentacji projektowej i w SST bedg uwazane za wartosci docelowe, od ktérych
dopuszczalne sa odchylenia w ramach okre§lonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatéw i elementéw budowli
muszg wykazywa¢ zgodno$¢ z okreSlonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekracza¢ dopuszczal-
nego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie beda w pelni zgodne z dokumentacja projektowa lub SST i wptynie to
na niezadowalajaca jako$¢ elementu budowli, to takie materialy zostang zastgpione innymi, a roboty rozebrane i
wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.




1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odregbnej zaplacie i przyjmuje si¢, ze jest wlaczony w
cen¢ umowng. Robotach o charakterze inwestycyjnym Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu
budowy w okresie trwania realizacji kontraktu az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

1.5.5. Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania rob6t

Wykonawca ma obowigzek znaé i stosowa¢ w czasie prowadzenia rob6t wszelkie przepisy dotyczace ochrony $ro-

dowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykanczania robét Wykonawca bedzie:

- podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepiséw i norm dotyczacych
ochrony Srodowiska na terenie i wokoét terenu budowy oraz bedzie unikaé uszkodzen lub ucigzliwos$ci dla os6b
lub wlasnosci spotecznej i innych, a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w na-
stepstwie jego sposobu dziatania.

Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie mial szczegélny wzglad na:

- $rodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

- zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekéw wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,
- zanieczyszczeniem powietrza pylami i gazami,
- mozliwo$ciag powstania pozaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisy ochrony przeciwpozarowe;j.
Wykonawca bedzie utrzymywaé sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, na
terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i magazynach oraz w maszynach i pojaz-
dach. Materiaty fatwopalne bedg sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed
dostepem os6b trzecich. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym
jako rezultat realizacji rob6t albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposéb trwaty sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia.

Nie dopuszcza si¢ uzycia materiatéw wywotujacych szkodliwe promieniowanie o st¢zeniu wigkszym od dopusz-
czalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami. Wszelkie materialy odpadowe uzyte do robdt beda miaty aproba-
te techniczng wydang przez uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajacg brak szkodliwego oddziatywania tych
materiatéw na srodowisko.

Materiaty, ktére sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie rob6t, a po zakofczeniu robdt ich szkodliwo$é
zanika (np. materialy pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych wbudo-
wania. Jezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy Zamawiajacy powinien otrzymac¢ zgod¢ na uzycie tych materia-
16w od wlasciwych organéw administracji panstwowej.

Jezeli Wykonawca uzyt materialéw szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a ich uzycie
spowodowato jakiekolwiek zagrozenie srodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy.

1.5.8. Ochrona wtasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie jak
rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadz bedacych wtascicielami tych urzadzen potwierdzenie in-
formacji dostarczonych mu przez Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wtasciwe
oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowigzany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerw¢ czasowg dla wszelkiego rodzaju
robdt, ktére maja by¢ wykonane w zakresie przetozenia instalacji i urzadzen podziemnych na terenie budowy i po-
wiadomi¢ Inspektora nadzoru i wladze lokalne o zamiarze rozpoczecia robét. O fakcie przypadkowego uszkodze-
nia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inspektora nadzoru 1 zainteresowane wtadze oraz bedzie z
nimi wspolpracowat dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie
odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen
podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego. Jezeli teren budowy przylega
do terenéw z zabudowa mieszkaniowa, Wykonawca bedzie realizowaé roboty w sposéb powodujacy minimalne
niedogodnosci dla mieszkancéw. Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabudowy mieszkaniowej w
sasiedztwie budowy, spowodowane jego dziatalnoscia.

Inspektor nadzoru bedzie na biezaco o wszystkich umowach zawartych pomigedzy Wykonawca a wilascicie-
lami nieruchomodci i dotyczacych korzystania z wlasnosci i drég wewnetrznych. Jednakze, ani Inspektor Nadzoru
ani zamawiajacy nie bedzie ingerowal w trakcie porozumienia, o ile nie beda one sprzeczne z postanowieniami
zawartymi w warunkach umowy.

1.5.9. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepiséw dotyczacych bezpieczenstwa i higieny
pracy. W szczegdlnosci Wykonawca ma obowiazek zadbaé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach nie-
bezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.




Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i
odpowiednia odziez dla ochrony zycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczen-
stwa publicznego. Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okre$lonych powyzej nie
podlegaja odrebnej zaplacie i s3 uwzglednione w cenie kontraktowe;.

1.5.10. Ochrona i utrzymanie robét

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong robdt i za wszelkie materialy i urzadzenia uzywane do
rob6t od daty rozpoczecia do daty zakonczenia robot do wydania potwierdzenia zakonczenia przez Inspektora nad-
zoru . Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno by¢ prowadzo-
ne w taki sposéb, aby budowla drogowa lub jej elementy byty w zadowalajacym stanie przez caty czas, do momentu
odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inspektora nadzoru powi-
nien rozpocza¢ roboty utrzymaniowe nie pézniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.11. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie zarzadzenia wydane przez wladze centralne i miejscowe oraz
inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktére sa w jakikolwiek sposéb zwigzane z robotami i bedzie w petni odpo-
wiedzialny za przestrzeganie tych postanowien podczas prowadzenia roboét.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w pelni odpowiedzialny za wypelnienie
wszelkich wymagan prawnych odnos$nie znakéw firmowych, nazw lub innych chronionych praw w odniesieniu do
sprzetu, materiatéw lub urzadzen uzytych lub zwigzanych z wykonywaniem rob6t i w sposéb ciagly bedzie infor-
mowac Inspektora nadzoru o swoich dziataniach, przestawiajac kopie zezwolen i inne odno$ne dokumenty. Wszel-
kie straty, koszty postgpowania, obcigzenia i wydatki wynikle z lub zwigzane z naruszeniem praw patentowych
pokryje Wykonawca, z wyjatkiem przypadkow, kiedy takie naruszenie wyniknie z wykonania projektu lub specyfi-
kacji dostarczonej przez Inspektora nadzoru .

1.5.12. Réwnowaznos$¢ norm i zbioréw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotane sg konkretne normy i przepisy, ktére spelnia¢ ma-
ja materialy, sprzet i inne towary oraz wykonane i zbadane roboty, beda obowigzywaé postanowienia najnowszego
wydania lub poprawionego wydania powolanych norm i przepisow o ile w warunkach kontraktu nie postanowiono
inaczej. W przypadku gdy powolane normy i przepisy sa panstwowe lub odnoszg si¢ do konkretnego kraju lub re-
gionu, mogg by¢ réwniez stosowane inne odpowiednie normy zapewniajace réwny lub wyzszy poziom wykonania
niz powotane normy lub przepisy, pod warunkiem ich sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia przez Inspektora
nadzoru . Réznice pomi¢dzy powotanymi normami a ich proponowanymi zamiennikami musza by¢ doktadnie opi-
sane przez Wykonawce i przedtozone Inspektorowi nadzoru do zatwierdzenia.

2. MATERIALY
2.1. Wariantowe stosowanie materiatow.

Jesli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego zastosowania rodzaju mate-
rialu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru o swoim zamiarze co najmniej 3
tygodnie przed uzyciem tego materiatu, albo w okresie dtuzszym, jesli bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie
badah wymaganych przez Inspektora nadzoru . Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatlu nie moze by¢ p6zniej
zmieniany bez zgody Inspektora nadzoru .

2.2. Przechowywanie i sktadowanie materialow.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy bedg one uzyte do robdt, byty
zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaty swoja jako$¢ i wlasciwosci i byty dostepne do kontroli przez
Inspektora nadzoru . Miejsca czasowego sktadowania materiatéw beda zlokalizowane w obrgbie terenu budowy w
miejscach uzgodnionych z Inspektorem nadzoru lub poza terenem w miejscach zorganizowanych przez Wykonaw-
c¢ i zaakceptowanych przez Inspektora nadzoru .

3.SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jako$¢ wykonywanych robét. Sprzegt uzywany do rob6t powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i
powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilo§ci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcie organizacji
roboét, zaakceptowanym przez Inspektora nadzoru ; w przypadku braku ustalenr w takich dokumentach sprzet powi-
nien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inspektora nadzoru .

Liczba i wydajno$¢ sprzgtu bedzie gwarantowa¢ przeprowadzenie robdt, zgodnie z zasadami okreslonymi
w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inspektora nadzoru .

Sprzet bedacy wiasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania robdt ma by¢ utrzymywany w dobrym
stanie i gotowosci do pracy. Powinien by¢ zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami dotyczacymi jego




uzytkowania. ~ Wykonawca dostarczy Inspektorowi nadzoru kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie
sprzetu do uzytkowania i badan okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprzgtu przy wyko-
nywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akcepta-
cje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inspektora nadzoru , nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez
jego zgody. Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narz¢dzia nie gwarantujace zachowania warunkéw umowy,
zostang przez Inspektora nadzoru zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robét.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowiagzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktére nie wptyna nieko-
rzystnie na jako$¢ wykonywanych rob6t i wlasciwosci przewozonych materialéw.

Liczba $rodkéw transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie roboét zgodnie z zasadami okre$lonymi w doku-
mentacji projektowej, SST i wskazaniach Inspektora nadzoru , w terminie przewidzianym umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spelnia¢ wymagania dotyczace przepiséw ruchu drogo-
wego w odniesieniu do dopuszczalnych naciskéw na o$ i innych parametréw technicznych. Srodki transportu nie
spetniajace tych warunkéw moga by¢ dopuszczone przez Inspektora nadzoru, pod warunkiem przywrdcenia stanu
pierwotnego uzytkowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwa¢ na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami
na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rob6t zgodnie z warunkami umowy oraz za jako$¢ zasto-
sowanych materialéw i wykonywanych robdt, za ich zgodno$¢ z dokumentacjg projektowa, wymaganiami SST,
projektu organizacji robdt opracowanym przez Wykonawce oraz poleceniami Inspektora nadzoru . Wykonawca jest
odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich elementéw
rob6t zgodnie z wymiarami i rzednymi okre§lonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na pisSmie przez
Inspektora nadzoru .

Bledy popetnione przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu rob6t zostang, usunigte przez Wykonaw-
c¢ na wlasny koszt, z wyjatkiem , kiedy dany btad okaze si¢ skutkiem btgdu zawartego w danych dostarczonych
Wykonawcy na pi§mie przez Inspektora nadzoru.

Sprawdzenie wytyczenia rob6t lub wyznaczenia wysokosci przez Inspektora nadzoru nie zwalnia Wyko-
nawcy od odpowiedzialno$ci za ich doktadnos$¢é.

Decyzje Inspektora nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementéw robét beda oparte
na wymaganiach okreslonych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w SST, a takze w normach i
wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inspektor nadzoru uwzgledni wyniki badan materiatéw i robét, rozrzuty
normalnie wystepujace przy produkcji i przy badaniach materialéw, do§wiadczenia z przeszlosci, wyniki badan
naukowych oraz inne czynniki wptywajace na rozwazang kwestig. Polecenia Inspektora nadzoru powinny by¢ wy-
konywane przez Wykonawce w czasie okre§lonym przez Inspektora nadzoru , pod grozba zatrzymania robét. Skutki
finansowe z tego tytulu poniesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jakoS$ci

Wykonawca jest zobowigzany opracowac i przedstawi¢ do akceptacji Inspektora nadzoru program zapew-
nienia jakos$ci. W programie zapewnienia jako$ci Wykonawca powinien okresli¢, zamierzony sposéb wykonywania
rob6t, mozliwosci techniczne, kadrowe i plan organizacji rob6t gwarantujacy wykonanie rob6t zgodnie z dokumen-
tacja projektowa, SST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia jakos$ci bedzie zawierac:

a) czeg$¢ 0gdlng opisujaca:
e organizacj¢ wykonania rob6t, w tym terminy i sposéb prowadzenia robot,
organizacje¢ ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robét,
sposob zapewnienia bhp.,
wykaz zespotéw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,
wykaz oséb odpowiedzialnych za jako$¢ i terminowos$¢ wykonania poszczegdlnych elementéw
robot,
system (sposéb i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jakoscig wykonywanych robot,
e wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium wtasnego lub labo-
ratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan),




® sposéb oraz forme¢ gromadzenia wynikéw badan laboratoryjnych, zapis pomiar6w, nastaw mecha-
nizméw sterujacych, a takze wyciaganych wnioskéw i zastosowanych korekt w procesie technolo-
gicznym, proponowany sposéb i forme przekazywania tych informacji Inspektorowi nadzoru ;

b) czgé¢ szczegbétowa opisujaca dla kazdego asortymentu robét:

¢ wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz wyposa-
zeniem w mechanizmy do sterowania i urzadzenia pomiarowo-kontrolne,

® rodzaje i ilo$¢ Srodkéw transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku materiatéw, spo-
iw, lepiszczy, kruszyw itp.,

® sposdb zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przed utratg ich wlasciwosci w czasie transportu,

® sposéb i procedurg¢ pomiar6w i badan (rodzaj i czestotliwo$¢, pobieranie probek, legalizacja i
sprawdzanie urzadzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatéw, wytwarzania mieszanek i
wykonywania poszczegdlnych elementow robot,

®  sposdb postepowania z materiatami i robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jako$ci robot

Celem kontroli robét bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiaggna¢ zatozong
jakos$¢ rob6t. Wykonaweca jest odpowiedzialny za petna kontrole robdt i jako$ci materialéw. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wiaczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbed-
ne do pobierania prébek i badan materiatéw oraz robét. Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inspektor nadzoru
moze zazada¢ od Wykonawcy przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest
zadowalajacy. Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materiatéw oraz robét z czestotliwoscia za-
pewniajaca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej i
SST. Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwo$¢ sg okreslone w SST, normach i wytycznych.
W przypadku, gdy nie zostaty one tam okreslone, Inspektor nadzoru ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby
zapewni¢ wykonanie robét zgodnie z umowa. Wykonawca dostarczy Inspektorowi nadzoru $wiadectwa, ze wszyst-
kie stosowane urzadzenia i sprzet badawczy posiadajg wazng legalizacje, zostaty prawidtowo wykalibrowane i od-
powiadaja wymaganiom norm okreslajacych procedury badan. Inspektor nadzoru bgdzie mie¢ nieograniczony do-
step do pomieszczen laboratoryjnych, w celu ich inspekcji. Inspektor nadzoru bedzie przekazywaé¢ Wykonawcy
pisemne informacje o jakichkolwiek niedociagni¢ciach dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprz¢tu, zaopatrzenia
laboratorium, pracy personelu lub metod badawczych. Jezeli niedociggni¢cia te beda tak powazne, ze moga wptynac
ujemnie na wyniki badan, Inspektor nadzoru natychmiast wstrzyma uzycie do rob6t badanych materialéw i dopusci
je do uzycia dopiero wtedy, gdy niedociagnigcia w pracy laboratorium Wykonawcy zostang usunigte i stwierdzona
zostanie odpowiednia jako$¢ tych materiatéw. Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan
materiatéw ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie prébek

Prébki beda pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania prébek, opartych na
zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z jednakowym prawdopodobienstwem wytypo-
wane do badan. Inspektor nadzoru bgdzie mie¢ zapewniong mozliwo$¢ udziatu w pobieraniu prébek. Na zlece-
nie Inspektora nadzoru Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych materiatéw, ktére budza wat-
pliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materialy nie zostang przez Wykonawce usunigte lub ulepszone z wta-
snej woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w prze-
ciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy. Pojemniki do pobierania probek bgda dostarczone przez Wy-
konawcg i zatwierdzone przez Inspektora nadzoru . Prébki dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych
przez Inspektora nadzoru beda odpowiednio opisane i oznakowane, w sposéb zaakceptowany przez Inspektora
nadzoru .

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy
normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo inne
procedury, zaakceptowane przez Inspektora nadzoru .

Przed przystgpieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru o rodzaju,
miejscu 1 terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pismie ich
wyniki do akceptacji Inspektora nadzoru .

6.5. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywaé Inspektorowi nadzoru kopie raportéw z wynikami badan jak najszybciej,
nie pdzniej jednak niz w terminie okre§lonym w programie zapewnienia jakosci.

Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inspektorowi nadzoru na formularzach wedtug dostarczonego
przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.




6.6. Badania prowadzone przez Inspektora nadzoru.

Inspektor nadzoru uprawniony jest do dokonywania kontroli, pobierania prébek i badania materialéw w
miejscu ich wytwarzania/pozyskiwania, a wykonawca i producent materialéw powinien mu udzieli¢ niezbednej
pomocy. Inspektor nadzoru, dokonujac weryfikacji systemu kontroli rob6t prowadzonego przez Wykonawce, bedzie
ocenia¢ zgodno$¢ materiatéw i rob6t z wymaganiami SST na podstawie wynikéw badan wiasnych badan kontrol-
nych jak i wynikéw badan dostarczonych przez Wykonawce.

Inspektor nadzoru powinien pobiera¢ probki materialéw i prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy,
na swdj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sa niewiarygodne, to Inspektor nadzoru
oprze si¢ wylacznie na wtasnych badaniach przy ocenie zgodno$ci materiatow i robét z dokumentacjg projektows i
SST. Moze zleci¢, sam lub poprzez Wykonawce, przeprowadzenie powtérnych lub dodatkowych badaf niezalez-
nemu Wykonawcy. W takim przypadku catkowite koszty powtérnych lub dodatkowych badan i pobierania prébek
poniesione zostang przez Wykonawce.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inspektor nadzoru moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktére posiadaja:
e certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami technicznymi okre$lony-
mi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wtasciwych przepiséw i dokumentéw technicznych,
e deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:
- Polskg Normg (PN-EN) lub
- aprobatg techniczng, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sg objgte
certyfikacja okre§lona w pkt 1i ktére spetniaja wymogi SST.
W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumenty sa wymagane przez SST, kazda partia dostarczona
do robét bedzie posiada¢ te dokumenty, okreslajace w sposdéb jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe musza posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby po-
parte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badan beda dostarczone przez Wykonawce
Inspektorowi nadzoru . Jakiekolwiek materiaty, ktdre nie spetniaja tych wymagan beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujacym Zamawiajacego i Wykonawce
w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do konca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialno$¢ za pro-
wadzenie dziennika budowy zgodnie z obowiazujacymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy.
Zapisy w dzienniku budowy be¢da dokonywane na biezaco i bgda dotyczy¢ przebiegu robdt, stanu bezpie-
czenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.
Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonata zapisu, z
podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy beda czytelne, dokonane trwatg technikg, w
porzadku chronologicznym, bezpos$rednio jeden pod drugim, bez przerw.
Zalaczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumenty bgdg oznaczone kolejnym numerem zalgcznika i opa-
trzone datg i podpisem Wykonawcy i Inspektora nadzoru .
Do dziennika budowy nalezy wpisywa¢ w szczegdlnosci:
- dat¢ przekazania Wykonawcy terenu budowy,
- datg przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowej,
- uzgodnienie przez Inspektora nadzoru programu zapewnienia jako$ci i harmonograméw robot,
- terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczegdlnych elementéw robot,
- przebieg robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach,
- uwagi i polecenia Inspektora nadzoru ,
- daty zarzadzenia wstrzymania robét, z podaniem powodu,
- zgloszenia i daty odbioréw robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czg$ciowych i ostatecznych odbioréw
robodt,
- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
- stan pogody i temperatur¢ powietrza w okresie wykonywania rob6t podlegajacych ograniczeniom lub wymaga-
niom szczegblnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,
- zgodno$¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji projektowej,
- dane dotyczace czynnos$ci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie wykonywania robét,
- dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,
- dane dotyczace jako$ci materialéw, pobierania prébek oraz wyniki przeprowadzonych badan z podaniem, kto je
przeprowadzat,
- wyniki préb poszczegdlnych elementéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,
inne istotne informacje o przebiegu roboét.
Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda przedtozone Inspektorowi nadzo-
ru do ustosunkowania sig.
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Decyzje Inspektora nadzoru wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia lub
zaje¢ciem stanowiska.

Whpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inspektora nadzoru do ustosunkowania si¢. Projektant nie
jest jednak strong umowy i nie ma uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy robdét.

(2) Ksiazka obmiaréw

Ksigzka obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z elemen-
téw rob6t. Obmiary wykonanych robét przeprowadza si¢ w spos6b ciaglty w jednostkach przyjetych w kosztorysie i
wpisuje do rejestru obmiaréw.

(3) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza si¢, oprocz wymienionych w punktach (1) - (3) nastepujace dokumenty:
pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego,
- protokoty przekazania terenu budowy,
- umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
- protokoty odbioru robét,
- protokoty z narad i ustalen,
- korespondencj¢ na budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.

Zaginiecie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem. Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Inspektora nadzoru i przedstawiane
do wgladu na zyczenie Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robét bedzie okresdla¢ faktyczny zakres wykonywanych rob6t zgodnie z dokumentacja projektowa i
SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora nadzoru o zakresie obmie-
rzanych robét i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem. Wyniki obmiaru b¢dg wpisane do
rejestru obmiaréw. Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w iloSciach podanych w §lepym kosztorysie lub
gdzie indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od obowiazku ukoficzenia wszystkich rob6t. Biedne dane zostana
poprawione wg instrukcji Inspektora nadzoru na pismie.

Obmiar gotowych rob6t bedzie przeprowadzony z czgsto$cia wymagang do celu miesiecznej platnosci na
rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawce i Inspektora
nadzoru .

7.2. Zasady okreslania ilosci robét i materialow

Dtugosci i odlegtosci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone poziomo wzdtuz
linii osiowej. Jesli SST wiasciwe dla danych robGt nie wymagaja tego inaczej, objetosci beda wyliczone w m® jako
dlugo$¢ pomnozona przez §redni przekrdj. Ilosci, ktére maja by¢ obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub
kilogramach zgodnie z wymaganiami SST.

7.3. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czg¢sciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robét, a takze w
przypadku wystgpowania dtuzszej przerwy w robotach. Obmiar robét zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich
wykonywania. Obmiar rob6t podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem. Roboty pomiarowe do
obmiaru oraz nieodzowne obliczenia beda wykonane w spos6b zrozumialy i jednoznaczny. Wymiary skomplikowa-
nych powierzchni lub objetosci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami umieszczonymi na karcie rejestru obmia-
réw. W razie braku miejsca szkice mogg by¢ dolaczone w formie oddzielnego zatacznika do rejestru obmiaréw,
ktérego wzér zostanie uzgodniony z Inspektorem nadzoru .

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zalezno$ci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegaja nastgpujacym etapom odbioru:
- odbiorowi robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
- odbiorowi czgsciowemu,
- odbiorowi ostatecznemu,
- odbiorowi pogwarancyjnemu.
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8.2. Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiér robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakos$ci wykonywanych
robét, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Odbidr robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu
bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogélnego
postepu rob6t. Odbioru rob6t dokonuje Inspektor nadzoru projektu. Gotowos¢ danej czgéci rob6t do odbioru zgtasza
Wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym powiadomieniem Inspektora nadzoru . Odbiér bedzie
przeprowadzony niezwlocznie, nie pdzniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika budo-
wy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora nadzoru .

Jakos$¢ i ilo$¢ robét ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor nadzoru na podstawie dokumentéw zawieraja-
cych komplet wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumenta-
cja projektowa, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbiodr czesciowy

Odbidér czeSciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych cze$ci robét. Odbioru czgsciowego robdt
dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. Odbioru robét dokonuje Inspektor nadzoru .

8.4. Odbioér ostateczny robot

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robét

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robét w odniesieniu do ich ilosci,
jakosci i warto$ci. Catkowite zakonczenie rob6t oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwtocznym powiadomieniem na piSmie o tym fakcie Inspektora
nadzoru .

Odbidr ostateczny robot nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia potwierdze-
nia przez Inspektora nadzoru zakonczenia roboét i przyjecia dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2. Odbioru
ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci Inspektora nadzoru i Wyko-
nawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jako$ciowej na podstawie przedtozonych dokumentéw, wyni-
kéw badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodno$ci wykonania rob6t z dokumentacja projektowa i SST.

W toku odbioru ostatecznego rob6t komisja zapozna si¢ z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie odbioréw
rob6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robét uzupetniajacych i robét popraw-
kowych. W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét poprawkowych lub robét uzupetniajacych w warstwie
Scieralnej lub robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynno$ci i ustali nowy termin odbioru ostatecz-
nego. W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jako§¢ wykonywanych robét w poszczegdlnych asortymen-
tach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacja projektowa i SST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma
wigkszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczefistwo ruchu, komisja dokona potracen, oceniajac
pomniejszong warto$¢ wykonywanych rob6t w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robdt jest protokdt odbioru ostatecznego
rob6t sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujace dokumenty:
- dokumentacj¢ projektowa podstawowg z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostata sporzadzona w
trakcie realizacji umowy,
- szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentéw umowy i ew. uzupetniajace lub zamienne),
- recepty i ustalenia technologiczne,
- dzienniki budowy i rejestry obmiar6w (oryginaty),
- wyniki pomiar6w kontrolnych oraz, zgodne z SST ,
- deklaracje zgodno$ci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materialéw zgodnie z SST ,
- opini¢ technologiczng sporzadzong na podstawie wszystkich wynikéw badan i pomiaréw zataczonych do doku-
mentéw odbioru, wykonanych zgodnie z SST,
- rysunki (dokumentacje) na wykonanie rob6t towarzyszacych (np. na przetozenie linii telefonicznej, energetycz-
nej, gazowej, o§wietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazania tych rob6t wlascicielom urzadzen,
- geodezyjng inwentaryzacje powykonawcza robdét i sieci uzbrojenia terenu,
kopi¢ mapy zasadniczej powstalej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawcze;j.
W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda gotowe do odbio-
ru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robét.
Wszystkie zarzadzone przez komisj¢ roboty poprawkowe lub uzupetniajace beda zestawione wg wzoru ustalonego
przez Zamawiajacego.
Termin wykonania rob6t poprawkowych i rob6t uzupetniajacych wyznaczy komisja.

8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbidér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych rob6t zwiazanych z usunigciem wad stwierdzonych
przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.
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Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad
opisanych w punkcie 8.4 ,,0dbidr ostateczny robot”.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ustalenia ogolne

Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostk¢ obmiarowg usta-
long dla danej pozycji kosztorysu.
Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawa ptatnosci jest wartos¢ (kwota) podana
przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.
Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglgdniaé wszystkie czynnosci, wymaga-
nia i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okre$lone dla tej roboty w SST i w dokumentacji projektowe;.
Ceny jednostkowe lub kwoty ryczaltowe rob6t beda obejmowac:
- robocizng¢ bezposrednia wraz z towarzyszacymi kosztami,
- warto$¢ zuzytych materiatéw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkéw i transportu na
teren budowy,
- warto$¢ pracy sprzg¢tu wraz z towarzyszacymi kosztami,
- koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
- podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo Budowlane (Dz.U.Nr 89, poz. 414 z péZniejszymi zmianami).

Zarzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopada 2001 r. w sprawie dziennika budowy, montazu i rozbiérki
oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 138 poz. 1555).

Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz.U.Nr 14, poz. 60 z pézniejszymi zmianami).

Warunki techniczne wykonania instalacji wewnetrznych ,,COBRTI INSTAL”.

Polskie Normy i normy PN-EN —przywotane przez projektanta w dokumentacji budowlane;j.

S-01.00.00 ROBOTY ZIEMNE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru wyko-
péw w gruntach I-V kategorii dla zadania : ,,Modernizacja hydroforni w miejscowosci Koszelewy na dziatach nr
290, 292, obreb 0010 Koszelewy, gm. Rybno, jednostka ewidencyjna 280306_2 Rybno”.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robdt na zadaniu wymienionemu w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia rob6t ziemnych w czasie budowy

sieci zgodnie z dokumentacjg projektowa obejmujg :

a) mechaniczne wykonanie robét ziemnych wykopowych
b) reczne wykonanie robét ziemnych wykopowych
¢) transport nadmiaru gruntu na odlegto$¢ do 5,0 km

1.4. Okreslenia podstawowe
Podstawowe okres$lenia zostaly podane w ST M-01.00.00.
1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

Ogdlne wymagania dotyczace rob6t podano w ST M-01.00.00. pkt 5.
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2. MATERIALY (GRUNTY)

Podstaw¢ podziatu gruntéw i innych materiatéw na kategorie pod wzgledem trudnoS$ci ich odspajania
zgodnie z PN.

3. SPRZET
Ogdlne wymagania i ustalenia dotyczace sprzetu okres§lono w ST M-01.00.00 pkt 3.

4. TRANSPORT
Ogdlne wymagania i ustalenia dotyczace transportu okreslono w ST M-01.00.00 pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Zasady prowadzenia robét

Ogélne zasady prowadzenia rob6t podano w ST M-01.00.00 pkt 5.

Prace geodezyjne zwigzane z wyznaczaniem i realizacja hydrotechnicznych budowli ziemnych obejmuja
miedzy innymi:

a) wyznaczanie i stabilizacj¢ w terenie (w nawigzaniu do stalej osnowy geodezyjnej) roboczej osnowy re-
alizacyjnej dostosowanej do ksztaltu i poszczegdlnych elementéw sieci,

b) wyznaczenie, w oparciu o roboczg osnowe realizacyjna, elementéw geometrycznych kolektora takich jak
osie, obrysy, krawedzie, zatamania itp.,

¢) wyznaczenie na terenie budowy jw. bezposrednim jej sasiedztwie odpowiedniej ilo$ci reperéw wysoko-
Sciowych, przy czym punkty te powinny by¢ dowigzane do geodezyjnej osnowy wysokoSciowej obowigzujacej na
tym terenie,

d) wyznaczenie oraz kontrol¢ w czasie realizacji budowli wymaganych nachylen skarp, spadkéw, osiadania
itp.,

e) wykonywanie w czasie realizacji budowli (lub poszczegdlnych jej etapéw) pomiardw inwentaryzacyj-
nych urzadzen i elementéw zakonczonych oraz sporzadzanie planéw sytuacyjno-wysokosciowych budowli i ich
aktualizacje.

Pomiar inwentaryzacyjny budowli lub jej czesci nalezy wykona¢ zanim stanie si¢ ona niedostepna.

Do robét przygotowawczych nalezy zaliczy¢ tyczenie trasy i oznaczenie lokalizacji obiektéw i uzbrojenia.
Do tych robét naleza rowniez wszelkie zabezpieczenia placu budowy, mostki dla pieszych, oraz tymczasowe prze-
jazdy itp.

Utozenie projektowanych kanatéw nalezy wykona¢ w wykopach szeroko i wasko przestrzennych o szero-
kosci dna od 0,8 do 1,Im. W oparciu o uzgodnione plany sytuacyjno — wysokosciowe i profile podtuzne ustali¢
lokalizacje¢ uzbrojenia podziemnego i wykona¢ recznie prébne przekopy w celu ich odstonigcia. Odkryte uzbrojenie
podziemne nalezy podwiesi¢ i zabezpieczy¢ przed uszkodzeniami mechanicznymi. W przypadku natrafienia na
niezidentyfikowane uzbrojenie nalezy powiadomi¢ uzytkownika uzbrojenia i przy udziale nadzoru inwestorskiego
ustali¢ dalszy tok postepowania robét.

Przed przystapieniem do robét ziemnych (wykonaniem wykopéw) nalezy doktadnie rozpoznaé calg trase
wzdluz wytyczonej osi, przygotowa¢ punkty wysokosciowe, a kotki wyznaczajace o$ kanalu zabezpieczy¢ §wiad-
kami umieszczonymi poza gabarytem wykopu i odktadem urobku. Nalezy przewidzie¢ przykrycia wykopéw pomo-
stami dla przejécia pieszych lub pojazdéw. Odktad urobku powinien by¢ dokonany tylko po jednej stronie wykopu,
w odlegtosci co najmniej 0,6m. od krawedzi wykopu.

Podloze powinno by¢ podtuznie wyprofilowane, aby rura spoczywata na nim jedng czwarta swojej po-
wierzchni i zgodnie ze spadkiem wyznaczonym na danym odcinku na przynaleznych profilach. Rury nalezy uktadac¢
na podsypce piaskowej grubosci 10cm.

Zasyp kanatu nalezy przeprowadzi¢ w trzech etapach:

I etap — wykonanie warstwy ochronnej (podsypka i obsypka) z wytaczeniem odcinkéw na ztaczach,

II etap — po probie szczelnosci ziacz rur nalezy wykonaé warstwe ochronna w miejscach zlaczy,

III etap — zasyp wykopu gruntem rodzimym, warstwami z jednoczesnym zageszczaniem i ewentualng rozbidrka
deskowan i rozpdr §cian wykopu.

Zaleca si¢ stosowanie sprzetu, ktéry moze jednoczes$nie zageszczaé po obu stronach przewodu. Stosowanie
ubijakéw metalowych dopuszczalne jest w odlegtosci co najmniej 10cm od rury. Niedopuszczalne jest zrzucanie
mas ziemi z samochodu bezposrednio na rury.

W przypadku wystgpienia torfu oraz gliny nalezy wykona¢ wymiang gruntu rodzimego na piasek zaggsz-
czalny, a jego zaggszczanie wykonywacé lekkim sprzgtem mechanicznym do 1s=0,97. Zasyp wykopéw odcinka pod
parkingami i drogami wewn¢trznymi, nalezy zasypa¢ zaggszczonym kruszywem do wskaznika Is=1,0. Takim sa-
mym gruntem nalezy zasypa¢ rury do wys. 0,20 m ponad wierzch z jednoczesnym zageszczeniem zasypki po obu
stronach przewodu. Prawidlowe zageszczenie gruntu w strefie przewodowej i uzyskanie wst¢pnego naprezenia rur,
warunkuje uzyskanie wlasciwej wytrzymatosci.
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W przypadku wystapienia podczas prac wéd w wykopach, nalezy wykopy odwadnia¢ np. poprzez zastoso-
wanie iglofiltréw lub odpompowywaé¢ wod¢ pompa przeznaczong do odwadniania wykopéw oraz nalezy wykonaé
wymian¢ gruntu rodzimego pomi¢dzy obsypka kanalu a projektowang podbudowa drogi. Wymiang gruntu nalezy
wykona¢ na piasek, a jego zageszczanie wykonywac lekkim sprzgtem mechanicznym.

Podczas wykonywania rob6t ziemnych nalezy szczeg6lng uwage zwrdci¢ na przestrzeganie przepi-
sow BHP. Wykopy o glebokosci powyzej 1,2 m nalezy umacniaé przez stosowanie deskowania zgodnie z BN-
8836 - 02. Roboty wykonywa¢ zgodnie z Warunkami technicznymi wykonania i odbioru robét budowlano -
montazowych cz. II oraz Instrukcjami projektowania i montazu rurz PVC i PE.

Przy wykonywaniu i zasypywaniu wykopdw nalezy przestrzega¢ postanowief zawartych w normie przed-
miotowej i ,, Warunkach Technicznych Wykonania i Odbioru. Roboty Ziemne”.

Sposéb wykonania skarp wykopu powinien gwarantowac ich stateczno$¢ w catym okresie prowadzenia
robét, a naprawa uszkodzen, wynikajacych z nieprawidtowego uksztaltowania skarp wykopu, ich podcigcia lub
innych odstepstw od dokumentacji projektowej obcigza Wykonawcg rob6t ziemnych.

Wykonawca powinien wykonywa¢ wykopy w taki sposéb, aby grunty o r6znym stopniu przydatnosci do
budowy nasypéw byly odspajane oddzielnie, w sposéb uniemozliwiajacy ich wymieszanie. Odstgpstwo od powyz-
szego wymagania, uzasadnione skomplikowanym uktadem warstw geotechnicznych, wymaga zgody Inzyniera.

Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypéw powinny by¢ bezposrednio wbudowane w nasyp lub
przewiezione na odktad. O ile Inspektor Nadzoru dopusci czasowe sktadowanie odspojonych gruntéw, nalezy je
odpowiednio zabezpieczy¢ przed nadmiernym zawilgoceniem.

Jezeli grunt jest zamarznigty nie nalezy odspaja¢ go do glebokosci okoto 0,5 metra powyzej projektowa-
nych rzednych robét ziemnych.

5.2. Wymagania dotyczace zageszczenia

Zageszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowych robét ziemnych powinno spelnia¢ wymagania,
dotyczace minimalnej warto$ci wskaznika zageszczenia (1), podanego w tablicy 1.

Tablica 1. Minimalne wartosci wskaznika zageszczenia w wykopach i miejscach zerowych robét ziemnych

Minimalna wartos$¢ I dla nawierzchni
Strefa korpusu

Goérna warstwa o grubosci 20 cm 1

Na gtebokosci od 20 do 50 cm od powierzchni
rob6t ziemnych 0.97

Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowych nie spetniaja wymaganego wskaznika zageszcze-
nia, to przed ulozeniem konstrukcji nawierzchni nalezy je dogesci¢ do wartosci I, podanych w tablicy 1.

Jezeli wartoSci wskaznika zaggszczenia okreSlone w tablicy 1 nie moga by¢ osiagnigte przez bezposrednie
zageszczanie gruntéw rodzimych, to nalezy podja¢ srodki w celu ulepszenia gruntu podioza, umozliwiajacego uzy-
skanie wymaganych wartosci wskaznika zageszczenia. Mozliwe do zastosowania $rodki, o ile nie sa okre§lone w
SST, proponuje Wykonawca i przedstawia do akceptacji Inspektorowi Nadzoru.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét

Ogdlne zasady kontroli jakos$ci robét podano w ST S-M-01.00.00 pkt 6.
6.2. Kontrola wykonania wykopow

Sprawdzenie wykonania wykopdéw polega na kontrolowaniu zgodno$ci z wymaganiami okre§lonymi w
niniejszej specyfikacji oraz w dokumentacji projektowej i ST. W czasie kontroli szczegdlna uwage nalezy zwrécicé
na:

a) odspajanie gruntéw w sposdb nie pogarszajacy ich wlasciwosci,

b) zapewnienie statecznosci skarp,

¢) odwodnienie wykopéw w czasie wykonywania rob6t i po ich zakonczeniu,

d) doktadno$¢ wykonania wykopéw (usytuowanie i wykonczenie),

e) zageszczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedtug wymagan okreslonych w punkcie 5.2.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogélne zasady obmiaru rob6t podano w ST S-M-01.00.00 pkt 7.
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7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowg jest m® (metr sze$cienny) wykonanego wykopu.

8. ODBIOR ROBOT
Ogélne zasady odbioru robét podano w ST S-M-01.00.00 pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogoélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST S-M-01.00.00 pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m® wykopéw w gruntach I-V kategorii obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robot,
— wykonanie wykopu z transportem urobku na nasyp lub odktad, obejmujace: odspojenie, przemieszczenie, zala-
dunek, przewiezienie i wyladunek,
— odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,
— profilowanie dna wykopu, rowéw, skarp,
— zageszczenie powierzchni wykopu ,
— przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych , wymaganych w specyfikacji techniczne;j,
— rozplantowanie urobku na odktadzie ,
— wykonanie, a nast¢pnie rozebranie drég dojazdowych,
— rekultywacje terenu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Spis przepiséw zwiazanych podano w ST M-01.00.00 pkt 10.

S-02.00.00 INSTALACJE ZEWNETRZNE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania ogélne dotyczace wykonania i odbioru
budowy dla zadania: ,, Modernizacja hydroforni w miejscowosci Koszelewy na dziatach nr 290, 292, obreb 0010
Koszelewy, gm. Rybno, jednostka ewidencyjna 280306_2 Rybno — instalacje zewnetrzne”.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
rob6t na zadaniu wymienionemu w pkt. 1.1 .

1.3. Okreslenia podstawowe

1.3.1. Kanalizacja sanitarna grawitacyjna - sie¢ kanalizacyjna zewn¢trzna stuzaca do bezci$nieniowego transpor-
tu $§ciekéw komunalnych.

1.3.2. Przykanalik - kanat przeznaczony do potaczenia instalacji wewnetrznej z siecig kanalizacji sanitarne;.
1. 3.3. Wilaz kanalowy - element Zeliwny przeznaczony do przykrycia podziemnych studzienek rewizyjnych lub
zbiornika, umozliwiajacy dostep do urzadzen kanalizacyjnych.

1.3.4. Studzienka kanalizacyjna - studzienka rewizyjna - na kanale nieprzelazowym przeznaczona do kontroli i
prawidlowej eksploatacji kanatéw.
1.3.5. Rura ochronna - rura stalowa dla zabezpieczenia rurociggu technologicznego przy skrzyzowaniu z drogg.

1.3.6. Podpory §lizgowe - podparcia rurociggu technologicznego w rurze ochronne;.

1.3.7. Odbiory
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1.3.7.1. Odbior techniczny cze$ciowy - odbidr techniczny robét zanikajacych przed catkowitym zakonczeniem
budowy przewodu, tj.: podtoza, odcinka przewodu przed badaniami jego szczelnosci, obiektéw budowlanych na
przewodzie, szczelno$ci odcinkéw przewodu, warstwy ochronnej zasypki utozonego odcinka przewodu

1.3.7.2. Odbiér techniczny koncowy - odbiér techniczny catkowitego przewodu po zakonczeniu jego budowy
a przed przekazaniem go do eksploatacji lub odbidr techniczny odcinka przewodu w przypadku gdy moze on by¢
wczesniej oddany do eksploatacji

1.3.7.3. Srednica obliczeniowa przewodu dn - wielko$¢ otrzymana przez podzielenie sumy iloczynéw diugosci
odcinkéw przewodu i odpowiadajacych im $rednic przez catkowita dtugo$¢ przewodu, w metrach

1.3.8. Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST M-01.00.00. ""Wymagania ogélne" pkt 1.4.

1.4. Ogélne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robét podano w ST S-M-01.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Og6lne wymagania dotyczace materialéw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w SST "Wymagania ogdlne".
Dopuszcza si¢ mozliwo$¢ zastosowania w budynku urzadzen i materiatéw zamiennych o parametrach technicznych
zgodnych z urzadzeniami i materiatami okre§lonymi w projekcie budowlanym.

3. SPRZET
3.1. Sprzet do wykonania instalacji zewnetrznych
Wykonawca przystepujacy do wykonania kanalizacji powinien wykazaé si¢ mozliwoscig korzystania z nastepuja-
cego sprzetu:
- koparek przedsigbiernych,
- spycharek kotowych lub gasienicowych,
- sprz¢tu do zageszczania gruntu,
4. TRANSPORT
4. 1. Ogélne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w OST S-M-01.00.00 "Wymagania ogélne".

4. 2. Transport rur

Rury mogg by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu w sposéb zabezpieczajacy je przed uszkodzeniem lub
zniszczeniem. Wykonawca zapewni przewdz rur w pozycji poziomej wzdluz $rodka transportu. Wykonawca zabez-
pieczy wyroby przewozone w pozycji poziomej przed przesuwaniem i przetaczaniem pod wptywem sit bezwladno-
Sci wystepujacych w czasie ruchu pojazdéw.

4. 3. Transport mieszanki betonowej

Do przewozu mieszanki betonowej Wykonawca zapewni takie $rodki transportowe, ktére nie spowoduja segregacji
sktadnikéw, zmiany sktadu mieszanki, zanieczyszczenia mieszanki i obniZenia temperatury przekraczajacej granice
okreslona w wymaganiach technologicznych.

4. 4. Transport kruszyw

Kruszywa moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu, w sposéb zabezpieczajacy je przed zanieczyszczeniem
i nadmiernym zawilgoceniem.

4. 5. Transport cementu i jego przechowywanie

Transport cementu i przechowywanie powinny by¢ zgodne z BN-88/673 1-08

5. WYKONANIE ROBOT
5. 1. Ogélne zasady wykonania robdt

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w ST S-M-01.00.00 ,,Wymagania ogdlne" . Wszystkie roboty instalacyjne
wykona¢ zgodnie z warunkami technicznymi wykonania robdt wydanymi przez ,,COBRTI INSTAL”.
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5. 2. Roboty przygotowawcze

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca dokona ich wytyczenia i trwale oznaczy je w terenie za pomocg kotkéw
osiowych, kotkéw §wiadkéw i kotkéw krawedziowych.

W przypadku niedostatecznej ilo$ci reperéw statych, Wykonawca wbuduje repery tymczasowe (z rz¢gdnymi spraw-
dzonymi przez stuzby geodezyjne), a szkice sytuacyjne reperéw i ich rzedne przekaze Inspektorowi Nadzoru.

5.3. Roboty montazowe

Celem robét jest remont i modernizacja istniejacej hydroforni wraz z wymiang urzadzen, budowa zbiorni-
koéw oraz instalacji w budynku, wraz z infrastruktura techniczng w zakresie niezb¢dnym, aby zabezpieczy¢ dostaweg
wody pitnej o wlasciwych parametrach techniczno-uzytkowych na potrzeby istniejacych mieszkafcow. Sprawdze-
nie wydajnosci studni oraz wymian¢ pomp celem usprawnienia pracy hydroforni.

Ujecia wody dla hydroforni w Koszalewach gm. Rybno stanowia dwie studnie:

e studnia podstawowa oznaczona symbolem P3

e studnia awaryjna oznaczona symbolem P2

Studnia P3 zostata odwiercona 1974 przez ,,Wodrol” . Zasoby eksploatacyjne zostaty zatwierdzone w oparci o
dokumentacj¢ hydrogeologiczng w kat ,, B przez Urzad Wojewddzki w Olsztynie. Wydzial Gospodarki Prze-
strzennej geologii i Ochrony Srodowiska decyzja nr 138/74 z dnia 06.06.1974 w wysokosci

e Q=130m3/hprzy S=3,5m

®  Gtiegbokos¢ otworu 61 m

e Pompa glebinowa typ G80/IV® B — 13 KW
Zwierciadlo wody nawiercono na gltebokosci 33 m ppt a ustabilizowata si¢ na gltebokosci 3,2 ppt (stan obecny)

Studnia ,,P2” zlokalizowana jest rowniez na terenie stacji wodociggowej w Koszalewach gm. Rybno. Studnia
P2 spetnia rol¢ ujecia awaryjnego. Wybudowana w 1965 przez ,, Wodrol” Olsztyn. Zatwierdzone zasoby eksploata-
cyjne w oparciu o dokumentacj¢ hydrogeologiczna w kat ,, B’” decyzja nr 161/66 z dnia 12.05.1966 r. i wynosi:

¢ Q=20 m3/h przy S=3m

e  Giebokos¢ otworu wynosi 51,5 m

e Pompa gltebinowa typu G 60 VI® - 13 KW
Zwierciadlo wody nawiercone na gtebokos$ci 34 m ppt, a stabilizowato si¢ na glebokosci 3,5 m ppt (stan obecny)

W obecnej chwili ujecie wody P2 jest nieczynne. Nalezy dokona¢ reaktywacji zloza wraz z wymiang
osprzetu (nie dotyczy urzadzen projektowanych w dokumentacji) wymagajacego uruchomienia studni. Wykonac
ekspertyze¢ techniczng oraz badanie ztoza w celu doktadnego okresdlenia sposobu naktadéw pracy niezbednych do
wykonania reaktywacji ztoza.

Perspektywiczne zapotrzebowanie wody, obliczane na etapie projektu technicznego dla wsi Koszalewy i bylego
PGR w operacie wodnoprawnym wyniosto:

e Qsr/d. 415 m3/d

¢ Qmax/d-503,3 m3/d

e Q max/god —37,6 m3/d

W/w dane pochodza z operatu wodnoprawnego stacji wodociagowej opracowanego w marcu 2001 r. dla uzy-
skania decyzji pozwolenia wodnoprawnego na pobér wéd podziemnych z uj¢¢ znajdujacych si¢ na dziatkach nr 290
1292 w miejscowosci Koszalewo gm. Rybno. Decyzja R06223-15/05 z dnia 10.03.2005 r. Dane znajduja si¢ w ZGK
w Rybnie sp. z 0.0. ulica Zarybinska 9 13-220 Rybno.

Jako$¢ wody: dla P3 i P2 Hydrofornia Koszalewy sprawozdanie z badan nr SB (134629/12/2021) wykonane
przez laboratorium SGS Polska Pracownia Srodowiskowa w Pszczynie wydana w dniu 02.12.2021r. Sprawozdanie
z badan wody posiada Zaktad Gospodarki Komunalnej w Rynie sp. z p.p. ul. Zarybinska 9 13-220 Rybno.

Parametry mikrobiologiczne wody z ujgcia spetlniaja wymagania okreslone w Rozporzadzeniu Ministra
Zdrowia z dnia 29.03.2009 r. w sprawie wody przeznaczonej do spozycia przez ludzi (Dz.U nr 61, poz.417).

Wody ujmowane ze studni P2 i P3 charakteryzuje si¢ stabilnym sktadem fizykochemicznym i mikrobiolo-
gicznym. W zalaczniku sprawozdanie z badan wody wykonane w dniu 02.12.2021r przez laboratorium SGS Polska
w Pszczynie.

Pod wzgledem mikrobiologicznym ujmowane wody nie przekraczajg norm obowiazujacych dla wody pit-
nej. Wg operatu wodno-prawnego w okresie wieloletnim nie stwierdzono przekroczenia dopuszczalnych norm dla
wody pitnej pod wzgledem fizyko-chemicznym i mikrobiologicznym. Jako$¢ wody glebinowej pozwala na eksplo-
atacje¢ studni bez koniecznosci jakiegokolwiek uzdatniania . Spetnia normy wody przeznaczonej do spozycia w
stanie surowym.

Wies Koszelewy lezy na terenie gminy Rybno, w powiecie dzialdowskim, w potudniowo zachodniej czesci
wojewodztwa warminsko-mazurskiego. Komunalne ujecie wody zlokalizowane jest w potudniowej czesci wsi na
dwoch dziatkach. Studnia nr P31 oraz hydrofornia znajduja si¢ na dziatce nr 292, a Studnia nr P2 na dzialce o nume-
rze ewidencyjnym 290.

Do budynku doprowadzone sg rurociag ttoczne za studni Nr P3 i Nr P2. Kazdy z rurociagéw jest wyposa-
zony w zawor odcinajacy zeliwny DN100. Wewnatrz budynku rurociagi te tacza si¢ w jeden rurociag zbiorczy
DN150 Zeliwny. Rurocigg zbiorczy doprowadza wode do dwéch zbiornikéw cisnieniowe o pojemnosci 30001 kaz-
dy. Dla zapewnienia potrzebnego ci$nienia w hydroforach zainstalowana jest sprezarka. Wszystkie zbiorniki hydro-
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forowe wyposazone sg w zeliwne sprezynowe zawory bezpieczenstwa. W pomieszczeniu hydroforni zamontowany
jest chlorator. Na rurociggu wylotowym zamontowany jest wodomierz DN100.Na $cianie umieszczona jest szafa
sterownicza. Pompy glebinowe nie sa wyposazone w zadne czujniki informujace o stanie pracy badz zuzycia.
Wszystkie technologie w obrebie budynku wymagajg remontu lub wymiany. Budynek wyposazony jest w instalacje
elektryczng, wod.-kan.
POMPY GLEBINOWE Z ORUROW ANIEM STUDNI.
W zakres dostawy ma wchodzi¢:
a) pompa glebinowa P2 i P3 typu SP 46-3 (lub réwnowazne) o mocy elektrycznej 5,50 kW przed montazem spraw-
dzi¢ czy nalezy zastosowa¢ konieczno$¢ ptaszcza chtodzacego,
b) piony tloczne DN100 + 2x rura piezometryczna Dn32:
e pion tloczny P2 - stal nierdzewna DN100 (114,3x3) L=37m - 1 kpl.
e pion tloczny P3 - stal nierdzewna DN100 (114,3x3) L=38m - 1 kpl
STUDNIE GLEBINOWE
Istniejace obudowy studni, przewiduje si¢ zdemontowa¢ i wykona¢ nowe obudowy studni glgbinowych z
automatycznym ogrzewaniem awaryjnym typ. LANGE. Zastosowana obudowa umozliwia tatwe utrzymanie wyma-
ganej przez Stacj¢ Sanitarno-Epidemiologiczng czystosci wewnatrz obudowy studni. Pokrywa w obudowie monto-
wana jest ze wspomaganiem otwierania pokrywy, co znacznie ulatwia podnoszenie pokrywy obudowy. Koszt bu-
dowy, obudowy naziemnej typ. LANGE/ orginalny kompletny jest poréwnywalny z obudowami tradycyjnym. W
obudowie tradycyjnej w ktérej rowniez zamontowana jest kompletna annatura wraz z glowicami. Jezeli do obudowy
podziemnej doliczymy koszty izolacji przeciwwilgociowej przy niewielkiej ilosci wody gruntowej, to okaze si¢, ze
obudowa naziemna jest nowy i praktyczniejszym rozwigzaniem technicznym i ekonomicznie uzasadnionym. Szcze-
g6ty wyposazenia pokazano na rysunku - obudowy studni typu,, LANGE" Obudowa wyposazona jest w kominek
wentylacyjny oraz otwér nawiewny w dolnej czesci przykrywy. Obudowa jest ogrzewana elektrycznie za pomoca
grzatki taSmowej zlokalizowanej wewnatrz obudowy.
Demontaz obudéw studziennych
e demontaz ptyty nad studziennej
e demontaz glowicy studziennej i wyciagnigcie rur tlocznych stalowych kotnierzowych z pompg glebinowa i
kablami elektrycznymi.
e demontaz armatury kotnierzowej w obudowie,
® po zdemontowaniu pompy glebinowej dokona¢ pomiaru z natury aby doktadnie zwymiarowa¢ przedtuzke
do wydltuzenia zarurowania studni, réwno z terenem w dopasowaniu do nowej obudowy. Typ polaczenia
rur kotnierzowy lub mufowy.
® istniejaca obudowe studni przewiduje si¢ wykorzysta¢ w nowym ukladzie technologicznym z projektowang
obudowa. Szczegély pokazano na rysunku szczegétowym nowa obudowa.
PIONOWE ZBIORNIKI RETENCYJNE
W celu zapewnienia oczekiwanych dostaw wody uwzgledniajac rezerwe¢ na ewentualny wzrost zapotrze-
bowania oraz w razie pozaru niezbg¢dna jest budowa dwéch zbiornikéw retencyjnych . Dostarczany i montowany
przez wybranego producenta. Beda to zbiorniki pionowe, naziemne. Konstrukcja zbiornika wykonana z galwanizo-
wanych, ptaskich paneli stalowych, wykonczona pierScieniami wzmacniajagcymi w cze¢$ci dolnej, oraz gérnej zbior-
nika. Poszczeg6lne panele stalowe, skrgcane na budowie za pomoca galwanizowanych $rub, podktadek, oraz nakre-
tek.
Szczegétowe dane techniczne zbiornika
a. $rednica ptaszcza 4,584m,
b. $rednica zewnetrzna z izolacjg — 4,784m,
c. wysoko$¢ do gérnej krawedzi 6,63m — lub inna,
d. wysokos¢ kalenicy 6,93m,
e. wysoko$¢ catkowita 7,730m,
d. pojemnos¢ efektywna 102m3. ( 400 mm strefy wolnej).
Zawarto$¢ pojedynczego zbiornika:
a. dach zbiornika z pltyty warstwowej z rdzeniem styropianowym gr. 100mm,
b. membrana EPDM z atestem PZH — gr. 1,00mm,
c. drabinka zewnetrzna ocynkowana z koszem ochronnym,
d. kréciec spustowy, DN 100 (przej$cie przez dno)
e. kréciec ttoczny, DN 100 (przejscie przez dno)
f. kréciec ssacy, (DN 100 przejscie przez dno)
g. kréciec przelewowy, (DN 150 przejscie przez dno)
h. izolacja zewngetrzna z welny mineralnej gr. 100mm wraz z obudowg z alucynkowej blachy trapezowej
T18,gr 0,5mm
i. drabinka wewnetrzna ze stali nierdzewne;j,
j- nierdzewny wilaz dachowy z wywietrznikiem.
Zbiornik wyposazony w posiadajaca atest PZH membrang, 1.0mm grubosci, wykonang pod wymiar zbior-
nika, dodatkowo wzmocniona, ktéra gwarantuje dtugotrwata ochrong przeciwkorozyjna.Ocieplenie wetna mineralng
o grubosci 10cm .wraz z obudowg zbiornika blachg alucynkowa T18.
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Konstrukcja dachu wykonana z ocynkowanych profili stalowych z przytwierdzonymi do nich panelami typu "san-
dwicz" z rdzeniem styropianowym o grubosci 10cm.

Orurowanie wewngtrzne wykonane z PVC-U. Kré¢ce oraz inne elementy stalowe wystepujace wewnatrz
zbiornika wykonane ze stali nierdzewnej.Zbiornik zaprojektowany wedtug lokalnych wymagan w zakresie obcigzen
wiatrem 1 $niegiem oraz z uwzglednieniem warunku pustego zbiornika.

Pionowe zbiorniki retencyjne (jednokomorowe) przeznaczone s3 do magazynowania wody pitnej, pozwala-
jace na wyréwnanie okresowych niedoboréw wody, w przypadku zwigkszonego jej zapotrzebowania, przekraczajac
wydajnoscia studni. Zbiorniki retencyjne stanowia jednoczesnie zapasowe zabezpieczenie w wod¢ do celéw prze-
ciwpozarowych.

Stosowany jest system montazu zbiornikéw sktadajacy si¢ z niezaleznych etapéw, dzigki czemu jest bardzo
praktyczny i eliminuje konieczno$¢ stosowania ci¢zkiego sprzgtu
1 etap: Przygotowanie terenu do instalacji zbiornika

Etap ten obejmuje przygotowanie terenu oraz wylanie betonowej ptyty, na ktérej osadzony zostanie zbior-
nik. Na tym etapie na miejsce budowy dostarczane sa materialy potrzebne do budowy zbiornika.

2 etap: Montaz zbiornika

Po wyschnieciu plyty betonowej i skompletowaniu niezbednych materialéw, grupa pracownikéw przyste-
puje do montazu zbiornika. Zbiornik jest montowany z uzyciem sitownikéw hydraulicznych zewnetrznych. Naste-
puje podniesienie konstrukcji stalowej z rownoczesng instalacjg izolacji wewnetrznej, utozeniem membrany i mon-
tazem wyposazenia. Zbiornik zostaje przymocowany do ptyty betonowej kotwami i Srubami kotwiacymi.

3 etap: Prace wykoficzeniowe

Pracownicy montuja instalacj¢ orurowania wewnatrz zbiornika oraz wyposazenie dodatkowe.
4 etap: Préba szczelnosci

Po zakonczeniu montazu mozna rozpocza¢ jego napetnianie woda. W pierwszym etapie zbiornik nalezy
napetni¢ do wysokosci ok. 1,5m w celu sprawdzenie szczelnosci przej$é kotnierzowych przewodéw technologicz-
nych. W drugim etapie napetniania zbiornik jest uzupetniany do nominalnej pojemnosci. Zgodnie z norma, czas
trwania proby szczelnosci zbiornikow o $cianach nienasigkliwych wynosi 24 godziny. W trakcie napetniania moze
wystapi¢ zjawisko roszenia na Scianach zbiornika, bedace wynikiem réznicy temperatur nalewanej do zbiornika
wody oraz temperatury powietrza. Sptywajace po $cianach zbiornika krople wody moga spowodowaé nieznaczne
zawilgocenie fundamentu. Nie oznacza to nieszczelno$ci zbiornika
5 etap: Rozruch urzadzen elektrycznych

Po prébie szczelno$ci zbiornika mozna dokona¢ sprawdzenia poprawnoS$ci dzialania urzadzen elektrycz-
nych, wilacznie z szafka rozdzielcza. Uklad automatyki uniemozliwia uruchomienie grzalek, jesli lustro wody znaj-
duje si¢ ponizej. Do uruchomienia elektryki niezbedny jest petny zbiornik.

6 etap: Certyfikacja

Producent niezwlocznie po zakonczeniu préby szczelno$ci i wykonaniu prac elektrycznych przygotuje i
przekaze na budowe dokumentacj¢ powykonawcza wraz z niezb¢dnymi atestami.

Przed przystapieniem do robét ziemnych Przedsigbiorstwo Geodezyjne powinno wytyczy¢ trasy uzbrojenia
1 lokalizacje obiektéw na sieciach. Teren przed rozpoczeciem robdt, winien byé przygotowany do prowadzenia
inwestycji. Roboty ziemne nalezy rozpocza¢ od zdjgcia warstwy urodzajnej w granicach pasa robét. Zaklada sig¢
wykonywanie wykopu sprzgtem mechanicznym na odklad i z odwiezieniem na miejsce sktadowania urobku, ze
skarpowaniem $cian - poza odcinkami, na ktérych wystepuje skrzyzowanie lub zblizenie do istniejagcego uzbrojenia
podziemnego lub istniejacego drzewostanu. Uszkodzenia terenu oraz infrastruktury hydrogeologicznej tj. rowy
melioracyjne powstale w wyniku prowadzonych robét nalezy odbudowac i doprowadzi¢ do stanu pierwotnego.

Miejsce wykonywania rob6t ziemnych i montazowych nalezy zabezpieczy¢ zgodnie z obowiazujacymi
przepisami, poprzez odpowiednie oznakowanie, ustawienie barier i o§wietlenie na okres nocy: Rozporzadzenie Min.
Infrastruktury z dn.23 wrzeénia 2003 r. - w sprawie - szczegdétowych warunkéw zarzadzania ruchem na drogach
oraz wykonania nadzoru nad tym zarzadzeniem (Dz.U.03.177.1729) Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury oraz
Min. Spraw Wewngtrznych i Administracji z dn. 31 lipca 2002 r.-w sprawie znakéw i sygnaléw drogowych (Dz.U.
Nr 170 poz. 1393) Rozporzadzenie Min. Infrastruktury z dn.3 lipca 2003 r. - w sprawie szczegbélowych warunkéw
technicznych dla znakéw i sygnatéw drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkéw ich
umieszczania na drogach - zat. Nr1i 4 (Dz. U. Nr 220, poz. 1729 z 2003 r.) W razie konieczno$ci nalezy wykonaé
tymczasowe mostki przejazdowe do -poszczegdlnych, posesji nad prowadzonymi wykopami. ustawa z dn.20 czerw-
ca 1997 r. - Prawo o ruchu drogowym (Dz.U. z - 2003 r. Nr 58 poz, 515 z p6zniejszymi. zmianami)

Prébe cisnieniowa wodociaggu wykona¢ zgodnie z PN-81/B-I0715. Dezynfekcje i plukanie sieci wodocia-
gowej wykonaé¢ w/g wytycznych zawartych w zbiorczej instrukcji MGK z 1966r. Odcinki rurociggu podda¢ prébie
na cis$nienie 1,0 MPa. Préba szczelnosci jest pozytywna, jezeli w ciagu 30 minut nie zauwaza si¢ spadku ci$nienia
ponizej 0,01 MPa na kazde 100 m przewodu. Przed oddaniem wodociagu do uzytku nalezy przeprowadzi¢ ptukanie
i dezynfekcje. Rury nalezy ptuka¢ duzym ci$nieniem i przeptywem wody przy otwartych hydrantach na koncu wo-
dociagu. Po 24 godzinnej stéjce wody z roztworem chloru, rurociag nalezy wyptuka¢ woda ze stacji uzdatniania do
momentu wyptynigcia na koncu przewodu wody pozbawionej zapachu chloru.

Oddziatywanie inwestycji na Srodowisko wystepuje gtéwnie w trakcie budowy z powodu:

a) prowadzenia rob6t odwadniajgcych
b) pracy sprzetu mechanicznego i transportowego.

20



Aby zminimalizowa¢ oddziatywanie inwestycji na srodowisko w trakcie budowy, nalezy budowane obiekty
liniowe i punktowe (rurociagi wodociaggowe) wykonaé catkowicie szczelnie. Roboty nalezy prowadzi¢ odcinkami.
Nalezy zapewni¢ organizacj¢ pracy pozwalajaca na zminimalizowanie rob6t odwodnieniowych, montazowych i
szybkie odtworzenie terenu po robotach. Odwodnienie wykopéw nie wptynie negatywnie na Srodowisko. W trakcie
eksploatacji projektowane sieci nie beda powodowac¢ ujemnego wplywu na Srodowisko. Projektowana inwestycja
spowoduje uporzadkowanie gospodarki wodociggowej na obszarze podlegajacym opracowaniu.

Zestawienie zastosowanych norm
e Zarzadzenie Nr 7 Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 30 czerwca 1989 r. (Dz. Urz.
Nr 1) w sprawie przeci¢tnych norm zuzycia wody oraz rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia
14.01.2002 r. w sprawie okre$lenia przecig¢tnych norm zuzycia wody (Dz. U. z dnia 31.01.2002 r.)
PN-81/B-10725 ,, Przewody zewngtrzne - Wymagania"
PN-85/B-01700 ,, Urzadzenia i sieci zewngetrzne - Oznaczenia graficzne"
PN-92/B-01706 ,, Instalacje wodociggowe
Wymagania w projektowaniu" - BN-70/8972-04 ,, Urzadzenia do rozprowadzania wody"
PN-70/C-89200 ,, Ksztattki polietylenowe do potaczen rur polietylenowych"
PN-EN 12201-2:2002 ,,Systemy przewodéw rurowych z tworzyw sztucznych do przesyltania wody. Poli-
etylen (PE). Czgs¢ 2: Rury
e PN-EN 12201-3:2002 ,,Systemy przewodéw rurowych z tworzyw sztucznych do przesyltania wody. Poli-
etylen (PE). Czg$¢ 3: Ksztaltki.
e PN-EN 12201-4:2002 Systemy przewoddéw rurowych z tworzyw sztucznych do przesytania wody. Poliety-
len (PE). Cz¢$¢ 4: Armatura
PN-89/M-74091 ,, Hydranty nadziemne na ci$nienie nominalne 1,0 Mpa"
PN-81/B-03020 ,,Grunty budowlane. Projektowanie i obliczanie statyczne posadowien bezposrednich”
PN-83/8836-02 ,,Przewody podziemne. Roboty Podziemne. Wymagania i badania przy odbiorze"
PN-81/9192-05 ,,Wodociagi wiejskie. Bloki oporowe. Wymiary i warunki stosowania"
PN-81/9192-04 ,,Wodociagi wiejskie. Bloki oporowe prefabrykowane. Warunki techniczne wykonania i
odbioru"
e PN-71/B-02863 ,,Ochrona przeciwpozarowa w budownictwie. Przeciwpozarowe zaopatrzenie wodne. Sie¢
wodociggowa zewnetrzna przeciwpozarowa zrodlem zasilania oraz rozmieszczeniem hydrantéw zewnetrz-

nych. ,, Wymagania wraz ze zmiana do normy Az1 :2001"

e PN-71/B-02864 ,,Zasady obliczania zapotrzebowania wody dla celéw przeciwpozarowych do zewnetrzne-

go gaszenia pozaru" wraz ze zmiang do powyzszej normy Azl :2001.

e  PN-70/M-34030 ,,Rurociagi. Zasady obliczen strat ci$nienia”

e PN-86/B- 09700 ,, Tablice orientacyjne do oznaczania uzbrojenia przewodéw wodociggowych"
Warunki techniczne dla Zeliwnych ksztaltek wodociagowych:
1.Ksztattki wykonane jako odlew monolityczny.
2.Materiat ksztattek - zeliwo sferoidalne gat. min 400-15.
3.Przytacza kotnierzowe zgodnie z PN-EN 1092-2.
4.Dhugos¢ zabudowy zgodnie z PN-EN 545 i PN/H-74101
5.Zabezpieczenie antykorozyjne wewnatrz i zewnatrz farbg posiadajaca atest higieniczny. Ksztattki z zeliwa sfero-
idalnego - farba proszkowa epoksydowa o grubosci powtoki 250-500 um odporng na przebicie elektryczne 3kV w
kolorze niebieskim.
Warunki techniczne dla zasuw kolnierzowych PN16 wykonanych z Zeliwa sferoidalnego:
1.Przylacza kotnierzowe zgodnie z PN-EN 1092-2.
2.Dtugo$¢ zabudowy zgodnie z PN-EN 558-1.
3.Armatura rownoprzelotowa zgodnie z EN-736-3.
4. Wkretka mosi¢zna umieszczona w pokrywie zabezpieczona przed wykrgceniem, umozliwiajgca wymiang oringéw
trzpienia pod pelnym ci$nieniem i przy dowolnym potozeniu klina.
5.Trzpien ze stali nierdzewnej z gwintem walcowanym, w strefie uszczelnienia pozbawiony naci¢¢, umozliwiajacy
wspodlprace z oringami umieszczonymi we wkretce i zawieszony w gniezdzie pokrywy a nie na wkretce oporowej.
6.Catkowite zabezpieczenie strefy uszczelnienia trzpienia przed przedostawaniem si¢ wody z sieci.
7.Kadhub, pokrywa i klin wykonane z zeliwa sferoidalnego gat. min EN-GJS-400.
8.Klin nawulkanizowany wewnatrz i zewnatrz gumg EPDM lub NBR o twardosci 70£5 ° Sh. prowadzony metoda
wpust wypust w kadtubie zasuwy.
9.Nakretka zawieszenia klina na trzpieniu - niewymienna, wykonana z mosiadzu, zaprasowana w klinie zasuwy,
eliminujaca mozliwos$¢ wibracji klina oraz uszkodzenia powloki gumowe;.
10.Uszczelnienia statyczne wykonane z gumy EPDM, dynamiczne z gumy NBR.
11.Sruby Iaczace pokrywe z kadtubem - gwinty nieprzelotowe, catkowicie zabezpieczone przed korozjg masa para-
finowo-woskowa.
12.Zabezpieczenie antykorozyjne wewnatrz i zewnatrz farba epoksydowa o grubosci powtoki 250-500 pm odporne
na przebicie elektryczne 3kV.
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Warunki techniczne dla hydrantu nadziemnego zabezpieczonego w przypadku zlamania z podwéjnym za-
mknieciem:

1.Przylacze kolierzowe zgodnie z PN-EN 1092-2.

2.Zabezpieczenie antykorozyjne wewnatrz i zewnatrz farbg epoksydowa o grubosci powtoki 250-500 pm dodatko-
wo zabezpieczone przed dzialaniem promieniowania UV powloka poliestrowa.

3.Korpus gérny i kulowy oraz komora zaworowa wykonane z zeliwa sferoidalnego gat. min EN-GJS-400-15, ko-
lumna stalowa, stalowa cynkowana ogniowo lub z zeliwa sferoidalnego gat. min EN-GJS-400-15, trzpien ze stali
nierdzewnej, rura trzpieniowa stalowa ocynkowana lub ze stali nierdzewne;.

4. Mozliwos¢ obrotu korpusu gérnego po montazu hydrantu o 360°.

5.Kolumna dzielona na poziomie gruntu i potaczona za pomoca $rub o ograniczonej wytrzymatosci.

6.Nakretka trzpienia mosi¢zna z gwintem trapezowym.

7.Nasady hydrantu wykonane ze stopu aluminium, pokrywy nasad z zeliwa szarego.

8.Zamknigcie hydrantu realizowane przez tlok wspélpracujacy z tuleja prowadzaca. Dodatkowe zamknigcie stanowi
kula gumowana umieszczona w korpusie kulowym.

9.Ttok hydrantu nawulkanizowany gumg EPDM o twardosci 70° Sh.

10.0dwodnienie powinno nastapi¢ z chwilg catkowitego zamknigcia hydrantu.

11.Przy ci$nieniu 0,2MPa wydajno$¢ hydrantéw powinna wynosi¢ minimum 10dm3/s.

12.Swiadectwo Dopuszczenia wydane przez CNBOP w Jézefowie.

Warunki techniczne dla zasuw gwintowanych PN16 wykonanych z Zeliwa sferoidalnego:

1.Przytacza z gwintami wewng¢trznymi lub wewnetrzno-zewnetrznymi G5/4".

2.Armatura rownoprzelotowa zgodnie z EN-736-3.

3.Wkretka mosi¢zna umieszczona w pokrywie zabezpieczona przed wykreceniem, umozliwiajaca wymian¢ oringéw
trzpienia pod pelnym ci$nieniem i przy dowolnym potozeniu klina.

4.Calkowite zabezpieczenie strefy uszczelnienia trzpienia przed przedostawaniem si¢ wody z sieci.

5.Kadtub, pokrywa i klin wykonane z zeliwa sferoidalnego gat. min EN-GJS-400-15.

6.Trzpien ze stali nierdzewnej z gwintem walcowanym, w strefie uszczelnienia pozbawiony naci¢¢, umozliwiajacy
wspodlprace z oringami umieszczonymi we wkretce i zawieszony w gniezdzie pokrywy, a nie na wkretce oporowe;.
7.Klin nawulkanizowany wewnatrz i zewnatrz gumg EPDM lub NBR o twardosci 70° Sh. prowadzony metoda
wpust wypust w kadtubie zasuwy.

8.Uszczelnienia statyczne wykonane z gumy EPDM, dynamiczne z gumy NBR.

9.Nakretka zawieszenia klina na trzpieniu - niewymienna, wykonana z mosigdzu, zaprasowana w klinie zasuwy,
eliminujaca mozliwos$¢ uszkodzenia powloki gumowej klina.

10.Sruby taczace pokrywe z kadtubem - gwinty nieprzelotowe, catkowicie zabezpieczone przed korozjg masa para-
finowo-woskow3.

11.Zabezpieczenie antykorozyjne wewnatrz i zewnatrz farbg epoksydowa o grubosci powloki 250-500 pm odporne
na przebicie elektryczne 3kV.

Przyjete parametry materialéw i uzbrojenia dla projektu sa wzorcowe, wykonawca moze zastosowac
inne materialy lecz parametry nie moga by¢ gorsze niz od przyjetych w ST i projekcie.

Wszystkie napotkane, niezainwentaryzowane sieci i przylacza traktowaé jako czynne, powiadamiajac o ich
odkryciu ewentualnych uzytkownikéw i uzgadniajgc z nimi spos6b zabezpieczenia lub likwidacji. Podczas prowa-
dzonych robét ziemnych nalezy zachowaé szczegdlng uwage przy zblizeniu wykonywanej sieci i przytacza z uzbro-
jeniem podziemnym, roboty w obrebie istniejacego uzbrojenia nalezy wykonaé recznie. W przypadku rozbieznosci
posadowienia rzgdnych istniejgcego uzbrojenia podziemnego od zalozonych w projekcie budowlanym nalezy dalszy
spos6b prowadzenia prac ziemnych ustali¢ z inspektorem nadzoru lub projektantem. Dopuszcza si¢ mozliwo$¢ za-
stosowania urzadzen i materiatéw zamiennych o parametrach technicznych zgodnych z urzadzeniami i materiatami
okreslonymi w projekcie budowlanym. Po zakonczeniu rob6t montazowych i ziemnych teren doprowadzi¢ do stanu
pierwotnego.

Projektant nie ponosi odpowiedzialno$ci za kolizje powstale z uzbrojeniem podziemnym nienaniesionym
(niezinwentaryzowanym) na planie sytuacyjno- wysokosciowym, w przypadku natrafienia na nie zinwentaryzowane
uzbrojenie podziemne nalezy traktowaé jako czynne, powiadomi¢ inspektora nadzoru, odkopane urzadzenie zabez-
pieczyc.

Wszelkie zmiany i odstepstwa od projektu dokonane w trakcie budowy wymagaja zgody i akceptacji pro-
jektanta przed ich wykonaniem.

Roboty instalacyjne wykona¢ zgodnie z warunkami technicznymi wykonania sieci i instalacji wewngtrz-
nych wydanych przez ,,COBRTI INSTAL”

Dobrane w projekcie urzadzenia i materialy ze wskazaniem konkretnych producentéw zostaly przyjete
celem rzetelnego opracowania projektu, umozliwiajac jego jednoznaczne odczytanie . Zgodnie z rozporzadzeniem
ministra infrastruktury z dnia 03.07.2003r w sprawie szczeg6towego zakresu i formy projektu budowlanego Dz.U.nr
120 poz. 1133. ,,Celem nie jest wyeliminowanie konkurencji”’ , mozliwe jest przyjecie innych materialéw i urzadzen
niz zaprojektowane pod warunkiem iz zastosowane materiaty i urzadzenia beda miaty parametry takie jak przyjete
w obliczeniach lub pokazane na rysunkach. Zastosowane materialy i urzadzenia musza mie¢ aktualne certyfikaty i
aprobaty techniczne.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6. 1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogodlne zasady kontroli jako$ci robét podano w ST SD-M-01.00.00 "Wymagania og6lne".
6. 2. Kontrola, pomiary i badania

6.2.1 Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystgpieniem do rob6t Wykonawca powinien wykona¢ sprawdzenia wszystkich uzywanych materiatéw, do
betonu i zapraw i ustali¢ recepturg.

6. 2. 2. Kontrola, pomiary i badania w czasie robét

Wykonawca jest zobowigzany do stalej i systematycznej kontroli prowadzonych rob6t w zakresie i z czgstotliwoscia
okres$lona w niniejszej SST i zaakceptowang przez Inspektora nadzoru .

W szczegdblnosei kontrola powinna obejmowac:

- sprawdzenie rzednych zatozonych faw celowniczych w nawigzaniu do podanych statych punktéw
wysokosciowych z doktadnosciag do 1 cm,

- badanie zabezpieczenia wykopdéw przed zalaniem woda,

- badanie i pomiary szerokosci, grubosci i zaggszczenia wykonanej warstwy podtoza z kruszywa mineralnego lub
betonu,

- sprawdzenie zgodnosci z dokumentacjg projektowa tras i rzgdnych posadowienia urzadzen
- sprawdzenie prawidlowos$ci utozenia przewodéw,

- sprawdzenie prawidlowos$ci uszczelniania przewodow,

- badanie wskaznikow zaggszczenia poszczegdlnych warstw zasypu,

- sprawdzenie rz¢dnych posadowienia
6. 2. 3. Dopuszczalne tolerancje i wymagania

- odchylenie odlegtosci krawedzi wykopu w dnie od ustalonej w planie osi wykopu nie powinno wynosi¢ wigcej
niz+ 5 cm,

- odchylenie wymiar6w w planie nie powinno by¢ wigksze niz 0,1 m,

- odchylenie grubo$ci warstwy podtoza nie powinno przekracza¢ + 3 cm,

- odchylenie szerokosci warstwy podloza nie powinno przekracza¢ + 5 cm,

- odchylenie kolektora rurowego w planie, odchylenie odlegtosci osi utozonego kolektora od osi przewodu

ustalonej na fawach celowniczych nie powinna przekracza¢ + 5 mm,
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogo6lne zasady obmiaru rob6t podano w OST S-M-01.00.00 "Wymagania ogélne".
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowg jest m (metr) wykonanej i odebranej kanalizacji .

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogoélne zasady odbioru robét

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inspektora nadzoru ,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem okres$lonych tolerancji, daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbioér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:

- roboty montazowe sieci i przylaczy,

- zasypanie i zagg¢szczenie wykopu.

Odbidr robét zanikajacych powinien by¢ dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie korekt i poprawek, bez
hamowania ogdlnego postgpu robot.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST S-M-01.00.00 "Wymagania ogdlne" .
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9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 m wykonanej i odebranej instalacji zewngtrznej obejmuje:

- oznakowanie robot,

- dostaw¢ materiatow,

- wykonanie rob6t przygotowawczych,

- wykonanie wykopu w gruncie kat. 1- IV,

- odwodnienie wykopu,

- przygotowanie podtoza

- utozenie przewoddw instalacji zewng¢trznych modernizowanej hydroforni |,

- zasypanie i zaggszczenie wykopu,

- przeprowadzenie pomiaréw i badan wymaganych w specyfikacji technicznej.
- przeprowadzenie badania poprawno$ci ulozenia rurociggdéw kanalizacyjnych z zastosowaniem kamery inspekcyj-
nej

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Spis przepiséw zwigzanych podano w ST S-M-01.00.00 pkt 10.

S-03.00.00 INSTALACJE WEWNETRZNE I TECHNOLOGIA
HYDROFORNI

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania ogdlne dotyczace wykonania i odbioru
budowy dla zadania: ,, Modernizacja hydroforni w miejscowosci Koszelewy na dziatach nr 290, 292, obreb 0010
Koszelewy, gm. Rybno, jednostka ewidencyjna 280306_2 Rybno — instalacje wewnetrzne i technologia hydroforni”.
1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
rob6t na zadaniu wymienionemu w pkt. 1.1 .

1.3. Okreslenia podstawowe
1.3.1. Sie¢ wodociagowa - uktad wodociagowy przewodéw znajdujacych si¢ poza budynkiem, stuzacy do ci$nie-
niowego transportu wody do celéw konsumpcyjnych.

1.3.2. Uzbrojenie sieci wodociagowej - urzadzenia zainstalowane na przewodzie nie bedace potaczeniami, ksztatt-
kami stuzace do celéw regulacyjnych, zabezpieczajacych, pomiarowych, czerpalnych, sterujacych itp.

1.3.3. Wezel montazowy - miejsce, w ktérym nastgpuje rozgat¢zienie odcinkéw przewoddéw lub instalowanie ele-
mentéw uzbrojenia. W sktad wezta wehodza m.in. ksztattki , zlgcza, elementéw uzbrojenia, itp.

1.3.4. Blok podporowy - betonowy fundament pod elementy Zeliwne uzbrojenia

1.3.5. Blok oporowy - betonowy blok wykonany w celu zabezpieczenia przewodu przed osiowymi przemieszcze-
rllfgfz.Przewéd wodociagowy rozdzielczy — przewdd wodociaggowy doprowadzajacy wode od przewodu magistral-
nego do przytaczy domowych i innych punktéw czerpalnych.

1.3.7. Rura ochronna - rura stalowa dla zabezpieczenia wodociagu przy skrzyzowaniu z droga lub autostrada.
1.3.8. Podpory §lizgowe — podparcia wodociagu w rurze ochronne;j.

1.3.9. Zasuwy i przepustnice - armatura wbudowana w wodociag stuzaca do zamknigcia doptywu wody dla wyla-
czenia uszkodzonego lub naprawianego odcinka wodociaggu.

1.3.9. Odbiory i préby cisnienia dla sieci

1.3.9.1. Odbiér techniczny czeSciowy - odbidr techniczny robét zanikajacych przed catkowitym zakonczeniem
budowy przewodu, tj.: podtoza, odcinka przewodu przed badaniami jego szczelnosci, obiektéw budowlanych na
przewodzie, szczelno$ci odcinkéw przewodu, warstwy ochronnej zasypki utozonego odcinka przewodu
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1.3.9.2. Odbiér techniczny koncowy - odbidr techniczny catkowitego przewodu po zakonczeniu jego budowy
a przed przekazaniem go do eksploatacji lub odbiér techniczny odcinka przewodu w przypadku gdy moze on by¢
wczeéniej oddany do eksploatacji

1.3.9.3. Srednica obliczeniowa przewodu dn - wielko$¢ otrzymana przez podzielenie sumy iloczynéw diugosci
odcinkéw przewodu i odpowiadajacych im $rednic przez catkowita dtugo$¢ przewodu, w metrach

1.3.9.4. Proba hydrauliczna - préba szczelnoéci w ktérej czynnikiem jest woda

1.3.10. Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST M-01.00.00. ""Wymagania ogélne' pkt 1.4.

1.4. Ogélne wymagania dotyczace robét

Ogdlne wymagania dotyczace robét podano w ST S-M-01.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w SST "Wymagania ogdlne".
Dopuszcza si¢ mozliwo$¢ zastosowania w budynku urzadzen i materialéw zamiennych o parametrach technicznych
zgodnych z urzadzeniami i materiatami okre§lonymi w projekcie budowlanym.

3. SPRZET

3. 1. Sprzet do wykonania budowy instalacji zewnetrznych

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST S-M-01.00.00 "Wymagania og6lne".

4. TRANSPORT

4. 1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Og6lne wymagania dotyczace transportu podano w OST S-M-01.00.00 "Wymagania ogélne".
4. 2. Transport rur

Rury moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu w sposob zabezpieczajacy je przed uszkodzeniem lub
zniszczeniem. Wykonawca zapewni przewdz rur w pozycji poziomej wzdtuz §rodka transportu. Wykonawca zabez-
pieczy wyroby przewozone w pozycji poziomej przed przesuwaniem i przetaczaniem pod wpltywem sit bezwtadno-
$ci wystepujacych w czasie ruchu pojazdéw.

4. 3. Transport mieszanki betonowej

Do przewozu mieszanki betonowej Wykonawca zapewni takie $rodki transportowe, ktére nie spowoduja segregacji
sktadnikéw, zmiany sktadu mieszanki, zanieczyszczenia mieszanki i obnizenia temperatury przekraczajacej granice
okreslona w wymaganiach technologicznych.

4. 4. Transport kruszyw

Kruszywa moga by¢ przewozone dowolnymi §rodkami transportu, w sposéb zabezpieczajacy je przed zanieczyszczeniem
i nadmiernym zawilgoceniem.

4. 5. Transport cementu i jego przechowywanie

Transport cementu i przechowywanie powinny by¢ zgodne z BN-88/673 1-08

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robdét

Ogo6lne zasady wykonania rob6t podano w ST S-M-01.00.00 ,,Wymagania ogdlne" . Wszystkie roboty instalacyjne
wykona¢ zgodnie z warunkami technicznymi wykonania rob6t wydanymi przez ,,COBRTI INSTAL”.

5. 2. Roboty montazowe

Celem robét jest remont i modernizacja istniejacej hydroforni wraz z wymiang urzadzen, budowa zbiorni-
kéw oraz instalacji w budynku, wraz z infrastruktura techniczng w zakresie niezb¢dnym, aby zabezpieczy¢ dostawe
wody pitnej o wlasciwych parametrach techniczno-uzytkowych na potrzeby istniejacych mieszkancow. Sprawdze-
nie wydajnosci studni oraz wymian¢ pomp celem usprawnienia pracy hydroforni.
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Wody ujmowane ze studni P2 i P3 charakteryzuje si¢ stabilnym sktadem fizykochemicznym i mikrobiolo-
gicznym. W zalaczniku sprawozdanie z badan wody wykonane w dniu 02.12.2021r przez laboratorium SGS Polska
w Pszczynie.

Pod wzgledem mikrobiologicznym ujmowane wody nie przekraczaja norm obowigzujacych dla wody pit-
nej. Wg operatu wodno-prawnego w okresie wieloletnim nie stwierdzono przekroczenia dopuszczalnych norm dla
wody pitnej pod wzgledem fizyko-chemicznym i mikrobiologicznym. Jako$¢ wody glebinowej pozwala na eksplo-
atacj¢ studni bez koniecznoSci jakiegokolwiek uzdatniania . Spetnia normy wody przeznaczonej do spozycia w
stanie surowym.

Wie§ Koszelewy lezy na terenie gminy Rybno, w powiecie dzialdowskim, w potudniowo zachodniej czesci
wojewodztwa warminsko-mazurskiego. Komunalne ujecie wody zlokalizowane jest w potudniowej czesci wsi na
dwoch dziatkach. Studnia nr P31 oraz hydrofornia znajduja si¢ na dziatce nr 292, a Studnia nr P2 na dzialce o nume-
rze ewidencyjnym 290.

Do budynku doprowadzone sg rurociag ttoczne za studni Nr P3 i Nr P2. Kazdy z rurociagéw jest wyposa-
zony w zawdr odcinajacy zeliwny DN100. Wewnatrz budynku rurociagi te tacza si¢ w jeden rurociag zbiorczy
DN150 Zeliwny. Rurocigg zbiorczy doprowadza wode do dwéch zbiornikéw cisnieniowe o pojemnosci 30001 kaz-
dy. Dla zapewnienia potrzebnego ci$nienia w hydroforach zainstalowana jest sprezarka. Wszystkie zbiorniki hydro-
forowe wyposazone sg w zeliwne sprezynowe zawory bezpieczenstwa. W pomieszczeniu hydroforni zamontowany
jest chlorator.Na rurociagu wylotowym zamontowany jest wodomierz DN100.Na $cianie umieszczona jest szafa
sterownicza. Pompy gl¢binowe nie sa wyposazone w zadne czujniki informujace o stanie pracy badZz zuzycia.
Wszystkie technologie w obrebie budynku wymagaja remontu lub wymiany. Budynek wyposazony jest w instalacje
elektryczng, wod.-kan.

ZAKRES MODERNIZACIJI HYDROFORNI
I. Czg¢$¢ Architektoniczno-Konstrukcyjna
Projekt budowlany zaktada wykonanie nastepujacych prac w ramach remontu i modernizacji budynku hydroforni:
Roboty budowlane wewnetrzne rozbiérkowe:
e  skucie posadzki
demontaz stolarki okiennej
demontaz stolarki drzwiowej
wykucie otworu okiennego nad drzwiami wejSciowymi
wykucie otworu drzwi wej$ciowych do chlorowni
wyburzenie komina
wyburzenie §cian dzialowych
wyburzenie §mietnika zewnetrznego w catosci
schody zewnetrzne do wykucia
*  wywoz gruzu
Roboty budowlane wewnetrzne:
e stolarka okienna PCV
stolarka drzwiowa aluminiowa
remont $cian- uzupelnienie ubytkéw w Scianach, przebi¢ oraz bruzd
szpachlowanie §cian i sufitow
malowanie $cian na biato
glazura $ciany do samego sufitu
posadzka- gres + ocieplenie
lazienki- przegroda systemowa
e  murowanie kominéw wentylacyjnych przekr6j @ 160
Roboty budowlane zewngtrzne:
e remont dachu — montaz Styro papy gr. 5 cm na istniejaca papg
obrobki blacharskie antracyt
rury antracyt
rynny spustowe antracyt
docieplenie $cian budynku styropianem 10 cm
faktura zewnetrzna kolor niebieski, cokét kolor antracyt
opaska wokét budynku z polbruk
schody wejsciowe z polbruku
fawa fundamentowa pod agregat pradotwérczy (na wierzchu polbruk)
montaz drabiny dachowej ocynkowanej
montaz wywietrzakéw grawitacyjnych dachowych 2 szt.
* montaz wentylatora dachowego mechanicznego 1 szt.
Instalacja elektryczna
* wymiana istniejacej instalacji elektrycznej, tablicy elektrycznej oraz zamontowa¢ nowa tablicg
e wykonac¢ o$wietlenie wewnatrz budynku
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e wykona¢ o$wietlenie terenu stacji wyposazone w czujnik ruchu

* montaz agregatu pradotwérczego obok budynku
Pozostate prace

¢ wykonanie fundamentu pod dwa zbiorniki
wykonanie komunikacji z kostki betonowej gr 6 cm wraz z podbudowa
demontaz istniejacego ogrodzenia z siatki wraz z stupkami
montaz nowego ogrodzenia panelowego H=1,5 +murek 0,25 wraz z brama 4 metrowa i furtkg 1,5m
nasyp ziemi do wyréwnania terenu pod zbiornik retencyjny pow. ok 395m2, srednia wysoko$¢ 0,9m

e zabezpieczenie skarpy z plyt azurowych
II. Cze$¢ technologiczna - demontaz
Przewiduje si¢ demontaz istniejacego uktadu technologicznego wewnatrz budynku skladajacego si¢ z :

e demontaz orurowania zeliwnego DN150 i DN100
demontaz armatury zeliwnej DN150 i DN100 (zawory odcinajace, zawory bezpieczenstwa)
demontaz dwéch zbiornikéw hydroforowych o pojemnosci 30001 kazdy
demontaz odwodnienia
demontaz wodomierzy
demontaz szafy sterowniczej
demontaz pomp

e demontaz czgsciowy studni gltebinowej P2 i P3
Demontaz instalacji nalezy wykona¢ po wykonaniu nowej instalacji w obrebie budynku, tak aby czas wytaczenia
hydroforni z pracy w godzinach nocnych byt jak najkrétszy.
III. Czg¢s¢ technologiczna - modernizacja hydroforni

W celu zapewnienia wystarczajacej wody konieczna jest przebudowa istniejacej hydroforni i wymiang

urzadzen w catosci. Przy zatozeniu spelniania przez wode parametréw stawianych wodzie do picia nie przewiduje
si¢ uzdatniania wody a istniejacy uklad technologiczny proponuje zastapi¢ prostszym, zapewniajacym wigkszy
komfort uzytkownika ujecia i hydroforni oraz stabilizacj¢ ci$nienia w rurociggu ttocznym.
W miejscu zdemontowanych urzadzen i armatury proponuje zamontowac:

e szafg sterownicza z mozliwo$cia przesylania danych
e orurowanie DN 100 —-DN150 ze stali nierdzewnej
°
[ ]

zasuwy odcinajace DN100 i DN150
uktad awaryjnego dozowania podchlorynu

e wodomierze na rurociggach wlotowych i rurociagu wylotowym
ZESTAW HYDROFOROWY: ZH/4CR10-8/N150/3.0/4P+UPP (lub réwnowazny)
W sktad zestawu hydroforowego wchodzi:
1. Pompy
Produkcji GRUNDFOS typ CR10-8 o mocy 3,0 kW - 4 szt.
Pompy CR to normalnie ssace, pionowe, wielostopniowe pompy odsrodkowe. Pompa sktada si¢ z podstawy i glowi-
cy. Wkiad wirujacy i plaszcz zewngtrzny zamocowane sa pomi¢dzy gtowica i podstawa za pomoca $ciagéw. W
podstawie znajduja si¢ kroéce ssawny i ttoczny w ukladzie in-line. Wyposazone w bezobstugowe, mechaniczne
uszczelnienie watu typu kasetowego. Pompy wyposazone w silniki wykonane w klasie energetycznej IE3.
2. Konstrukcja no$na
Zestaw hydroforowy ma by¢ zamontowany na ramie wykonanej z elementéw ze stali 1.4301, wyposazonej w wibro-
izolatory ograniczajace przenoszenie drgan na podtoze. Konstrukcja ramy ma umozliwia¢ montaz zestawu bez ko-
niecznos$ci przygotowania specjalnego fundamentu. Kolektory maja by¢ zabezpieczone podporami wykonanymi z
elementéw ze stali 1.4301.
3. Zestaw hydroforowo pompowy
Kolektor ssawny DN150 (168,3x2) ma by¢ wyposazony w:

e kompensator DN150 - 1 szt.

e przepustnic¢ migdzykotnierzowa DN150 - 1 szt.

e  ziaczke stal/PE DN150/160 - 1 szt.
Kolektor ttoczny DN150/100 (168,3x2 / 114,3x2) ma by¢ wyposazony w:

e kompensator DN150 - 1 szt.

e  przepustnice migdzykotnierzowg DN150 - 1 szt.

e  zlaczke stal/PE DN150/160 - 1 szt.
Kolektor ssawny DN150 (168,3x2) ma by¢ zakonczony kotnierzami, jednostronnie zaslepiony
i zakonczony ztaczem stal/PE DN150/160. Kolektor ttoczny DN150/100 (168,3x2 / 114,3x2) ma by¢ zakonczony
kotnierzami, jednostronnie zaslepiony i zakonczony ztagczem stal/PE DN150/160.
Uktad pomiarowy ma si¢ sktadac z:

e czujnik przeptywomierza DN100 - 1 szt.

e przetwornik przeptywomierza - 1 szt.

e  zestaw montazowy - 1 szt.
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zestaw uszczelniajacy - 1 kpl.
kable - 2 kpl.
Modbus - 1 szt.

Orurowanie ma by¢ wykonane ze stali 1.4301. Elementy kolektoréw maja by¢ taczone za pomoca potaczen gwin-
towanych i kotnierzy PN10 ze stali 1.4301.
Na kolektorze ssawnym maja by¢ zamontowane:

manowakuometr glicerynowy do pomiaru ci$nienia (wykonanie kwasoodporne),
przetwornik ci$nienia,

sonda konduktometryczna zabezpieczajaca zestaw przed pracg w sucho biegu,
kréciec odpowietrzajacy z zaworem kulowym,

kréciec spustowy z zaworem kulowym.

Na kolektorze ttocznym maja by¢ zamontowane:

manometr glicerynowy do pomiaru ci$nienia (wykonanie kwasoodporne),

przetwornik ci$nienia,

przekaznik ci$nienia,

zbiornik przeponowy 25 1 dostosowany do wysoko$ci podnoszenia i wydajnosci zestawu (zbiornik zabez-
piecza uklad przed uderzeniami hydraulicznymi).

Kazda pompa ma by¢ wyposazona w przytacze DN40 (48,3x2): ssawne z zaworem odcinajagcym DN40 oraz przyla-
cze tloczne z zaworem odcinajacym DN40 i zaworem zwrotnym DN40.
Wykonanie zestawu:

Minimum 80% spawéw wykonane metoda orbitalng w podwdjnej ostonie argonu — system ten zapewnia
najwyzsza jako$¢ wykonanego potaczenia.

Przytacza pomp wykonane sa w technologii ,,wyciagania szyjek” , ktéra minimalizuje straty hydrauliczne.
Wykonawca musi posiada¢ wdrozona norm¢ dotyczaca jakosci w spawalnictwo w pelnym zakresie wyma-
gan jakosciowych: PN-EN ISO 3834-2

Wykonawca musi zatrudniaé spawaczy i operatoréw urzadzen spawalniczych spetniajacych wymagania
normy PN-EN 287-1/PN-EN-ISO 9606-1 oraz Dyrektywy Cis$nieniowej 2014/68/UE

Wykonawca prac spawalniczych musi posiada¢ uznang technologi¢ spawania WPQR zgodng z PN-EN ISO
15614;

Wymagany poziom jakosci spoin dla konstrukcji spawanych minimum poziom "B" wg PN-EN ISO 5817;
Zakres badan nieniszczacych - kontroli wizualnej (VT) wg PN-EN ISO 17637 oraz kontrola penetracyj-
na(szczelnosci) (PT) wg PN-EN ISO 23277

Personel wykonujacy badania powinien posiada¢ aktualny certyfikat kompetencji w zakresie badan wizu-
alnych VT-2 oraz badan penetracyjnych PT-2 wg normy PN-EN ISO 9712;

Minimum 80% spawéw do $rednicy DN200 wykona¢ metodg orbitalng w podwdéjnej ostonie argonu z po-
twierdzeniem jako$ci spawu(wydruk)

Wszystkie rozgalezienia do $rednicy DN150 $cianki maks. 3mm wykona¢ metodg wyciagania szyjek.

Minimalne wyposazenie rozdzielnicy zasilajaco-sterowniczej zestawu hydroforowego — wyposazenie i funkcje:

a)

e e e o
N

Funkcjonalnos¢:
automatyczng zamian¢ pomp pracujacych (zapewnienie réwnej liczby godzin pracy kazdej pompy),
stabilizacj¢ cisnienia w uktadach tloczenia wody czystej, podnoszenia ci$nienia niezaleznie od wielkosci
rozbioru w sieci,
kontrole termikéw pomp,
automatyczng blokad¢ pompy w ktérej sterownik wykryje awarig,
uspienie przetwornicy czgstotliwosci w trybie ,,zerowego” rozbioru w sieci,
zapewnia kompatybilno$¢ z istniejagcym systemem monitoringu.
Obudowa rozdzielnicy:
wykonana z blachy stalowej malowanej proszkowo o min. IP54,
o wymiarach min. 1800(wysoko$¢) x 1200(szerokos¢) x 400(glebokosc),
wyposazona w co najmniej jeden zamek patentowy w drzwiach zewngtrznych,
wyposazona w plyt¢ montazowa z blachy ocynkowanej o gruboéci 2 mm,
na drzwiach zainstalowane sa:
wytacznik gtéwny zasilania 0 — SIEC,

® wylacznik bezpieczenstwa,
przetacznik trybu pracy pompy glebinowej nr 1 (Reczna — 0 — Automatyczna),
przetacznik trybu pracy pompy glebinowej nr 2 (Reczna — 0 — Automatyczna),
przefacznik trybu pracy pompy sieciowej nr 1 (Rgczna — 0 — Automatyczna),
przefacznik trybu pracy pompy sieciowej nr 2 (Rgczna — 0 — Automatyczna),
przefacznik trybu pracy pompy sieciowej nr 3 (Rgczna — 0 — Automatyczna),
przefacznik trybu pracy pompy sieciowej nr 4 (Rgczna — 0 — Automatyczna),
przyciski START/STOP w trybie pracy recznej,
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e panel HMI,
e stacyjka z kluczem
*  Kkontrolki:
o poprawno$¢ zasilania,
awaria zbiorcza,
suchobieg,
ci$nienie maksymalne,
awaria pompy glebinowej nr 1,
awaria pompy glebinowej nr 2,
awaria pompy sieciowej nr 1,
awaria pompy sieciowej nr 2,
awaria pompy sieciowej nr 3,
awaria pompy sieciowej nr 4,
potwierdzenie pracy pompy glebinowej nr 1,
potwierdzenie pracy pompy gl¢binowej nr 2,
potwierdzenie pracy pompy sieciowej nr 1,
potwierdzenie pracy pompy sieciowej nr 2,
potwierdzenie pracy pompy sieciowej nr 3,
o potwierdzenie pracy pompy sieciowej nr 4,

O 0O 0O O0OO0OO0OO0OO0OO0OO0OOoOOoOOoOOo

c¢) Urzadzenia elektryczne:

sterownik PLC,

czujnik poprawnej kolejnosci i zaniku faz,

wylacznik réznicowopradowy,

wylaczniki nadmiarowopradowe niezbedne dla zabezpieczenia poszczegélnych odbioréw,
automatyczny przetacznik faz umozliwiajacy zachowanie cigglosci zasilania obwodu jednofazowego
sprzezonego z wylacznikiem bezpieczenstwa,

ogranicznik przepig¢ klasy B+C,

o$wietlenie wewngtrzne rozdzielnicy,

rozlacznik bezpiecznikowy dla obwodu przetwornicy czgstotliwosci pompy glebinowej nr 1,
rozlacznik bezpiecznikowy dla obwodu przetwornicy czgstotliwosci pompy gltebinowej nr 2,
rozlacznik bezpiecznikowy dla obwodu przetwornicy czestotliwosci pompy sieciowej nr 1,
rozlacznik bezpiecznikowy dla obwodu przetwornicy czestotliwosci pompy sieciowej nr 2,
rozlacznik bezpiecznikowy dla obwodu przetwornicy czestotliwosci pompy sieciowej nr 3,
rozlacznik bezpiecznikowy dla obwodu przetwornicy czestotliwosci pompy sieciowej nr 4,
przetwornica czestotliwosci pompy gtebinowej nr 1 wyposazona w filtr RFI,

przetwornica czgstotliwo$ci pompy gtebinowej nr 2 wyposazona w filtr RFI,

przetwornica czgstotliwo$ci pompy sieciowej nr 1 wyposazona w filtr RFI,

przetwornica czgstotliwo$ci pompy sieciowej nr 2 wyposazona w filtr RFI,

przetwornica czgstotliwo$ci pompy sieciowej nr 3 wyposazona w filtr RFI,

przetwornica czgstotliwo$ci pompy sieciowej nr 4 wyposazona w filtr RFI,

zasilacz buforowy 24VDC min. 2A,

gniazdo serwisowe 230VAC wraz z jednopolowym wytacznikiem nadmiarowo-pradowym klasy B16,
przekazniki czasowe,

przekazniki elektromagnetyczne,

separator sygnatu analogowego,

uktad wentylacji rozdzielnicy,

elektroniczny czujnik poziomu w rurociagu,

przetwornik ci$nienia na kolektorze ssawnym,

przekaznik ci$nienia na kolektorze ttocznym,

przetwornik ci$nienia na kolektorze tlocznym,

switch ethernetowy,

router,

modut telemetryczny GSM/GPRS posiadajacy co najmniej wyposazenie i mozliwo$ci wymienione w pod-
punkcie e,

uktad akumulatoréw do podtrzymania komunikacji obiektu z systemem monitoringu,

wylacznik krancowy otwarcia rozdzielnicy,

antena dla sygnalu GSM modutu telemetrycznego w wykonaniu zaleznym od uzyskania poprawnego po-
ziomu sygnatu na obiekcie.

d) Sterowanie w oparciu o sterownik PLC ktérego wchodza nastgpujace sygnaty
UWAGA!!! Wszystkie sygnaty binarne powinny by¢ wprowadzane z przekaznikéw pomocniczych, natomiast wej-
Sciowe sygnaty analogowe poprzez separator:
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wejscia (24VDC)
kontrola poprawnosci zasilania obiektu
kontrola poprawnej pracy przetwornicy czestotliwosci pompy gtebinowej nr 1,
kontrola poprawnej pracy przetwornicy czestotliwosci pompy giebinowej nr 2,
kontrola poprawnej pracy przetwornicy czestotliwosci pompy sieciowej nr 1,
kontrola poprawnej pracy przetwornicy czgstotliwosci pompy sieciowej nr 2,
kontrola poprawnej pracy przetwornicy czestotliwosci pompy sieciowej nr 3,
kontrola poprawnej pracy przetwornicy czestotliwosci pompy sieciowej nr 4,
kontrola ci$nienia maksymalnego na kolektorze ttocznym,
kontrola zalania rurociaggu ssawnego,
potwierdzenie pracy pompy glebinowej nr 1,
potwierdzenie pracy pompy glebinowej nr 2,
potwierdzenie pracy pompy sieciowej nr 1,
potwierdzenie pracy pompy sieciowej nr 2,
potwierdzenie pracy pompy sieciowej nr 3,
potwierdzenie pracy pompy sieciowej nr 4,
tryb pracy automatycznej pompy glebinowej nr 1,
tryb pracy automatycznej pompy glebinowej nr 2,
tryb pracy automatycznej pompy sieciowej nr 1,
tryb pracy automatycznej pompy sieciowej nr 2,
tryb pracy automatycznej pompy sieciowej nr 3,
tryb pracy automatycznej pompy sieciowej nr 4,
kontrola gotowosci pompy gtebinowej nr 1,
kontrola gotowosci pompy glebinowej nr 2,
kontrola gotowosci pompy sieciowej nr 1,
kontrola gotowosci pompy sieciowej nr 2,
kontrola gotowosci pompy sieciowej nr 3,
kontrola gotowosci pompy sieciowej nr 4,
kontrola ci$nienia ssania — sygnal analogowy z przetwornika cis$nienia (4-20mA) zabezpieczony bezpiecz-
nikiem 32mA, (w przypadku gdy zestaw jest wyposazony w przetwornik ci$nienia na kolektorze ssawnym)
kontrola ci$nienia tloczenia — sygnat analogowy z przetwornika ci$nienia (4-20mA) zabezpieczony bez-
piecznikiem 32mA,
kontrola poziomu w zbiorniku nr 1 — sygnat analogowy z sondy hydrostatycznej (4-20mA) zabezpieczony
bezpiecznikiem 32mA,
kontrola poziomu w zbiorniku nr 2 — sygnat analogowy z sondy hydrostatycznej (4-20mA) zabezpieczony
bezpiecznikiem 32mA,
sygnat z wodomierzy studni gtebinowych
sygnatl poziomu lustra wody z sond w studniach giebinowych
sygnat przeptywu wody uzdatnionej na wyjsciu z SUW z przeptywomierza
o Wyjscia (zataczanie przekaznikéw napieciem 24VDC)
zalgczenie awarii zbiorczej,
zalgczenie pompy glebinowej nr 1,
zalaczenie pompy glebinowej nr 2,
zalgczenie pompy sieciowej nr 1,
zalgczenie pompy sieciowej nr 2,
zalaczenie pompy sieciowej nr 3,
zalaczenie pompy sieciowej nr 4,
zalaczenie chloratora — impulsy.

e) Wytyczne odnos$nie wyposazenia i mozliwo$ci modutu telemetrycznego GSM/GPRS

wyposazenie:
o modut GSM/GPRS.EDGE,
napigcie zasilania 12/24VDC,
min. 16 wej$¢ binarnych,
min. 16 wyj$¢ binarnych,
min 4 wejscie analogowe o zakresie pomiarowym 4...20mA
komunikacja — port szeregowy RS232 / RS485 z obstugg protokotu MODBUS RTU/ASCII w try-
bie master lub slave,
wejscia licznikowe,
kontrolki:
v" zasilania sterownika,

O O O O O

o O
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poziomu sygnalu GSM,

poprawnosci zalogowania sterownika do sieci GPRS,

stany wejs$¢ i wyjs¢ sterownika,

aktywnosci portu szeregowego sterownika,

stopiefi ochrony IP40,

gniazdo antenowe,

gniazdo karty SIM,

wySwietlacz umozliwiajacy prezentowanie i zmian¢ podstawowych parametrow pracy
przepompowni,

AN N N NN RN

e mozliwosci:
o wysylanie zdarzeniowe petnego stanu wejs¢ i wyjs¢ modutu telemetrycznego do stacji monitorujg-
cej w ramach ustugi GPRS dowolnego operatora GSM,
wysylanie zdarzeniowe wiadomosci tekstowych (SMS) w przypadku powstania stanéw alarmo-
wych na obiekcie,
o sterowanie praca obiektu — na podstawie sygnatéw z czujnikéw pomiarowych,
o naprzemienna praca pomp dla jednakowego ich zuzycia,
o zliczanie czasu pracy kazdej z pomp,
o zliczanie liczby zalaczen kazdej z pomp,
Rozdzielnica ma posiada¢ Deklaracj¢ Zgodnosci CE.
Dla zapewnienia niezawodnej i plynnej pracy stacji hydroforowej, system ma by¢ wyposazony
w falowniki. Stuza one do regulacji predkosci obrotowej pomp w celu utrzymywania stalego ci$nienia w sieci,
niezaleznie od wielkos$ci rozbioru. Uktad ma pracowa¢ w funkcji ci$nienia mierzonego w kolektorze tlocznym.
Sygnat z analogowego przetwornika ci$nienia ma by¢ przekazywany do sterownika, gdzie jest poréwnywany z
sygnatem ci$nienia zadanego. Gdy mierzone ci$nienie jest mniejsze od zadanego, a obroty pompy sa nizsze od no-
minalnych, wtedy sterownik ma regulowaé praca falownika, ma on zwigksza¢ predko$¢ obrotowa pompy, podno-
szac ci$nienie i wydajnos¢. Jezeli pompa osiggnie predko$¢ nominalng, a ci$nienie wcigz jest nizsze od zadanego —
sterownik za pomoca falownika ma uruchamia¢ kolejng pompe sieciowa. Gdy ci$nienie ro$nie (malejacy rozbidr)
uktad sterowania ma stabilizowa¢ ci$nienie za pomoca falownika.
Dla zabezpieczenia pompy przed pracg na sucho, nalezy zastosowac¢ czujnik obecno$ci wody
w kolektorze ssawnym. W przypadku braku wody ponizej ustalonego ma on powodowaé wyltaczenie pomp. Cato-
Scig systemu sterowania ma zarzadza¢ sterownik mikroprocesorowy. Sterowanie kazdej pompy ma si¢ odbywaé w
trybie pracy automatycznej lub recznej. W razie awarii falownika pompa ma przechodzi¢ na zasilanie z sieci.
Szafa sterujaca ma blokowaé mozliwosci zataczenia pompy, w ktérej sterownik wykryje awarie. W przypadku awa-
rii, pompy maja przetaczac¢ si¢ automatyczne. W trybie zerowego rozbioru ma nastgpowac ,,uspienie” falownika.
Ponowne ma zatacza¢ si¢ ta pompa, ktéra pracowala najkrécej. Zestaw hydroforowy ma automatycznie podejmo-
wac pracg po przywréceniu zasilania (bez konieczno$ci ingerencji uzytkownika).
Nominalne parametry pracy zestawu hydroforowego:
e Q=45,0m3/h
e H=60,0 mH20
e P=4x30kW
Dla prawidlowej pracy zestawu hydroforowego wymagane jest po stronie ssawnej ci$nienie dynamiczne na pozio-
mie minimum 2,0 mH20. Wielko$§¢ zaprojektowanej wydajnosci pracy zestawu hydroforowego wynosi 45,0m3/h,
co daje nam 12,51/s. Norma przewiduje dla wsi powyzej 2000 tysigcy ludzi na km2 10,0l/s wydajno$ci na hydran-
tach przeciwpozarowych. W/w dane odpowiadaja wymoga ppoz. dla aglomeracji wiejskiej.
STERYLIZATORY DO WODY
Dezynfekcja wody promieniami UV jest metoda niezawodna, prosta i tanig. Zastosowanie jest mozliwe
wszedzie gdzie wystepuje zagrozenie bakteriologiczne. Sterylizator wykorzystuje specjalny promiennik niskiego
ci$nienia wytwarzajacy promienie UV, ktére powoduja reakcje fotochemiczng uszkadzajaca DNA mikroorgani-
zmOw 1 dezintegracj¢. Woda wyplywajaca ze sterylizatora jest gotowa do natychmiastowego uzycia. Sterylizacja
UV nie powoduje zmian sktadu chemicznego wody. Dobrano dwa sterylizatory do wody serii AM-AM?2
UKELAD DOZOWANIA PODCHLORYNU
W zakres dostawy uktadu dozowania podchlorynu ma wchodzié:
e pompa dozujaca,
kabel sterujacy do pompy dozujacej,
kabel wyjscia przekaznika pompy,
zawor wielofunkcyjny,
zawor dozujacy,
zbiornik PE 1001,
wanna ochronna dla zb. 1001 (poj 1201)
przewdd PE,
waz PVC,
lanca ssaca z czuj. poz.,

o
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*  mieszadto reczne,
e wtyczka do pomp dozujacych.

Nowo budowany zestaw pompowy, pompy glebinowe, zbiornik retencyjny opisany w projekcie budowla-
nym oraz w SIWZ ma by¢ objety rozbudowa istniejacego systemu wizualizacjii monitoringu w oparciu o pakietowa
transmisj¢ danych GPRS, ktéry jest zainstalowany i funkcjonuje w ZGK Rybno.

Oprogramowanie nowego zestawu pompowego oraz uktadu technologicznego ma by¢ zintegrowane i kom-
patybilne z istniejagcym systemem monitoringu. Rozbudowe systemu nalezy zrealizowaé poprzez naniesienie no-
wych obiektéw na istniejacej mapie synoptycznej w Stacji Dyspozytorskiej mieszczacej si¢ w siedzibie eksploatato-
ra gminnych sieci wodno - kanalizacyjnych. Jednocze$nie Zamawiajacy zastrzega, ze istniejacy i funkcjonujacy
system sterowania i monitoringu w oparciu o pakietowa transmisj¢ danych GPRS nie moze by¢ zmieniony na inny.
Nie dopuszcza si¢ rowniez mozliwosci wspéldziatania dwéch czy wiecej odmiennych systeméw sterowania i moni-
toringu z uwagi na bezpieczenstwo eksploatowanych rozproszonych obiektéw wodno - §cieckowych oraz kosztéw z
tym zwigzanych.

Do pomiaru wydajnosci eksploatowanych studni przewiduje si¢ montaz wodomierzy DN8O z nadajnikiem
impulsu. Wodomierze nalezy zamontowa¢ w budynku hydroforni na kazdym z 2 wlotéw ze studni oraz na wyjSciu
do sieci. Do zamknigcia doptywu nalezy zamontowa¢ zasuwy odcinajace DN150. Za wodomierzami nalezy zamon-
towa¢ kurki pobiernicze. Przy montazu wodomierzy nalezy zapewni¢ odpowiednig dtugo$¢ odcinkéw prostych
przed i za wodomierzem (zgodnie z wytycznymi producenta). Do odcigcia wodomierzy zastosowaé zasuwy(nie
blokujace przeptywu przy petnym otwarciu).

Wewnatrz budynku orurowane nalezy wykona¢ ze stali nierdzewnej: od kotnierzy wlotowych DN100 rur
doprowadzajacych do budynku wodg¢ ze studni 1,2,az do kotnierzy wylotowych DN150 rurociggéw odprowadzaja-
cych wodg do sieci. Srednica gtéwnego kolektora wewnatrz hydroforni powinna wynosi¢ DN150. Pozostate $redni-
ce zgodnie z rysunkami szczegétowymi. Jako armature stosowa¢ zawory nie blokujace przeptywu przy catkowitym
otwarciu tj. Zasuwy kolierzowe.

AGREGAT PRADOTWORCZY

W celu zapewnienie ciaglej i nieprzerywanej racy(w przypadku awarii sieci elektrycznej) zaprojektowano agregat
pradotworczy.

1) Wytyczne ogélnobudowlane

Do posadowienia agregatu konieczne jest wypoziomowane, utwardzone podtoze (fundament, nawierzchnia
wylozona kostka Bauma), gwarantujace prawidtowy montaz agregatu pragdotworczego. Agregat pomimo duzej masy
wlasnej generuje niewielkie naciski powierzchniowe ze wzgledu na rozktad sit na duzg powierzchnie ramy przyle-
gajaca do podloza. Poziome wymiary utwardzonego podloza muszg by¢ wigksze o min. 20 cm od zewn¢trznych
wymiarOw agregatu. Zespot pradotwoérczy wyposazony jest dodatkowo w wibroizolatory zainstalowane pomig¢dzy
ramg a zestawem silnik-pradnica zapewniajace tlumienie drgan od sit wzbudzajacych na poziomie normalnym,
zatem sity przekazywane na podloze przez agregat sa na tyle sttumione (do 90%) , ze dynamiczne ich oddziatywanie
jest znikome. Agregat nie wymaga kotwienia. Agregat nalezy uziemi¢ za pomocg bednarki ocynkowanej FeZn 25 x
4 mm
2) Warunki instalacyjne
a) odbidr mocy z agregatu pragdotworczego
Kable przesylu mocy powinny by¢ dobrane do maksymalnego pradu agregatu. Wyjécie mocy jest zabezpieczone
wylacznikiem nadmiarowo pragdowym o charakterystyce typu B i budowie zgodnej z typem sieci. Doboru kabli
nalezy dokonaé zgodnie z obowigzujacymi przepisami z uwzglednieniem lokalnych warunkéw instalacyjnych, po-
winny to by¢ kable lub przewody gietkie, typu linkowego miedziane.

b) potrzeby wlasne agregatu pradotwoérczego
Przewdd zasilajacy potrzeby wlasne agregatu( grzatki bloku silnika ,fadowarka baterii ) powinien by¢ gietka linka
co najmniej 5 x 2,5mm?2 (<30mb) lub podobny,
c) uktad wspdtpracujacy z siecig (szr)
Pomiegdzy agregatem a skrzynka SZR nalezy potozy¢ nastgpujace przewody gigtkie typu linkowego (z odpowiednim
zapasem) a mianowicie 10 x 1,5 mm2 (< 30 mb)
d) stop awaryjny (opcjonalnie)
Dodatkowy wylacznik awaryjny agregatu wyniesiony do dyzurki lub na zewnatrz pomieszczenia agregatowni.
Przewdd 2x 1,5mm?2 najlepiej w kablu o odpowiedniej odpornosci ogniowej EI
€) monitoring (opcjonalnie)
Sterownik mikroprocesorowy Smart 500 moze pracowac w trybie:
e start przez pomiar sieci - sterownik zabezpiecza agregat, kontroluje sie¢, zatacza agregat i przetacza SZR

(SZR typu RTSE, czyli bez wlasnego sterowania)

e start przez zdalny styk - sterownik zabezpiecza agregat, przyjmuje sygnal startu z SZR-a i zatacza agregat

(SZR typu ATSE, czyli z wlasnym sterowaniem)

e jako zdalny panel ,]ustro” — w celach monitoringu
Mozliwo$ci wewngtrzne sterownika:

e tryby pracy: wyltaczony, r¢czny, automatyczny, test

e sterowanie SZR-em

e tréjfazowy pomiar napig¢¢ i pradow
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petna kontrola silnika i pradnicy
pomiary analogowe cis$nienia, temperatury i paliwa
mozliwo$¢ sterowania silnikami z ECU poprzez Canbus
mozliwo$¢ sterowania pompa paliwa
log zdarzen i alarmdéw + zegar czasu rzeczywistego
sygnalizacja konieczno$ci przegladéw serwisowych
uniwersalne zasilanie z instalacji 12V DC lub 24V DC
podswietlany wySwietlacz graficzno-tekstowy LCD
e menu sterownika w jezyku polskim lub angielskim
Programowanie:
e 7z komputera przez wbudowany port USB i oprogramowanie Rainbow Plus
e 7z klawiatury sterownika
Mozliwo$ci monitoringu w wersji standardowej (dostawa z agregatem):
® jeden sygnal stykowy po dotozeniu dodatkowego przekaznika
¢ komunikacja w protokole MODBUS RTU przez wbudowany port RS-485
® monitoring na PC - darmowe oprogramowanie Rainbow Plus do nastaw i monitoringu przy wykorzystaniu
portu USB lub RS485 Program w jezyku angielskim
Mozliwo$ci monitoringu po rozszerzeniu (dokupienie modutu rozszerzen)
e do 8 sygnaléw stykowych - po dotozeniu dodatkowego modutu
e komunikacja przez Internet/Ethernet po dotozeniu dodatkowego modutu
e zdalny panel ,lustro” przez dotozenie drugiego, takiego samego sterownika Smart 500
Instalacja wod-kan.

W budynku hydroforni znajduje si¢ instalacja wodociaggowa i kanalizacyjna. Ze wzgledu na przebudowe
obecnej hydroforni nalezy wykona¢ nowa instalacj¢ wodociaggowa z doprowadzeniem do miski ustgpowej oraz
umywalek. Na potrzeby c.w.u. dobrano przeptywowy podgrzewacz . W pomieszczeniu hydroforni zamontowano
odwodnienie liniowe odprowadzajace wode z posadzki. W pomieszczeniu chlorowni nalezy zamontowa¢ kratke
Sciekowa oraz wykona¢ odprowadzenie do projektowanej studni neutralizujacej
Instalacja ogrzewania

W celu ogrzania budynku nalezy zamontowaé grzejniki elektryczne: w pomieszczeniu hydroforni, we oraz
chlorowni. Ilo$¢ grzejnikéw pokazano na rysunku technicznym.

Instalacja wentylacji

W budynku projektuje si¢ wentylacje grawitacyjng i mechaniczng. W pomieszczeniu hydroforni oraz w
WC projektuje si¢ wentylacj¢ grawitacyjna. Z uwagi na ilos¢ wymian (1,5 na godzing) przewiduje si¢ w pomiesz-
czeniu hydroforni dwa wywietrzniki cylindryczne o $rednicy d160.W pomieszczeniu chlorowni z uwagi na wyma-
gang ilo$§¢ wymian przewiduje si¢ montaz wentylacji mechanicznej poprzez wentylacj¢ wyciggowa mechaniczng
przy pomocy wentylatora dachowego o max poborze Ok. 35W oraz regulatora. Wentylator nalezy umiesci¢ na
przewodzie kominowym. Wentylator nalezy wyposazy¢ w wylacznik serwisowy, oraz nawiew powietrza poprzez
nawietrzak $cienny 0,5 m nad posadzka

Prébe cisnieniowa wodociaggu wykona¢ zgodnie z PN-81/B-I0715. Dezynfekcje i plukanie sieci wodocia-
gowej wykona¢ w/g wytycznych zawartych w zbiorczej instrukcji MGK z 1966r. Odcinki rurociggu podda¢ prébie
na ci$nienie 1,0 MPa. Préba szczelnoSci jest pozytywna, jezeli w ciggu 30 minut nie zauwaza si¢ spadku ci$nienia
ponizej 0,01 MPa na kazde 100 m przewodu. Przed oddaniem wodociagu do uzytku nalezy przeprowadzi¢ ptukanie
i dezynfekcje. Rury nalezy ptuka¢ duzym ci$nieniem i przeptywem wody przy otwartych hydrantach na koncu wo-
dociaggu. Po 24 godzinnej stéjce wody z roztworem chloru, rurociag nalezy wyptuka¢ woda ze stacji uzdatniania do
momentu wyptyni¢cia na koncu przewodu wody pozbawionej zapachu chloru.

Oddzialywanie inwestycji na Srodowisko wystepuje gtéwnie w trakcie budowy z powodu:

a) prowadzenia rob6t odwadniajacych
b) pracy sprzetu mechanicznego i transportowego.

Aby zminimalizowa¢ oddziatywanie inwestycji na Srodowisko w trakcie budowy, nalezy budowane obiekty
liniowe i punktowe (rurociagi wodociggowe) wykona¢ catkowicie szczelnie. Roboty nalezy prowadzi¢ odcinkami.
Nalezy zapewni¢ organizacj¢ pracy pozwalajaca na zminimalizowanie rob6t odwodnieniowych, montazowych i
szybkie odtworzenie terenu po robotach. Odwodnienie wykopéw nie wptynie negatywnie na Srodowisko. W trakcie
eksploatacji projektowane sieci nie beda powodowa¢ ujemnego wptywu na Srodowisko. Projektowana inwestycja
spowoduje uporzadkowanie gospodarki wodociggowej na obszarze podlegajacym opracowaniu.

Wszelkie zmiany i odstepstwa od projektu dokonane w trakcie budowy wymagaja zgody i akceptacji pro-
jektanta przed ich wykonaniem.

Po zakonczeniu rob6t montazowych i ziemnych teren doprowadzi¢ do stanu pierwotnego. Nawierzchnie
istniejacych drég gruntowych nalezy po robotach doprowadzi¢ do stanu pierwotnego i poddaé odbiorowi przez
wiascicieli.

Dobrane w projekcie urzadzenia i materiaty ze wskazaniem konkretnych producentéw zostaty przyjete ce-
lem rzetelnego opracowania projektu, umozliwiajac jego jednoznaczne odczytanie (zgodnie z rozporzadzeniem
ministra infrastruktury z dnia 03.07.2003r w sprawie szczegélowego zakresu i formy projektu budowlanego
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Dz.U.Nr 120 poz 1133), ,,Celem nie jest wyeliminowanie konkurencji” , mozliwe jest przyj¢cie innych materialéw i
urzadzen niz zaprojektowane pod warunkiem iz zastosowane materialy i urzadzenia b¢da mialy parametry takie jak
przyjete w obliczeniach lub pokazane na rysunkach. Zastosowane materialy i urzadzenia musza mie¢ aktualne certy-
fikaty i aprobaty techniczne.

Przyjete parametry materialéw i uzbrojenia dla projektu s wzorcowe, wykonawca moze zastosowac
inne materialy lecz parametry nie moga by¢ gorsze niz od przyjetych w ST i projekcie.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6. 1. Ogolne zasady kontroli jako$ci robot

Ogo6lne zasady kontroli jako$ci robét podano w ST SD-M-01.00.00 "Wymagania og6lne".
6. 2. Kontrola, pomiary i badania

6.2.1 Badania przed przystapieniem do rob6t

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien wykona¢ sprawdzenia wszystkich uzywanych materiatéw, do
betonu i zapraw i ustali¢ recepturg.

6. 2. 2. Kontrola, pomiary i badania w czasie rob6t

Wykonawca jest zobowigzany do stalej i systematycznej kontroli prowadzonych robét w zakresie i z czgstotliwoscia
okreslona w niniejszej SST i zaakceptowana przez Inspektora nadzoru .

W szczegblnosei kontrola powinna obejmowac:

- sprawdzenie rzednych zatozonych taw celowniczych w nawigzaniu do podanych statych punktéw
wysokosciowych z doktadnoscia do 1 cm,

- badanie zabezpieczenia wykopéw przed zalaniem woda,

- badanie i pomiary szerokosci, grubosci i zaggszczenia wykonanej warstwy podtoza z kruszywa mineralnego lub
betonu,

- sprawdzenie zgodnosci z dokumentacjg projektowa tras i rzgdnych posadowienia urzadzen
- sprawdzenie prawidlowosci utozenia przewodow,

- sprawdzenie prawidlowosci uszczelniania przewodéw,

- badanie wskaznikow zageszczenia poszczegdlnych warstw zasypu,

- sprawdzenie rzednych posadowienia
6. 2. 3. Dopuszczalne tolerancje i wymagania

- odchylenie odlegtosci krawedzi wykopu w dnie od ustalonej w planie osi wykopu nie powinno wynosi¢ wigcej
niz + 5 cm,

- odchylenie wymiar6w w planie nie powinno by¢ wigksze niz 0,1 m,
- odchylenie grubosci warstwy podtoza nie powinno przekracza¢ + 3 cm,
- odchylenie szeroko$ci warstwy podloza nie powinno przekracza¢ + 5 cm,

- odchylenie kolektora rurowego w planie, odchylenie odlegtoéci osi utozonego kolektora od osi przewodu
ustalonej na fawach celowniczych nie powinna przekracza¢ + 5 mm,

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robdt

Ogodlne zasady obmiaru robdt podano w OST S-M-01.00.00 "Wymagania ogdlne".

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m (metr) wykonanej i odebranej sieci wodociggowe;j .

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogodlne zasady odbioru robét

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inspektora nadzoru ,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem okres§lonych tolerancji, daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbiorowi robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
- roboty montazowe sieci wodociggowej,

- zasypanie i zaggszczenie wykopu.

34



Odbidr robét zanikajacych powinien by¢ dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie korekt i poprawek, bez
hamowania ogdlnego postepu robét.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogo6lne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST S-M-01.00.00 "Wymagania ogdlne" .

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 m wykonanej i odebranej instalacji wewngtrznej obejmuje:

- oznakowanie robot,

- dostaw¢ materiatow,

- wykonanie robét przygotowawczych,

- montaz rur , armatury lub urzadzen,

- przeprowadzenie pomiaréw i badan wymaganych w specyfikacji techniczne;j.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Spis przepiséw zwigzanych podano w ST S-M-01.00.00 pkt 10.

35



