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1. WSTEP

1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji teckanigj (OST) § wymagania ogolne dotygze wykonania
i odbioru rob6t drogowych i mostowych.

1.2. Zakres stosowania OST

Ogodlna specyfikacja techniczna stanowi olx@wjaca podstaw opracowania szczegotowej specyfikacji
technicznej stosowanej jako dokument przetargokoniraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t na gagh
krajowych i wojewodzkich.

Zaleca st wykorzystanie OST przy zlecaniu rob6t na drogaatjskich i gminnych.
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1.3. Zakres robot obgtych OST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuymagania ogoélne, wspdéine dla robdtedypgh
ogolnymi specyfikacjami technicznymi, wydanymi mZ8DDKIA (d. GDDP) dla poszczegdlnych
asortymentow rob6t drogowych i mostowych.
1.4. Okreslenia podstawowe
Uzyte w OST wymienione porej okreilenia naley rozumie w kazdym przypadku nagpujaco:
1.4.1.Budowla drogowa - obiekt budowlany, nigdhcy budynkiem, stanowty catGé¢ techniczno-
uzytkowa (droge) albo jego cgs¢ stanowica odrebny element konstrukcyjny
lub technologiczny (obiekt mostowy, korpus ziemwygzet).

1.4.2 Chodnik -wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odstynod jezdni, przeznaczony
do ruchu pieszych i odpowiednio utwardzony.

1.4.3.Dhugos¢ mostu - odlegté miedzy zewrtrznymi krawedziami pomostu, a w przypadku mostow
lukowych z nadsypk- odlegta¢ w swietle podstaw sklepienia mierzona w 0si jezdnigdnee;.

1.4.4 Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony douugb postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych
wraz z wszelkimi urgdzeniami technicznymi zwzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu

1.4.5 Droga tymczasowa (morrawa) - droga specjalnie przygotowana, przeznacdonachu pojazdow
obstugugcych zadanie budowlane na czas jego wykonaniaywmizeana do usugcia po jego
zakaiczeniu.

1.4.6.Dziennik budowy - dziennik, wydany zgodnie z obggmijacymi przepisami, stanowcy urzdowy
dokument przebiegu rob6t budowlanych oraz zdaro&olicznaici zachodacych w toku
wykonywania robot.

1.4.7.Estakada ebiekt zbudowany nad przeszkagrenow dla zapewnienia komunikacji drogowej
i ruchu pieszego.

1.4.8.Jezdnia - a&¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.9.Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwpowaniona do kierowania robotami
i do wystpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kokiua

1.4.10.Korona drogi - jezdnia z poboczami lub chodnikamatokami, pasami awaryjnego postoju
I pasami dzielcymi jezdnie.

1.4.11.Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzclwnaz ze sposobem ich pokenia.

1.4.12.Konstrukcja néna (przsto lub przsta obiektu mostowego) - €€ obiektu oparta na podporach
mostowych, tworgca ustroj niogcy dla przeniesienia ruchu kotowego, pieszego.

1.4.13.Korpus drogowy - nasyp lub tag#z wykopu, ktéra jest ograniczona koroairogi i skarpami
rowow.

1.4.14 Koryto - element uformowany w korpusie drogowynt&u utazenia w nim konstrukcji
nawierzchni.

1.4.15 Rejestr obmiarow - akceptowany przez Inspektadzdru zeszyt z ponumerowanymi stronami,
stuzacy do wpisywania przez Wykonawobmiaru dokonywanych robét w formie wylicgze
szkicow i ew. dodatkowych zgdznikdw. Wpisy w rejestrze obmiaréw podlegpptwierdzeniu
przez Inspektora Nadzoru.

1.4.16.Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badesyzaakceptowane przez Zamawgapo,
niezlezdne do przeprowadzenia wszelkich hadprob zwhzanych z ocenjakasci materiatdow
oraz robot.

1.4.17 Materiaty - wszelkidworzywa niezbdne do wykonania robét, zgodne z dokumentpopjektovs
I specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane pimepektora Nadzoru.

1.4.18.Most - obiekt zbudowany nad przeszkauodm dla zapewnienia komunikacji drogowej
I ruchu pieszego.

1.4.19.Nawierzchnia warstwa lub zespét warstw sheych do przejmowania i rozktadania open
od ruchu na podie gruntowe i zapewniggych dogodne warunki dla ruchu.

» Doprowadzenie do naleytego stanu technicznego ggu pieszo- jezdnego na dziatkach nr 204 i 247 aftr Nowa Wie§
w msc. Szczupliny gm. Rybno- I| ETAP”



a) Warstwaicieralna -gérna warstwa nawierzchni poddana b&egadnio oddziatywaniu ruchu
i czynnikow atmosferycznych.

b) Warstwa wkaca - warstwa znajdaga s¢ migdzy warstvg scieralry a podbudow, zapewniajca
lepsze rozteenie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbugow

c) Warstwa wyréwnawcza - warstwazstia do wyrownania nierowsoi podbudowy lub profilu
istniefacej nawierzchni.

d) Podbudowa - dolnagé& nawierzchni staca do przenoszenia obzen od ruchu na podie.
Podbudowa me sktada si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.

e) Podbudowa zasadnicza - géreé&qzodbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukcji
nawierzchni. Mae ona sktadasie z jednej lub dwdch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolnesépodbudowy spetniaga, obok funkcji nénych, funkcje
zabezpieczenia nawierzchni przed dziataniem wodgzmi przenikaniem estek podiaa.
Moze zawierd warstwe mrozoochrong, odsiczapca lub odcinajca.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwérdj gtbwnym zadaniem jest ochrona nawierzchnégrz
skutkami dziatania mrozu.

h) Warstwa odcirgga - warstwa stosowana w celu uniefiveienia przenikania cgstek drobnych
gruntu do warstwy nawierzchnizgcej powyej.

1) Warstwa odszapca - warstwa staca do odprowadzenia wody przedosgtej sk
do nawierzchni.

1.4.20.Niweleta - wysokéciowe i geometryczne rozwigtie na ptaszcznie pionowego przekroju
w osi drogi lub obiektu mostowego.

1.4.21.0biekt mostowy - most, wiadukt, estakada, tunieldka dla pieszych i przepust.

1.4.22.0bjazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowartgpowiednio utrzymana
do przeprowadzenia ruchu publicznego na okres bydow

1.4.23.0dpowiednia (bliska) zgodié- zgodnaé¢ wykonywanych robét z dopuszczonymi tolerancjami,
a jesli przedziat tolerancji nie zostat okdteny - z przegitnymi tolerancjami, przyjmowanymi
zwyczajowo dla danego rodzaju robot budowlanych.

1.4.24.Pas drogowy wydzielony liniami rozgraniczagymi pas terenu przeznaczony do umieszczania
w nim drogi oraz drzew i krzewdw. Pas drogowyza@moowniez obejmowa terenprzewidziany
do rozbudowy drogi i budowy wdzen chrongcych ludzi isrodowisko przed ugizliwosciami
powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.25.Pobocze - a&¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymyaak pojazdow,
umieszczenia usglzer bezpieczastwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszychzata
jednoczeénie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.26.Podtaze - grunt rodzimy lub nasypowy,Agcy pod nawierzchnido gkbokasci przemarzania.

1.4.27.Podtae ulepszone gorna warstwa podia, lezaca bezpérednio pod nawierzchai ulepszona
w celu umaliwienia przegcia ruchu budowlanego i wdeiwego wykonania nawierzchni.

1.4.28.Polecenie Inspektora Nadzoru - wszelkie polecpriakazane Wykonawcy przez Inspektora

Nadzoru w formie pisemnej, dotygze sposobu realizacji robot lub innych sprawazanych
z prowadzeniem budowy.
1.4.29.Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizydztaca autorem dokumentacji projektowe;.
1.4.30.Przedsjwzi¢cie budowlane - kompleksowa realizacja nowegaga@nia drogowego
lub catkowita modernizacja (zmiana parametréw gdoyoenych trasy w planie i przekroju
podiuznym) istniejcego padczenia.
1.4.31.Przepust - obiekty wybudowane w formie zamtajiobudowy konstrukcyjnej, stace
do przeptywu matych ciekéw wodnych pod nasypampkeu drogowego lub dla ruchu kotowego,
pieszego.
1.4.32.Przeszkoda naturalna - elemémtdowiska naturalnego, stanawy utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przykiad dolina, bagno, rzeka itp.
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1.4.33.Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, stapogvutrudnienie w realizacji zadania budowlanego, na
przyktad droga, kolej, rurogy itp.

1.4.34.Przetargowa dokumentacja projektowaesézlokumentacji projektowej, ktéra wskazuje
lokalizacg, charakterysty&i wymiary obiektu kdacego przedmiotem robot.

1.4.35 Przyczoétek - skrajna podpora obiektu mostowegozevkktada sic z petnejsciany, stupow
lub innych form konstrukcyjnych, np. skizykomor.

1.4.36.Rekultywacja - roboty mage na celu uposzikowanie i przywrdcenie pierwotnych funkcji terenom
naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.37.Rozpktosé teoretyczna - odlegéé miedzy punktami podparcia @gskami), presta mostowego.

1.4.38.Szerokd¢ catkowita obiektu (mostu/wiaduktu) - odlegtamicdzy zewrtrznymi kravnedziami
konstrukcji obiektu, mierzona w linii prostopadé) osi podhinej, obejmuje catkowitszerokdé
konstrukcyjm, ustroju niogcego.

1.4.39.Szerokd¢ uzytkowa obiektu - szerolé jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla poszczegbiny
rodzajow ruchu oraz szeradochodnikdédw mierzona éwietle poeczy mostowych z wyczeniem
konstrukcji przy jezdni dotem oddziedagj ruch kotowy od ruchu pieszego.

1.4.40.Slepy kosztorys - wykaz rob6t z podaniem ickdiaprzedmiarem) w kolejrigi technologicznej ich
wykonania.

1.4.41.Tunel - obiekt zagbiony ponizej poziomu terenu dla zapewnienia komunikacji dvogjo
i ruchu pieszego.

1.4.42 Wiadukt - obiekt zbudowany nad linkolejowg lub inng droga dla bezkolizyjnego zapewnienia
komunikacji drogowej i ruchu pieszego.

1.4.43.Zadanie budowlane - ¢& przeds¢wzigcia budowlanego, stanoyda odebng catas¢ konstrukcyjm
lub technologiczs, zdolm do samodzielnego spetnienia przewidywanych furtkegihniczno-
uzytkowych. Zadanie me polegé na wykonywaniu robot zwzanych z budow modernizagj,
utrzymaniem oraz ochrarbudowli drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogolne wymagania dotycece robot
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jékach wykonania oraz za ich zgodido
z dokumentagj projektows, SST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiapcy w terminie okrédlonym w dokumentach umowy przeikaWykonawcy teren budowy wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i adisiracyjnymi, lokalizagj i wspétrzdne punktow
gtéwnych trasy oraz reperow, dziennik budowy oraa @gzemplarze dokumentaciji projektowej i dwa
komplety SST.
Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziaéd@a ochror przekazanych mu punktow pomiarowych
do chwili odbioru kacowego robot. Uszkodzone lub zniszczone znaki gagae Wykonawca odtworzy
i utrwali na wkasny koszt.
1.5.2. Dokumentacja projektowa
Dokumentacja projektowactzie zawieré rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazsydanym
w szczegotowych warunkach umowy, uwatiliajpcym podziat na dokumentagprojektow:

— Zamawiajcego,

— sporadzory przez Wykonawg
1.5.3. Zgodnd¢ robot z dokumentacp projektowsa i SST
Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w SSEda uwazane za warti docelowe, od ktérych
dopuszczalnegsodchylenia w ramach okdlenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatoweineéntow
budowli musz by¢ jednorodne i wykazywazgodnd¢ z okr&lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech
nie mog przekraczé& dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

» Doprowadzenie do naleytego stanu technicznego ggu pieszo- jezdnego na dziatkach nr 204 i 247 aftr Nowa Wie§
w msc. Szczupliny gm. Rybno- I| ETAP”



W przypadku, gdynateriaty lub roboty niedala w petni zgodne z dokumentagrojektows lub SST

i wptynie to na niezadowalgga jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty zostaastpione innymi,
a roboty rozebrane i wykonane ponownie na kosztaugkvcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy

a) Zabezpieczenie terenu budowy w robotach modernizapych i remontowych
(,pod ruchem”).

Dokumentacja projektowa, SST oraz dodatkoweudwnty przekazane przez Inspektora Nadzoru
Wykonawcy stanowdi cze$¢ umowy, a wymagania wyszczegolnione w @dmnpjednym z nich

sa obowgzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej dimientacji.

W przypadku rozbiaosci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentéw ohowe kolejndé

ich waznosci wymieniona w ,,0goélnych warunkach umowy”.
Wykonawca nie mze wykorzystywa bledow lub opuszczew dokumentach kontraktowych,

a o ich wykryciu winien natychmiast powiadaninspektora Nadzoru, ktéry dokona odpowiednich rmia
i poprawek.

W przypadku rozbiaosci opis wymiaréw waniejszy jest od odczytu ze skali rysunkéw.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone maleheda zgodne z dokumentacprojektowg i SST.
Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego na tereni@tygdw sposéb okgony

w D-M-00.00.00, w okresie trwania realizacji kokia az do zak@czenia i odbioru ostatecznego robot.
Przed przygpieniem do robot Wykonawca przedstawi Inspektofdailzoru do zatwierdzenia
uzgodniony z odpowiednim zaidem drogi i organem zaydzapcym ruchem projekt organizacji ruchu

i zabezpieczenia robo6t w okresie trwania budowyzaléznosci od potrzeb i pogpu roboét projekt
organizaciji ruchu powinien Byaktualizowany przez Wykonawaa bieaco.

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarezaynstaluje i bdzie obstugiwat wszystkie
tymczasowe ugzenia zabezpieczaje takie jak: zaporygwiatta ostrzegawcze, sygnaly, itp.,
zapewniaic w ten sposob bezpiecmtwo pojazddw i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widocgriav dziea i w nocy tych zapor i znakow, dla ktorych jest
to nieodzowne ze wzglléw bezpieczéstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne gdzenia zabezpieczae kxda akceptowane przez Inspektora Nadzoru
Fakt przysipienia do rob6t Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpoeziem w sposéb
uzgodniony z Inspektorem Nadzoru oraz przez umiaesde, w miejscach i ikziach okrélonych przez
Inspektora Nadzoru, tablic informacyjnych, ktéryof¢ bedzie zatwierdzona przez Inspektora Nadzort
Tablice informacyjne dda utrzymywane przez Wykonawev dobrym stanie przez caly okres realizacji
robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowypadlega odibnej zaptacie i przyjmuje gize jest whczony
W cers Umowry.

b) Zabezpieczenie terenu budowy w robotach o charaktee inwestycyjnym

Wykonawca jest zobowdany do zabezpieczenia terenu budowy w okresieniamaealizadj kontraktu
az do zakaczenia i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstalujedbie utrzymywa tymczasowe urglzenia zabezpieczae, w tym:
ogrodzenia, p@cze, dwietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze, dozorcaszelkie innerodki

niezlzdne do ochrony robot, wygody spotecgeia innych.

Fakt przysipienia do rob6t Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpoeziem w sposéb
uzgodniony z Inspektor Nadzoru oraz przez umiesaez& miejscach i iléciach okrélonych przez
Inspektora Nadzoru, tablic informacyjnych, ktéryof¢ bedzie zatwierdzona przez Inspektora Nadzort
Tablice informacyjne dda utrzymywane przez Wykonawev dobrym stanie przez caly okres realizacji
robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budawe/podlega odbnej zaptacie i przyjmuje §ize jest whczony
W cers Umowry.
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1.5.5. Ochronasrodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowkek zné i stosowa w czasie prowadzenia robét wszelkie przepisy dage
ochronysrodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykazania robét Wykonawcabzie:

a) utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody stajj,

b) podejmowa wszelkie uzasadnione kroki mag na celu stosowanie:sio przepiséw i norm
dotyczcych ochronyrodowiska na terenie i wokét terenu budowy oredie unika uszkodze lub
uciagzliwosci dla osob lub wiasrigi spotecznej i innych, a wynikgjych ze skaenia, hatasu lub innych
przyczyn powstatych w nagistwie jego sposobu dziatania.

Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegolny wzgd na:

1) lokalizacg baz, warsztatéw, magazynéw, sktadowisk, ukopovegdiojazdowych,

2) srodki ostranasci i zabezpieczenia przed:
a) zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekdw wodnych pyithrh substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
c) mozliwoscig powstania pgaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpaarowa

Wykonawca bdzie przestrzegaprzepisy ochrony przeciwparowe;.

Wykonawca bdzie utrzymywa sprawny spra przeciwpaarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy
na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniactobiych, mieszkalnych i magazynach

oraz w maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne ¢da sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przemisa

i zabezpieczone przed dgsém 0sbb trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowammarem wywotanym jako rezultat
realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposob trwaty szkodliwe dla otoczenia, niedy dopuszczone dazycia.

Nie dopuszcza siuzycia materiatow wywotugcych szkodliwe promieniowanie cegeniu wickszym
od dopuszczalnego, okienego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialty odpadoweyte do robét bda miaty aprobag techniczim wydary przez uprawnios
jednostl, jednoznacznie okékajaca brak szkodliwego oddziatywania tych materiatowsralowisko.
Materialy, ktore g szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, azpkaczeniu robot

ich szkodliwa¢ zanika (np. materiaty pylaste) mply¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymaga
technologicznych wbudowania.zé# wymagaj tego odpowiednie przepisy Zamawiizy powinien
otrzyma& zgod na wycie tych materiatdw od wégiwych organow administracji patwowej.

Jezeli Wykonawca ayt materiatow szkodliwych dla otoczenia zgodniespecyfikacjami,

a ich wycie spowodowato jakiekolwiek zagreniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie
Zamawiajcy.

1.5.8. Ochrona wiasnéci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochroimstalacji na powierzchni ziemi i za ydzenia podziemne, takie jak
rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiaddalsych wiacicielami tych uradzen
potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamajcego w ramach planu ich lokalizaciji.
Wykonawca zapewni wgiwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzetyemnstalaci

i urzadzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowizany jest umigi¢ w swoim harmonogramie rezegwzasow dla wszelkiego rodzaju
robot, ktére maj by¢ wykonane w zakresie przeknia instalacji i urgdzen podziemnych na terenie
budowy ipowiadomé Inspektora Nadzoru i wkadze lokalne o zamiarz@oozcia robot.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalMtjkonawca bezzwtocznie powiadomi Inspektora
Nadzoru i zainteresowane wtadze orad4ie z nimi wspotpracowat dostarczawszelkiej pomocy
potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawedze odpowiadéaza wszelkie spowodowane przez

» Doprowadzenie do naleytego stanu technicznego ggu pieszo- jezdnego na dziatkach nr 204 i 247 aftr Nowa Wie§
w msc. Szczupliny gm. Rybno- I| ETAP”



jego dziatania uszkodzenia instalacji na powierzeiemi i urzdzear podziemnych wykazanych
w dokumentach dostarczonych mu przez Zamagegjo.

1.5.9. Ograniczenie obazen osi pojazdéw

Wykonawca stosowssie bedzie do ustawowych ograniazebchzenia na é przy transporcie materiatdw

i wyposa&enia na i z terenu robot. Uzyska on wszelkie nidab zezwolenia od wtadz co do przewozu
nietypowych wagowo tadunkéw i w sposohgty bedzie o kadym takim przewozie powiadamiat
Inspektora Nadzoru. Pojazdy i tadunki powagta nadmierne obgienie osiowe niedtla dopuszczone na
swiezo ukaiczony fragment budowy w offsie terenu budowy i Wykonawcadrie odpowiadat za napraw
wszelkich robot w ten sposob uszkodzonych, zgodmieleceniami Inspektora Nadzoru.

1.5.10. Bezpiecasstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawogdhie przestrzegaprzepiséw dotycrych bezpieczestwa

I higieny pracy.

W szczegolnéci Wykonawca ma obowzek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz pietsiapcych odpowiednich wymagasanitarnych.
Wykonawca zapewni idalzie utrzymywat wszelkie ugglzenia zabezpieczgie, socjalne oraz spiz

i odpowiedni odziez dla ochronyzycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie olazzdpewnienia
bezpieczastwa publicznego.

Uznaje st, ze wszelkie koszty zwrzane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej

nie podlegaj odrebnej zaptacie igsuwzgkdnione w cenie umownej.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za ochremobét i za wszelkie materialy i wdzenia uywane

do robot od daty rozpoeeia do daty zakiczenia robot (do wydania potwierdzenia z@daenia

przez Inspektora Nadzoru).

Wykonawca bdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymaowarmo by
prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowadjublgmenty byly w zadowalgym stanie

przez caty czas, do momentu odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzyneg to na polecenie Inspektora Nadzoru
powinien rozpocaé roboty utrzymaniowe nie @aiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.
1.5.12. Stosowanie gido prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowizany jest znawszystkie przepisy wydane przez wtadze centraingjscowe

oraz inne przepisy i wytyczne, ktérg\s jakikolwiek sposob zwizane z robotami idalizie w peni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepiswytycznych podczas prowadzenia robot.
Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych idalzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie
wszelkich wymaga prawnych odnénie wykorzystania opatentowanych anizea lub metod i w sposéb
ciaglty bedzie informowa Inspektora Nadzoru o swoich dziataniach, przedsjaekopie zezwolg i inne
odnane dokumenty.

2. MATERIALY

2.1.Zr6dta uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanymavgistaniem jakichkolwiek materiatow
przeznaczonych do robét Wykonawca przedstawi sitaeg informacje dotyece proponowanegarddia
wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych matéuw i odpowiednigwiadectwa bada
laboratoryjnych oraz prébki do zatwierdzenia prirespektora Nadzoru.

Zatwierdzenie partii materiatéw z danegddta nie oznacza automatycznie,wszelkie materiaty

z danegarodia uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowizany jest do prowadzenia bada celu udokumentowaniag materiaty uzyskane

z dopuszczonegarodta w sposéb goty spetniaj wymagania SST w czasie pgst robot.

2.2. Pozyskiwanie materiatdbw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwiald wiacicieli i odnagnych wiadz na pozyskanie materiatow
z jakichkolwiekzrodet miejscowych vgczapc w tozrodta wskazane przez Zamawiigg¢go
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i jest zobowdzany dostarczylnspektor Nadzoruowi wymagane dokumenty przedaozgiem
eksploatacjirodia.

Wykonawca przedstawi dokumentazpwierajca raporty z badaterenowych i laboratoryjnych

oraz proponowanprzez siebie metedvydobycia i selekcji do zatwierdzenia Inspektordvedzoru.
Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza spetnienie wymagalosciowych i jak@ciowych materiatow

z jakiegokolwiekzrédia.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: gptatynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty
zwiazane z dostarczeniem materiatéw do robaot.

Humus i nadktad czasowo zth z terenu wykopow, ukopdw i miejsc pozyskaniaskiai zwiru beda
formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypce ulgkvacji terenu po ukiczeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopévterenie budowy lub z innych miejsc
wskazanych w dokumentach umowydb wykorzystane do robét lub odwiezione na odktadavdpdnio
do wymaga umowy lub wskazaInspektora Nadzoru.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgody Inspektorazad Wykonawca niedalzie prowadzi
zadnych wykopow w olgbie terenu budowy poza tymi, ktére zostaty wyszéhagne w dokumentach
umowy.

Eksploatacjarddet materiatow &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi olbaaujacymi

na danym obszarze.

2.3. Inspekcja wytworni materiatow

Wytwornie materiatdbw magby¢ okresowo kontrolowane przez Inspektora Nadzoreh sprawdzenia

zgodndci stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiami.

Prébki materiatdow magby¢ pobierane w celu sprawdzenia ich $aavosci.

Wynik tych kontroli lzdzie podstaw akceptacji okrdonej partii materiatow pod wzgliem jakdci.

W przypadku, gdy Inspektor Nadzoredzie przeprowadzat inspekojvytworni, keda zachowane

nastpujace warunki:

a) Inspektor Nadzorugdazie miat zapewnianwspoétprae i pomoc Wykonawcy oraz producenta
materiatdw w czasie przeprowadzania inspekciji,

b) Inspektor Nadzoruduzie miat wolny dosip, w dowolnym czasie, do tychezi wytworni, gdzie
odbywa st produkcja materiatdbw przeznaczonych do realiaatjowy.

2.4. Materiaty nie odpowiadapce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostamprzez Wykonawg wywiezione z terenu budowyadiv.
ztozone w miejscu wskazanym przez Inspektora Nadzegti.Idspektor Nadzoru zezwoli Wykonawcy na
uzycie tych materiatéw do innych robot zrte dla ktérych zostaty zakupione, to koszt tychigriatow
zostanie przewarfciowany przez Inspektora Nadzoru.

Kazdy rodzaj robot, w ktorym znajdugic nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykocaaw
wykonuje na wiasne ryzyko, ligz sk z jego nie przyjciem i niezaptaceniem.

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane nadyedo czasu gdygola one potrzebne

do robdt, byty zabezpieczone przed zanieczyszcaeriachowaty swajjakos¢ i wkasciwosé do robot

i byty dostpne do kontroli przez Inspektora Nadzoru.

Miejsca czasowego skladowania materiat@aalzlokalizowane w olgbie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z Inspektorem Nadzoru lub poza terelmadowy w miejscach zorganizowanych przez
Wykonawe;.

2.6. Wariantowe stosowanie materiatow

Jeili dokumentacja projektowa lub SST przewigdmozliwos$¢ wariantowego zastosowania rodzaju
materiatu w wykonywanych robotach, Wykonawca powradinspektora Nadzoru o swoim zamiarze co
najmniej 3 tygodnie przedzyciem materiatu, albo w okresie dizym, jeli b¢dzie to wymagane dla batla
prowadzonych przez Inspektora Nadzoru. Wybranykezaptowany rodzaj materiatu nie sedby¢ pazniej
zmieniany bez zgody Inspektora Nadzoru.
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3. SPRZAET

Wykonawca jest zobowzany do uywania jedynie takiego spgt, ktéry nie spowoduje niekorzystnego
wptywu na jaké¢ wykonywanych robot. Spek uzywany do robot powinien ldyzgodny z ofeg
Wykonawcy i powinien odpowiadgod wzgédem typow i ilgci wskazaniom zawartym w SST, PZJ
lub projekcie organizacji robot, zaakceptowanymeprZamawiajcego i Inspektora Nadzoru; w przypadku
braku ustalgé w takich dokumentach sgitzpowinien by uzgodniony i zaakceptowany przez Inspektora
Nadzoru.

Liczba i wydajnd¢ sprztu bedzie gwarantowaprzeprowadzenie robét, zgodnie z zasadamistkmgmi

w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Iképe Nadzoru w terminie przewidzianym umpw
Sprzt bedacy wtasndcia Wykonawcy lub wynagty do wykonania robot ma byutrzymywany w dobrym
stanie i gotowséci do pracy. Bdzie on zgodny z normami ochrogrpdowiska i przepisami dotygazymi
jego wytkowania.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru kopie co&atow potwierdzagych dopuszczenie spita
do wytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewidnjozliwos$¢ wariantowego gycia spratu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inspektdadzoru o swoim zamiarze wyboru

i uzyska jego akceptacprzed uyciem sprgtu. Wybrany spret, po akceptacji Inspektora Nadzoru,

nie maze by pézniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania warunkéw umowy,
zostam przez Inspektora Nadzoru zdyskwalifikowane i m@uakszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takigiodkow transportu, ktore nie wpkyn
niekorzystnie na jakd wykonywanych robot i wiiwosci przewa:onych materiatow.

Liczbasrodkéw transportu dnizie zapewniaprowadzenie robot zgodnie z zasadami diare/mi

w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Iik$pe Nadzoru, w terminie przewidzianym unmpw
Przy ruchu na drogach publicznych pojazdgidospetnid wymagania dotyege przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych gegi na osie i innych parametréw technicznych.
Srodki transportu nie odpowiadae warunkom dopuszczalnych afein na osie mogby¢ dopuszczone
przez Inspektora Nadzoru, pod warunkiem przywré&stanu pierwotnegazytkowanych odcinkow drog
na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bdzie usuwaé na bieaco, na wtasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia sdowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdactedmu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie raigétinie z umoworaz za jak& zastosowanych
materiatdbw i wykonywanych robo6t, za ich zgodéia dokumentagj projektows, wymaganiami SST, PZJ,
projektu organizacji robét oraz poleceniami InspektNadzoru.

Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie \kgsoi
wszystkch elementow robot zgodnie z wymiaramig¢daymi okrélonymi w dokumentacji projektowe;j
lub przekazanymi na gmie przez Inspektora Nadzoru.

Nastpstwa jakiegokolwiek pdu spowodowanego przez Wykonawe wytyczeniu i wyznaczaniu robot
zostan, jesli wymaga tego ledzie Inspektor Nadzoru, poprawione przez Wykonama wtasny koszt.
Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysckarzez Inspektora Nadzoru nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialdoi za ich doktadng.

Decyzje Inspektora Nadzoru dotyce akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementdvdt l@da oparte
na wymaganiach sformutowanych w dokumentach umoaiumentacji projektowej i w SST, a tak

w normach i wytycznych.

Przy podejmowaniu decyzji Inspektor Nadzoru uwdgl wyniki bada materiatow i robot, rozrzuty
normalnie wystpujace przy produkcji i przy badaniach materiatowswliadczenia z przeszoi, wyniki
bada naukowych oraz inne czynniki wptyvage na rozwzamn kweste.
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Polecenia Inspektora Nadzoredh wykonywane nie pfiej niz w czasie przez niego wyznaczonym,
po ich otrzymaniu przez Wykonawod grdba zatrzymania robo6t. Skutki finansowe z tego tyfodunosi
Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakeci

Do obowhzkdéw Wykonawcy naley opracowanie i przedstawienie do aprobaty Zamae&gjo

i Inspektora Nadzoru programu zapewnienia §ak(@PZJ), w ktorym przedstawi on zamierzony sposéb
wykonywania rob6t, mdiwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarateijwykonanie robot
zgodnie z dokumentagcprojektows, SST oraz poleceniami i ustaleniami przekazanyzep
Zamawiajcego i Inspektora Nadzoru.

Program zapewnienia jakm bedzie zawieré:

a) czs$¢ 0golm opisupca:

— organizag} wykonania robét, w tym terminy i sposéb prowadaenibot,

— organizag} ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

- bhp.,

—wykaz zespotéw roboczych, ich kwalifikacje i proggwanie praktyczne,

—wykaz 0osOb odpowiedzialnych za j&ko terminowa¢ wykonania poszczegolnych elementéw robat,

— system (sposoéb i procegluproponowanej kontroli i sterowania jak wykonywanych robot,

— wyposaenie w sprgt i urzadzenia do pomiarow i kontroli (opis laboratoriumaghego
lub laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza Zl@cowadzenie badd,

— sposo6b oraz forengromadzenia wynikow baddaboratoryjnych, zapis pomiarow, nastaw
mechanizméw sterggych, a take wyckhganych wnioskéw i zastosowanych korekt w procesie
technologicznym, proponowany sposaob i fernpnzekazywania tych informacji Inspektorowi Nadzoru

b) cz$¢ szczegobtow opisupca dla kazdego asortymentu robét:

—wykaz maszyn i ugdzer stosowanych na budowie z ich parametrsohnicznymi
oraz wyposzeniem w mechanizmy do sterowania igglzenia pomiarowo-kontrolne,

— rodzaje i ildg¢ srodkdw transportu oraz wdzen do magazynowania i zatadunku materiatéw, spoiw,
lepiszczy, kruszyw itp.,

— sposéb zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przexhuth wiasciwosci w czasie transportu,

— sposoéb i procedgmpomiardw i bada (rodzaj i czstotliwosé, pobieranie prébek, legalizacja
I sprawdzanie uedze, itp.) prowadzowch podczas dostaw materiatdw, wytwarzania miedzane
i wykonywania poszczegolnych elementow robot,

— spos6b pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiadgmi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakaosci robot

Celem kontroli robét &dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osigna¢ zatazong,
jakosé robat.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pgkontrok robét i jak@gci materiatdw. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wézapc personel, laboratorium, sgtzzaopatrzenie i wszystkie adzenia
niezledne do pobierania probek i badaateriatdw oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli InspektorZéaa mae zaadat od Wykonawcy przeprowadzenia
bada w celu zademonstrowanize poziom ich wykonywania jest zadowalaj.

Wykonawca bdzie przeprowadZgpomiary i badania materiatdw oraz robot zstatliwoscia zapewniajca
stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartyntiokumentacji projektowej i SST.
Minimalne wymagania co do zakresu badach czstotliwos¢ sa okreslone w SST, normach

i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaty one twkneslone, Inspektor Nadzoru ustali jaki zakres
kontroli jest konieczny, aby zapewnwykonanie rob6t zgodnie z umaw

Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzéwiadectwaze wszystkie stosowane ydzenia i spret
badawczy posiadawazna legalizacg, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiaglaiymaganiom
norm okrélajacych procedury bada
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Inspektor Nadzorudaizie mi€ nieograniczony dogp do pomieszczelaboratoryjnych, w celu ich
inspekcji.

Inspektor Nadzorudalzie przekazywaWykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niegnicciach
dotyczcych uradzen laboratoryjnych, spktu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelutebod
badawczych. Jeli niedocagniecia te keda tak powane,ze mog wptyna¢ ujemnie na wyniki bada
Inspektor Nadzoru natychmiast wstrzynigeie do robét badanych materiatow i dégide do wycia
dopiero wtedy, gdy niedagjnigcia w pracy laboratorium Wykonawcy zosiarsunéte i stwierdzona
zostanie odpowiednia jakébtych materiatow.

Wszystkie koszty zwgzane z organizowaniem i prowadzeniem laaaterialtdw ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Prébki keda pobierane losowo. Zaleca sitosowanie statystycznych metod pobierania probedatyeh

na zasadzieze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mbgt z jednakowym prawdopodolsistwem
wytypowane do bada

Inspektor Nadzorudalzie mi€ zapewniog mazliwos¢ udziatu w pobieraniu probek.

Na zlecenie Inspektora Nadzoru Wykonawedzie przeprowadzZadodatkowe badania tych materiatéw,
ktére budz watpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane materiaty nie zostqanzez Wykonawge
usungte lub ulepszone z wiasnej woli. Kagzych dodatkowych badgpokrywa Wykonawca tylko

w przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym pedku koszty te pokrywa Zamawday.

Pojemniki do pobierania probekdas dostarczone przez Wykonagviczatwierdzone przez Inspektora
Nadzoru. Probki dostarczone przez Wykonado badéa wykonywanych przez Inspektora Nadzoxuald
odpowiednio opisane i oznakowane, w sposob zaakweypty przez Inspektora Nadzoru.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryt przeprowadzone zgodrzewymaganiami norm. W przypadku,

gdy normy nie obejmugjjakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosawazna wytyczne krajowe,
albo inne procedury, zaakceptowane przez Inspektadzoru.

Przed przysipieniem do pomiaréw lub bafiaWykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o rodzaju,
miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykongmomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi
na pgmie ich wyniki do akceptacji Inspektora Nadzoru.

6.5. Raporty z bada

Wykonawca bdzie przekazywalnspektorowi Nadzoru kopie raportow z wynikami aaghk najszybciej,
nie p&niej jednak ni w terminie okrélonym w programie zapewnienia jakb.

Wyniki bada (kopie) kexda przekazywane Inspektorowi Nadzoru na formularaaetitug dostarczonego
przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprasowh.

6.6. Badania prowadzone przez Inspektora Nadzoru
Dla celow kontroli jakéci i zatwierdzenia, Inspektor Nadzoru uprawniorst jgo dokonywania kontroli,
pobierania prébek i badania materiatovréadta ich wytwarzania i zapewniona megdaie wszelka
potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy i predta materiatow.
Inspektor Nadzoru, po uprzedniej weryfikacji systekontroli robét prowadzonego przez Wykonayc
bedzie ocenia zgodnd¢ materiatow i robot z wymaganiami SST na podstamyaikow bada
dostarczonych przez Wykonagvc
Inspektor Nadzoru mi@ pobiera probki materiatow i prowadgibadania niezaimie od Wykonawcy,
na swoj koszt. Jeli wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcyasniewiarygodne, to Inspektor
Nadzoru poleci Wykonawcy lub zleci niezabemu laboratorium przeprowadzenie powtornych
lub dodatkowych badia albo oprze giwytacznie na wtasnych badaniach przy ocenie zgédmoateriatow
i robot z dokumentagjprojektows i SST. W takim przypadku catkowite koszty powtarhy
lub dodatkowych badiai pobierania probek poniesione zostanzez Wykonawe
6.7. Certyfikaty i deklaracje
Inspektor Nadzoru m dopuci¢ do wycia tylko te materiaty, ktore posiadaj
1. certyfikat na znak bezpieacmwa wykazujcy, ze zapewniono zgodséz kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmych oraz wtéciwych przepséw
i dokumentow technicznych,
2. deklaragj zgodndci lub certyfikat zgodngzi z:
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— Polsky Normg lub
— aprobad techniczi, w przypadku wyrobéw, dla ktérych nie ustanowidtaiskiej Normy,
jezeli nie @ objete certyfikach okreslong w pkt 1 i ktére spetniajwymogi SST.

W przypadku materiatow, dla ktorych ww. dokumentywg/magane przez SST, 4da partia dostarczona
do robot ledzie posiadate dokumenty, ok&tajace w sposéb jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe musposiada ww. dokumenty wydane przez producenta, a w raaiezpby
poparte wynikami badawykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badeda dostarczone przez
Wykonawe Inspektorowi Nadzoru.
Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetaiaych wymagé beda odrzucone.
6.8. Dokumenty budowy
(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnyaomaazujacym Zamawiggcego i Wykonawe
w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowkaica okresu

gwarancyjnego. Odpowiedzial§toza prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obpwicymi
przepisami spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowygdla dokonywane na bigco i bedg dotyczy przebiegu robét, stanu
bezpieczastwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarsteny budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowyetizie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonata
zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz ®taska staebowego. Zapisy ¢ra czytelne, dokonane
trwafa technilg, w porazdku chronologicznym, bezg@dnio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalaczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumngd®rtda oznaczone kolejnym numerem ganika
I opatrzone dati podpisem Wykonawcy i Inspektora Nadzoru.

Do dziennika budowy natg wpisywa w szczegolngci:

— dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,

— dat przekazania przez Zamawgeggo dokumentacji projektowej,

— uzgodnienie przez Zamawaapgo i Inspektora Nadzoru programu zapewnienias@aKeZJ)
i harmonogramdéw robot,

— terminy rozpocgcia i zaka@czenia poszczegolnych elementow robot,

— przebieg robét, trudriici i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przymgprzerw w robotach,

— uwagi i polecenia Inspektora Nadzoru,

— daty zaradzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,

— zgtoszenia i daty odbiorow robot zanik@ajch i ulegagcych zakryciu, cgsciowych i ostatecznych
odbioréw robot,

— wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

— stan pogody i temperatupowietrza w okresie wykog/wania robot podlegagych ograniczeniom
lub wymaganiom szczegdlnym w zwku z warunkami klimatycznymi,

— zgodnd¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich apise dokumentacji projektowej,

— dane dotycgce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedtiakcie wykonywania
robot,

— dane dotycgce sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

— dane dotyczce jakaci materiatdw, pobierania probek oraz wyniki pragpadzonych bada
Z podaniem, kto je przeprowadzat,

— wyniki préb poszczegolnych elementéw budowli z @aiem, kto je przeprowadzat,

— inne istotne informacje o przebiegu robaot.

Propozycje, uwagi i wygmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowstdoprzediazone

Inspektorowi Nadzoru do ustosunkowania si

Decyzje Inspektora Nadzoru wpisane do dziennikatyd/Nykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich

przyjecia lub zagciem stanowiska.

Wopis projektanta do dziennika budowy obliguje Indpea Nadzoru do ustosunkowania.si

Projektant nie jest jednak stepamowy i nie ma uprawniedo wydawania poleéeWykonawcy robot.
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(2) Rejestr obmiarow

Rejestr obmiaréw stanowi dokument pozwadgjna rozliczenie faktycznego pegt kazdego z elementow
robét. Obmiary wykonanych robotzaprowadza giw sposob aiglty w jednostkach przyfych
w kosztorysie i wpisuje do rejestru obmiardw.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodublub certyfikaty zgodn&ci materiatow, orzeczenia o jad@
materiatéw, recepty robocze i kontrolne wyniki badfdykonawcy leda gromadzone w formie uzgodnionej
w programie zapewnienia jak@. Dokumenty te stanowizakczniki do odbioru rob6t. Winny lgy
udostpnione na kadezyczenie Inspektora Nadzoru.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zaliczaesoprocz wymienionych w punktach (1) - (3) rsijace dokumenty:
a) pozwolenie na realizgcgadania budowlanego,

b) protokoty przekazania terenu budowy,

c) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inmaawy cywilno-prawne,

d) protokoty odbioru robat,

e) protokoty z narad i ustale

f) korespondene¢jna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy &da przechowywane na terenie budowy w miejscu odpawweedabezpieczonym.
Zaginiecie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowodugoj@atychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowyta zawsze dogpne dla Inspektora Nadzoru i przedstawiane dagvg|
nazyczenie Zamawiagego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Obmiar robét bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z dokatacy projektows
i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym pouwmaieéniu Inspektora Nadzoru o zakresie
obmierzanych robo6t i terminie obmiaru, co najmnigj3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru lgda wpisane do rejestru obmiardw.

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wsdach podanych wiepym kosztorysie lub gdzie
indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od obawku ukaiczenia wszystkich robaot.

Btedne dane zostarpoprawione wg instrukcji Inspektora Nadzoru narpe.

Obmiar gotowych robétdalzie przeprowdzony z cgstascia wymagal do celu miesicznej ptatneci

na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie agkoaym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonagwc

i Inspektora Nadzoru.

7.2. Zasady okrglania ilosci robét i materiatow

Dlugosci i odlegtaici pomigdzy wyszczegolnionymi punktami skrajnyngida obmierzone poziomo wzdiu
linii osiowej.

Jesli SST wihaiciwe dla danych robét nie wymagaggo inaczej, objosci beda wyliczone w ni jako
diugaos¢ pomnaona przezredni przekroj.

llosci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo gda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami SST.

7.3. Urzadzenia i sprzt pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robgdabzaakceptowane przez
Inspektora Nadzoru.

Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvdezeli urzadzenia te lub spex
wymagaj bada atestujcych to Wykonawcadulzie posiadawazne swiadectwa legalizaciji.
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Wszystkie urgdzenia pomiarowedala przez Wykonaweg utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie
trwania robot.

7.4. Wagi i zasady waenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje gnizenia wagowe odpowiadae odnénym wymaganiom SST
Bedzie utrzymywa to wyposaenie zapewniag w sposob aigty zachowanie doktaddoi wg norm
zatwierdzonych przez Inspektora Nadzoru.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary keda przeprowadzone przedgziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robotlkee
w przypadku wysipowania dhaszej przerwy w robotach.

Obmiar robét zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.

Obmiar robét podlegagych zakryciu przeprowadzagirzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obfizzbeda wykonane w sposib zrozumiaty

i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub @bpsci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie rejestru obmiarow. W raraku miejsca szkice madpy¢ dofaczone

w formie oddzielnego za¢znika do rejestru obmiarow, ktérego wzoér zostazigodniony z Inspektorem
Nadzoru.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznoéci od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:

a) odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu,

b) odbiorowi czsciowemu,

c) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbidr robo6t zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbidr robét zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdoi jakosci wykonywanych
robot, ktdre w dalszym procesie realizacji ulggakryciu.

Odbidr robét zanikagych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie umiwiajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania oggresg¢pu robot.

Odbioru robét dokonuje Inspektor Nadzoru i inniguigtawiciele Zamawiagego.

Gotowas¢ danej cgsci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem demizika budowy i jednoczesnym
powiadomieniem Inspektora Nadzoru. Odbiédhtie przeprowadzony niezwtocznie, niezpij jednak
niz w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennikeolydi powiadomienia o tym fakcie Inspektora
Nadzoru.

Jaka¢ i ilos¢ robot ulegajcych zakryciu ocenia Inspektor Nadzoru na podstaeleimentéw
zawierajcych komplet wynikow badalaboratoryjnych i w oparciu o prgeowadzone pomiary,

w konfrontacji z dokumentagprojektows, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr casciowy

Odbiér czsciowy polega na ocenie Hoi i jakasci wykonanych cgsci robot.

Odbioru czsciowego robot dokonujegivg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot.

Odbioru robét dokonuje Inspektor Nadzoru.

8.4. Odbidr ostateczny robot
8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzetggo wykonania robot w odniesieniu do ichdio
jakaosci i wartdsci.

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzetzggo wykonania robot w odniesieniu do ichdio
jakaosci i wartdsci.

Catkowite zakaczenie robot oraz gotowé®do odbioru ostatecznegedzie stwierdzona przez Wykonagvc
wpisem do dziennika budowy z bezzwtocznym powiadmm@m na gimie o tym fakcie Inspektora
Nadzoru.
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Odbior ostateczny robot ngpt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dcod dnia potwierdzenia
przez Inspektora Nadzoru zalkazenia robot i przycia dokumentow, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.
Odbioru ostatecznego robét dokona komisja wyznaxponez Zamawiagego w obecnii Inspektora
Nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbiesap roboty dokona ich oceny jalaowej na podstawie
przediazonych dokumentéw, wynikéw bafiapomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodaiowvykonania robot
z dokumentagj projektowg i SST.

W toku odbioru ostatecznego robdét komisja zapoina sealizacy ustalé przyjetych w trakcie odbiorow
robét zanikajcych i ulegajcych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania ratzdpetniagcych i robot
poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych rob6t pekoavych lub robét uzupetniagych

w warstwiescieralnej lub robotach wyk@zeniowych, komisja przerwie swoje czydoia ustali nowy
termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje jaka@¢ wykonywanych robot w poszczegolnych asortymentac
nieznacznie odbiega od wymaganej dokumeatagjektows i SST z uwzgidnieniem tolerancji i nie ma
wigkszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu pleEzdstwo ruchu, komisja dokona paten,
oceniajc pomniejszoa wartags¢ wykonywanych robét w stosunku do wymagazyjetych w dokumentach
umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ogiaégo robot jest protokot odbioru ostatecznego

robGt sporzdzony wg wzoru ustalonego przez Zamawgepo.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohpany przygotowanasgpujace dokumenty:

1. dokumentagj projektows podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkgyesli zostata
sporadzona w trakcie realizacji umowy,

2. szczego6towe specyfikacje techniczne (podstawowakmmentéw umowy i ew. uzupetnigge
lub zamienne),

3. recepty i ustalenia technologiczne,

4.dzienniki budowy i rejestry obmiaréw (oryginaty),

5.wyniki pomiardéw kontrolnych oraz bafldoznaczé laboratoryjnych, zgodne z SST i ewentualnie PZJ,

6.deklaracje zgodrigi lub certyfikaty zgodnsci wbudowanych materiatow zgodnie z SST i ewentigaln
PZJ,

7. opinie technologicza sporadzorg na podstawie wszystkich wynikow badgpomiaréw zaiczonych
do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z SSZJ4,P

8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzggeh (np. na przefenie linii telefonicznej,
energetycznej, gazowejswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazamych robo6t wiécicielom
urzadze,

9. geodezyjn inwentaryzagj powykonawcz robot i sieci uzbrojenia terenu,

10. kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnejgintaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wgzdem przygotowania dokumentacyjnego ngdgogotowe
do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniuykdawa wyznaczy ponowny termin odbioru
ostatecznego robot.

Wszystkie zargdzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupetniae lxda zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiaaggo.

Termin wykonania robét poprawkowych i robot uzupeghtych wyznaczy komisja.

8.5. Odbior pogwarancyjny

Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanytidrawihzanych z usugciem wad stwierdzonych
przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresi@rancyjnym.

Odbior pogwarancyjnydalizie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiekiwzgkdnieniem zasad
opisanych w punkcie 8.4 ,0dbiér ostateczny robot”.
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9. PODSTAWA PtATNOSCI

9.1. Ustalenia ogdlne
Podstaw ptatncci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykaxaa jednostk obmiarov
ustalory dla danej pozycji kosztorysu.
Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowadptavy ptatndgci jest warté¢ (kwota) podana przez
Wykonawe w danej pozycji kosztorysu.
Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosowej ledzie uwzgédniat wszystkie czynngei,
wymagania i badania skladag s¢ na jej wykonanie, oké&one dla tej roboty w SST i w dokumentacji
projektowej.
Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétlp obejmowa:
— robocizre bezpdredni wraz z towarzysgymi kosztami,
— wartaé¢ zuzytych materiatow wraz z kosztami zakupu, magazymoayaewentualnych ubytkow
I transportu na teren budowy,
— warta¢ pracy sprgtu wraz z towarzysgeymi kosztami,
— koszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
— podatki obliczone zgodnie z obaw&ujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalewlicza¢ podatku VAT.
9.2. Warunki umowy i wymagania og6lne D-M-00.00.00
Koszt dostosowaniagdo wymaga warunkow umowy i wymagaogolnych zawartych
w D-M-00.00.00 obejmuje wszystkie warunki odomne w ww. dokumentach,
a nie wyszczegolnione w kosztorysie.
9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu
Koszt wybudowania objazdéw/przejazddéw i organizaaihu obejmuije:
(a) opracowanie oraz uzgodnienie z Inspektorem dladizodpowiednimi instytucjami projektu organizacj
ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczehkigmn projektu Inspektorowi Nadzoru
I wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnveynikajacych z posipu robaot,
(b) ustawienie tymczasowego oznakowaniéwietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietsteva ruchu,
(c) optaty/dzierawy terenu,
(d) przygotowanie terenu,
(e) konstruka} tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikow, kgamkow, barier, oznakowa
I drenau,
(f) tymczasowy przebudow urzadzen obcych.

Koszt utrzymania objazdéw/przejazdow i organizasghu obejmuje:

(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i ugtiaitymczasowych oznakowgionowych, poziomych,
barier iswiatet,

(b) utrzymanie ptynngi ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdow/przejazdéw i organizaajchu obejmuije:
(a) usungcie wbudowanych materiatow i oznakowania,
(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa Prawo budowlane.

2. Zaradzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budotwacw sprawie dziennika budowy
oraz tablicy informacyjnej.

3. Ustawa o drogach publicznych.
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SZCZEGOLOWA
SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D —01.00.00
ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE

SPIS SPECYFIKACJI D - 01.00.00:

D-01.01.01 —- ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH
D-01.02.04 — ROZBIORKA ELEMENTOW DROG

D-01.03.04 — REGULACJE PIONOWE STUDZIENEK TELEFONIC ZNYCH
D-01.03.05 —~REGULACJE PIONOWE ZAWOROW WODOCI AGOWYCH
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D-01.01.01

ODTWORZENIE TRASY
| PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH

SPIS TRECI:

1. WSTEP

MATERIALY

3. SPRET

4. TRANSPORT

5. WYKONANIE ROBOT

6. KONTROLA JAKGSCI ROBOT
7

8

9

N

. OBMIAR ROBOT

. ODBIOR ROBOT

. PODSTAWA PLATNGCI
10. PRZEPISY ZWAZANE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegbétowe] specyfikaghtecznej (SST)sgwymagania dotyege wykonania
i odbioru rob6t zwizanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punkt@ysokaciowych.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stosoyemtgako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji rob6t na drogach i utiba

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét zganych z wszystkimi
czynnagciami umaliwiajacymi i mapcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu tdrggowej oraz
potozenia obiektow inynierskich.

1.3.1. Odtworzenie trasy i punktéw wysokgciowych

W zakres rob6t pomiarowych, zygianych z odtworzeniem trasy i punktéw wysétiowych wchoda:
a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokavego punktow gtéwnych osi trasy i punktow
wysokaiciowych,

b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzete o0si),

c) wyznaczenie dodatkowych punktow wyseégowych (reperow roboczych),

d) wyznaczenie przekrojéw poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktéw w sposoéb trwaty, ochrarrepgrzed zniszczeniem oraz oznakowanie
w sposob utatwiacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Punkty gtébwne trasy - punkty zatamania osi trasykpy kierunkowe oraz pogtkowy

I koncowy punkt trasy.

1.4.2.Pozostate okigenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymaga ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogodlne wymagania dotygee robot podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og0[vkt 1.5.
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2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padanOST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktow gtéwnych trasy najestosowa pale drewniane z gwdziem lub pgtem stalowym,
stupki betonowe albo rury metalowe o disgaokoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza grarobot ziemnych, wasiedztwie punktéw zatamania trasy,
powinny mie srednie od 0,15 do 0,20 m i diugobod 1,5do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw najestosowa paliki drewnianerednicy od 0,05 do 0,08 m

i dtugasci okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istadej nawierzchni bolce stalowe

srednicy 5 mm i dtugéci od 0,04 do 0,05 m.

. Swiadki” powinny mie diugai¢ okoto 0,50 m i przekrdj prostatay.

3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotycrce spratu

Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” Pkt
3.2. Sprat pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysakowych naley stosowa nasgpujacy sprzit:
— teodolity lub tachimetry,

— niwelatory,

— dalmierze,

— tyczki,

— faty,

— tasmy stalowe, szpilki.

Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jejkiaw wysokaciowych powinien gwarantowa
uzyskanie wymaganej doktadioo pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdélne wymagania dotycgce transportu
Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagadalne” pkt 4.

4.2. Transport sprzetu i materiatow
Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy ama przewozi dowolnymisrodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania robo6t podano w OST D-M-@0®,Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny byvykonane zgodnie z obogzujacymi Instrukcjami GUGIK

(od 1do 7).

Przed przysipieniem do robot Wykonawca powinien pegepd Zamawiajcego dane zawiergje
lokalizack i wspotrzdne punktow gtéwnych trasy oraz reperéw.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawego, Wykonawca powinien przeprowadabliczenia
i pomiary geodezyjne niegdne do szczegotowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny byvykonane przez osoby posiagtag odpowiednie kwalifikacje

i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformawaspektora Nadzoru o wszelkichebach wykrytych w
wytyczeniu punktéw gtownych trasy i (lub) reperéeboczych. Bidy te powinny by usungte na koszt
Zamawiajcego.
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Wykonawca powinien sprawdzczy rzdne terenu ok&one w dokumentacji projektoweg 2godne

z rzeczywistymi rgdnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgine terenu istotnie z@ia
si¢ od rzdnych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinieovpadomt o tym Inspektora
Nadzoru. Uksztaltowanie terenu w takim rejonie powinno by zmieniane przed pogliem
odpowiedniej decyzji przez Inspektora Nadzoru.

Wszystkie roboty dodatkowe, wynikag z ré@nic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowej
i rzednych rzeczywistych, akceptowane przez Inspekt@dziru, zostanwykonane na koszt
Zamawiajcego. Zaniechanie powiadomienia Inspektora Nadamnaczaze roboty dodatkowe w takim
przypadku obeiza Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazupa pomiarach Wykonawcy, nie mplgy¢ rozpoczte przed
zaakceptowaniem wynikéw pomiarow przez Inspektoadzdru.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtébwrigasy i punkty pérednie osi trasy mugdy¢ zaopatrzone

w oznaczenia okiajace w sposob wyray i jednoznaczny charakterystykpotozenie tych punktéw.
Forma i wzor tych oznac#gowinny by zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgamszystkich punktéw pomiarowych i ich oznatze czasie
trwania robot. Jeeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamagejo zostanzniszczone przez
Wykonawe swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzggséekonieczne do dalszego prowadzen
robot, to zostanone odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne rdl&igtowej realizacji robot nakg do obowizkow
Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych osasy i punktéw

wysokdciowych
Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty giéwne pony by¢ zastabilizowane w sposob trwaty,
przy wyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, azaklowizane do punktow pomocniczych,
potozonych poza granicrob6t ziemnych. Maksymalna odlegégpomidzy punktami gtdwnymi
na odcinkach prostych nie m®przekracza500 m.
Zamawiajcy powinien zatay¢ robocze punkty wysokciowe (repery robocze) wzdtosi trasy drogowej,
a takze przy kadym obiekcie Inspektor Nadzoruskim.
Maksymalna odlegk# miedzy reperami roboczymi wzdturasy drogowej w terenie ptaskim powinna
wynosi 500 metrow, natomiast w terenie falistym i gorskiowinna by odpowiednio zmniejszona,
zaleznie od jego konfiguracii.
Repery robocze natg zatazy¢ poza granicami robét zedanych z wykonaniem trasy drogowej i obiektéw
towarzysacych. Jako repery robocze nma wykorzystéa punkty state na stabilnych, istnieych
budowlach wzdha trasy drogowej. O ile brak takich punktow, repeslgocze naley zatazy¢ w postaci
stupkéw betonowych lub grubych ksztattownikow stafoh, osadzonych w gruncie w sposob
wykluczapcy osiadanie, zaakceptowany przez Inspektora Nadzor
Rzedne reperow roboczych naleokresla¢ z talkg doktadndcia, abysredni bkd niwelacji po wyréwnaniu
byt mniejszy od 4 mm/km, stosigj niwelacg podwoéjra w nawizaniu do reperow gatwowych.
Repery robocze powinny byyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigcajwyrane
I jednoznaczne okgkenie nazwy reperu i jegogdne;.
5.4. Odtworzenie osi trasy
Tyczenie osi trasy natg wykon& w oparciu 0 dokumentagcprojektows oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Zamawieggo, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjingawvowej albo innej osnowy
geodezyjnej, okrdonej w dokumentaciji projektowe;.
Os trasy powinna bywyznaczona w punktach gtébwnych i w punktackrpdnich w odlegtéci zaleznej
od charakterystyki terenu i uksztalttowania trasgzlnie rzadziej nico 50 metrow.
Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonejrasiytw stosunku do dokumentacji projektowej
nie maze by wigksze niz 3 cm dla autostrad i drog ekspresowych3utm dla pozostatych drog.
Rzedne niwelety punktow osi trasy najewyznaczy z doktadnécia do 1 cm w stosunku doganych
niwelety okrélonych w dokumentacji projektowe;j.
Do utrwalenia osi trasy w terenie nataizy¢ materiatbw wymienionych w pkt 2.2.
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Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko woveczaly Wykonawca robot zagi je odpowiednimi
palami po obu stronach osi, umieszczonych pozagyaobot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzeae krawdzi nasypow i wykopow

na powierzchni terenu (oldlenie granicy robét), zgodnie z dokumenigajojektova

oraz w miejscach wymaggaych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzefatro

i w miejscach zaakceptowanych przez Inspektora dladz

Do wyznaczania kragdzi nasypow i wykopow nahy stosowaé dobrze widoczne paliki lub wiechy.
Wiechy naley stosowa w przypadku nasypow o wysad@ przekraczajcej 1 metr oraz wykopow
gkebszych nk 1 metr.

Odlegtas¢ migdzy palikami lub wiechami naty dostosowa do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy
drogowej. Odlegt& ta co najmniej powinna odpowiadadstpowi kolejnych przekrojéw poprzecznych.
Profilowanie przekrojow poprzecznych musi utiiwia¢ wykonanie nasypow i wykopow o ksztaicie
zgodnym z dokumentagcprojektows.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.

6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakasci prac pomiarowych zwrzanych z odtworzeniem trasy i punktow wyssgiowych naley
prowadz¢ wedtug ogolinych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,457)
zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robot podano w OST D-M-00@(Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogodlne zasady odbioru robot podano w OST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 8.

8.2. Sposob odbioru robot

Odbiér robét zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie gagte na podstawie szkicow i dziennikow
pomiarow geodezyjnych lub protokotu z kontroli gemginej, ktére Wykonawca przedktada Inspektorowi
Nadzoru.

9. PODSTAWA P+t ATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycpce podstawy ptatnéci

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” gkt

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania robét obejmuje:

— sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych osi trgmnktow wysokeciowych,

— uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

— wyznaczenie dodatkowych punktéw wysékimwych,

— wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnyityezeniem dodatkowych przekrojéw,

— zastabilizowanie punktéw w sposob trwaty, ochractaprzed zniszczeniem i oznakowanie utatgdaj
odszukanie i ewentualne odtworzenie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
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. Instrukcja techniczna 0-1. Ogolne zasady wykonyagmac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga ityegsGtowny Urad Geodezji i Kartografii,
Warszawa 1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa poajdaJGiK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysalaowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne iokgsciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne Gi#J1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUTD83.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D-01.02.04

ROZBIORKA ELEMENTOW DROG, OGRODZE N
| PRZEPUSTOW

SPIS TRECI:

1. WSTEP

2. MATERIALY

3. SPRET

4. TRANSPORT

5. WYKONANIE ROBOT
6. KONTROLA JAKGSCI ROBOT
7. OBMIAR ROBOT

8. ODBIOR ROBOT

9. PODSTAWA PLATNGCI

10. PRZEPISY ZWAZANE

1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegbétowe] specyfikaghtecznej (SST)sgwymagania dotyexe wykonania
i odbioru robdét zwqzanych z rozbiérk elementéw drog, ogrodae przepustow.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stosoyekaadokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t na drogach krajowyaehajewédzkich.

Zaleca st wykorzystanie SST przy zlecaniu robot na drogaajskich i gminnych.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét zwanych z rozbiork

— warstw nawierzchni,

— kraweznikOw, obrzey i opornikéw,

— chodnikow,

— znakow drogowych,

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okgtenia podstawere s zgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami

oraz z definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wggania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogodlne wymagania dotygee robot podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogb[vkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, paudev OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rusztowania

Rusztowania robocze przestawrmywane § wytacznie przy rozbiérce przepustow.

Rusztowanie naky wykona& z materiatdbw odpowiadagych nasfpujacym normom:
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— drewno i tarcica wg PN-D-95017 [1], PN-D-96000 [RN-D-96002 [3] lub innej zaakceptowanej przez
Inspektora Nadzoru,

— gwozdzie wg BN-87/5028-12 [8],

— rury stalowe wg PN-H-74219 [4], PN-H-74220 [5] luimej zaakceptowane] przez Inspektora Nadzoru

— katowniki wg PN-H-93401[6], PN-H-93402 [7] lub inneaakceptowanej przez Inspektora Nadzoru.

3. SPRZAET

3.1. Ogolne wymagania dotycrce sprztu

Ogolne wymagania dotyaee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
3.2. Sprat do rozbiorki

Do wykonania robot zvazanych z rozbidrk elementéw drog, ogrodae przepustow mee by
wykorzystany sprg podany por#ej, lub inny zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru
— spycharki,

— fadowarki,

— zurawie samochodowe,

— samochody eizarowe,

— mioty pneumatyczne,

— pity mechaniczne,

— frezarki nawierzchni,

— koparki.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotyepce transportu

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagdalne” pkt 4.
4.2. Transport materiatow z rozbidrki

Materiat z rozbiérki mena przewoz dowolnymsrodkiem transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robo6t

Ogolne zasady wykonania robo6t podano w OST D-M-@0®,,Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Wykonanie robot rozbiorkowych

Roboty rozbiorkowe elementow drég, ogrofiz@rzepustow obejmajusungcie z terenu budowy
wszystkich elementéw wymienionych w pkt 1.3, zgednidokumentagjprojektows, SST lub wskazanych
przez Inspektora Nadzoru.

Jeli dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentaegjientaryzacyjnej lub/i rozbiérkowej, Inspektor
Nadzoru mae polecé Wykonawcy sporgdzenie takiej dokumentacji, w ktorej zostanie dkney
przewidziany odzysk materiatow.

Roboty rozbiorkowe mana wykonywg& mechanicznie lubecznie w sposob okgeny w SST lub przez
Inspektora Nadzoru.

W przypadku usuwania warstw nawierzchni z zastosema frezarek drogowych, nalespetné warunki
okreslone w OST D-05.03.11 ,Recykling”.

Wszystkie elementy nstiwe do powtdrnego wykorzystania powinnydysuwane bez powodowania
zbednych uszkodae O ile uzyskane elementy nie gtaje wiasnacia Wykonawcy, powinien on przewié
je na miejsce ok&dbone w SST lub wskazane przez Inspektora Nadzoru.

Elementy i materiaty, ktére zgodnie z SST st wtasnacia Wykonawcy, powinny by usungte

z terenu budowy.

Doty (wykopy) powstatgo rozbiorce elementdéw drog znajsltg sé w miejscach, gdzie zgodnie

z dokumentagj projektowg beda wykonane wykopy drogowe, powinny dfymczasowo zabezpieczone.
W szczegolnéci nalezy zapobiec gromadzeniuesiv nich wody opadowe;.

» Doprowadzenie do naleytego stanu technicznego ggu pieszo- jezdnego na dziatkach nr 204 i 247 aftr Nowa Wie§
w msc. Szczupliny gm. Rybno- I| ETAP”



Doty w miejscach, gdzie nie przewiduje siykonania wykopow drogowych nalewypetni, warstwami,
odpowiednim gruntem do poziomu otaczago terenu i zggci¢ zgodnie z wymaganiami okdlenymi
w SST D-02.00.00 ,,Roboty ziemne”.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.

6.2. Kontrola jakosci robot rozbiorkowych

Kontrola jakaci robot polega na wizualnej ocenie komplémavykonanych robot rozbiorkowych

oraz sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementowvmizeanych do powtdrnego wykorzystania.
Zageszczenie gruntu wypetniggego ewentualne doty po usettyich elementach nawierzchni, ogrodze

i przepustow powinno spetriadpowiednie wymagania oktene w SST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w OST D-M-00@(Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow robot zwizanych z rozbiork elementow drog jest:

— dla nawierzchni i chodnika - fmetr kwadratowy),

— dla kraweznika, opornika, obrzea - m (metr),

— dla znakéw drogowych - szt. (sztuka),

8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru robot podano w OST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 8.

9. PODSTAWA PtATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania robot obejmuje:
a) dla rozbiorki warstw nawierzchni:
— wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiorki,
— rozkucie i zerwanie nawierzchni,
— ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozhidrkelu ponownego jejaycia, z utazeniem
na poboczu,
— zaladunek i wywiezienie materiatow z rozbiorki,
— wyréwnanie podiea i uporadkowanie terenu rozbiorki;
b) dla rozbiorki krawznikow, obrzey i opornikdw:
— odkopanie krawznikdw, obrzey i opornikdw wraz z wyjciem i oczyszczeniem,
— zerwanie podsypki cementowo-piaskowej i ew. faw,
— zaladunek i wywiezienie materiatu z rozbiorki,
— wyréwnanie podiga i uporadkowanie terenu rozbiorki;
c) dla rozbiérki chodnikéw:
— reczne wygcie ptyt chodnikowych, lub rozkucie i zerwanie ichymateriatdw chodnikowych,
— ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozbigr&elu ponownego jegazycia, z utazeniem
na poboczu,
— zerwanie podsypki cementowo-piaskowej,
— zaladunek i wywiezienie materiatow z rozbiorki,
— wyréwnanie podtaa i uporadkowanie terenu rozbiorki;
d) dla rozbiorki znakéw drogowych:
— demonta tablic znakéw drogowych ze stupkdw,
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— odkopanie i wydobycie stupkow,

— zasypanie dotow po stupkach wraz zgsagzeniem do uzyskania3sl,00
wg BN-77/8931-12 [9],

— zaladunek i wywiezienie materiatow z rozbiorki,

— uporzdkowanie terenu rozbiorki;

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy:

1. PN-D-95017 Surowiec drzewny. Drewno tartaczne iglaste.

2. PN-D-96000 Tarcica iglasta ogélnego przeznaczenia

3. PN-D-96002 Tarcica lciasta ogolnego przeznaczenia

4. PN-H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowane na agor
0g6lnego stosowania

5. PN-H-74220 Rury stalowe bez szwu agnione i walcowane na
zimno ogodlnego przeznaczenia

6. PN-H-93401 Stal walcowana. gtowniki rwnoramienne

7. PN-H-93402 Katowniki nierbwnoramienne stalowe walcowane na
goraco

8. BN-87/5028-12 Gwozdzie budowlane. Gwalzie 2z trzpieniem
gtadkim, okggtym i kwadratowym

9. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaika zagszczenia gruntu.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D - 01.03.05
— REGULACJE PIONOWE ZAWOROW WODOCI AGOWYCH

SPIS TRECI:

WSTEP

MATERIALY

SPRET

TRANSPORT
WYKONANIE ROBOT
KONTROLA JAKGSCI ROBOT
OBMIAR ROBOT
ODBIOR ROBOT

. PODSTAWA PLATNGCI
10. PRZEPISY ZWAZANE

CoNoOGO~WNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikaghteécznej (SST)gwymagania dotyee regulacii

pionowych zaworéw wodoggowych w ramach wykonania i odbioru podziemnych Wodociagowych

przy przebudowie i budowie drdg.

1.2. Zakres stosowania OST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stosoyestgako dokument przetargowy i kontraktowy przy

zlecaniu i realizacji rob6t na drogach krajowyashajewodzkich.

Zaleca st wykorzystanie SST przy zlecaniu robot na drogaajskich i gminnych.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Niniejsza szczegobtowa specyfikacja techniczna dotyegulacji pionowych zaworéw wodagjowych

w ramach wykonania i odbioru podziemnych linii woeggowych przy przebudowie i budowie drog.

Zakres stosowania dotyczy wykonania regulacji zawownvodociagowych zaréwno w gruntach

nienawodnionych jak i nawodnionych,sodowisku stabo i silnie agresywnym.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Przewod wodoagowy - rurocag wraz z urgdzeniami przeznaczony do dostarczenia wody
odbiorcom.

1.4.2.Pozostate okidenia podstawoweaszgodne z obowizujaca polsky norma PN-87/B41060 [1],
PN-82/M-01600 [33] i definicjami podanymi w OST D-80.00.00 ,Wymagania ogolne”.

— wodochg - zespo6t wspotpracagych ze solp obiektéw i uradzea inzynierskich, przeznaczony
do zaopatrywania ludsoi i przemystu w wog,

— sie¢ wodochgowa zewntrzna - ukiad przewodow wodagiowych znajdujcy sk poza budynkiem
odbiorcow, zaopatragy w wod: ludnai¢ lub zaktady produkcyjne,

— przewod wodoaigowy magistralny; magistrala wodagowa - przewod wodoggowy
doprowadzajcy wodt od stacji wodocigowej do przewoddw rozdzielczych,

— przewod wodocigowy rozdzielczy - przewdd wodagowy doprowadzapy wod: od przewodu
magistralnego do przygzy domowych i innych punktéw czerpalnych,

— przylacze domowe; patzenie domowe - przewod wodagowy z wodomierzematzacy sie&
wodochgowa z wewretrzng instalacy obiektu zasilanego w wed
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— przewod wodogigowy tranzytowy i przesytowy - przewod wodagowy bez odgakzien,
przeznaczony wytznie do transportu wody nazduodlegiac i taczacy zrédto wody ze
zbiornikiem pocztkowym lub magistral wodocagowa,

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogodlne wymagania dotygee rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogaln

2. MATERIALY

2.1. Ogoblne wymagania

Ogodlne wymagania dotygze materiatow podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagalne”.

Wszystkie zakupione przez Wykonawmateriaty, dla ktérych normy PN i BN przewidyosiadanie
zadwiadczenia o jaki lub atestu, powinny lfyzaopatrzone przez producenta w taki dokument.

Inne materiaty powinny ywyposaone w takie dokumenty ngczenie Inspektora Nadzoru.

2.2. Beton

Beton hydrotechniczny klasy B15, B20, B25 powinigg zgodny z wymaganiami normy BN-62/6738-07
[49] i PN-88/B-06250 [8].

2.3. Zaprawa cementowa

Zaprawa cementowa powinna odpowiadarunkom normy PN-90/B-14501 [15].

2.4. Armatura odcinajgca

Jako armaturodcinajca (przeptyw wody) naley stosowa:

— zasuwyzeliwne klinowe owalne kielichowe (z obudewb bez obudowy) wg PN-83/M-74003 [35],
— zasuwyzeliwne klinowe owalne kotnierzowe (z obudgwb bez obudowy) wg PN-83/M-74024 [36].
2.5. Zawory wodocijgowe

Nalezy stosowa hydranty nadziemne @ednicy nominalnej 80 mm i 100 mm odpowiaga wymaganiom
normy PN-89/M-74091 [40] i BN-70/5213-04 [43].

2.6. Sktadowanie materiatdw

2.6.1.Armatura przemystowa (zasuwy, nasuwki, kompensatoygranty)

Armatura zgodnie z norrPN-92/M-74001 [34] powinna Byprzechowywana w pomieszczeniach
zabezpieczonych przed wptywami atmosferycznyminaikami powodujcymi korozg.
2.6.2.Skrzynki uliczne

Skrzynki mog by¢ przechowywane na wolnym powietrzu z dala od sulegtdziatapcych koroduco.
Sktadowiska powinny kyutwardzone i odwodnione.

2.6.3.Kruszywo

Sktadowisko kruszywa powinno bylokalizowane jak najbtej wykonywanego odcinka wodagu.
Podtaze sktadowiska powinno Byréwne, utwardzone, z odpowiednim odwodnieniemezpleczajce
kruszywo przed zanieczyszczeniem w czasie jegasidania i poboru.

2.6.4.Cement

Cement powinien hyprzechowywany w silosach. Na budowie powinny zoa@ sie silosy w ilgci
zapewniagjcej cagtos¢ robot.

Skfadowanie cementu w workach Wykonawca zapewniaganynach zamkgtiych. Sktadowany cement
musi by bezwzgtdnie odizolowany od wilgoci.

Czas przechowywania cementu niezmby¢ diuzszy niz 3 miesice.

3. SPRZAET
3.1. Ogodlne wymagania dotycrce spratu
Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” Pkt
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3.2. Sprat do rob6t ziemnych przygotowawczych i wykéczeniowych

W zaleznosci od potrzeb, Wykonawca zapewni rgostjacy sprzt do wykonania robét ziemnych

I wykonczeniowych:

— pite do ckcia asfaltu i betonu,

— sprzt do zagszczania gruntu, a mianowicie: zagczark wibracyjm, ubijak spalinowy, walec
wibracyjny,

— specjalistyczny spet do uzupetniania nawierzchni.

3.3. Sprat do rob6t montazowych

W zaleznosci od potrzeb i przyjtej technologii rob6t, Wykonawca zapewni gasijacy sprzt montaowy:

— samochod dostawczy do 0,9 t,

— pojemnik do betonu do 0,75 dm

Sprzt montaowy i srodki transportu muszby¢ w petni sprawne i dostosowane do technologii ivmadpw

wykonywanych robét oraz wymogow wynikajch z racjonalnego ich wykorzystania na budowie.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotyepce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagiéne” pkt 4.

4.2. Transport mieszanki betonowej i zapraw

Do przewozu mieszanki betonowej Wykonawca zapeakietrodki transportu, ktére nie spowoduj

— segregacji sktadnikow,

— zmiany sktadu mieszanki,

— zanieczyszczenia mieszanki,

— obnizenia temperatury przekracaegj grani¢ okreslona w wymaganiach technologicznych
oraz zapewniwtasciwy czas transportu umlbwiajacy prawidtowe wbudowanie i zagzczenie
mieszanki.

4.3. Transport kruszywa

Kruszywa wyte na podsypkmog by¢ transportowane dowolnymirodkami.

Wykonawca zapewrsrodki transportowe w ilci gwarantujcej cagtos¢ dostaw materiatdw, w miar

postpu robot.

4.4. Transport cementu

Wykonawca zapewni transport cementu luzem samochiodeementowozami, natomiast transport

cementu w workach samochodami krytymi, chgogmi cement przed wilgogi

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robo6t
Ogolne zasady wykonania robét podano w OST D-M-@O®,Wymagania ogélne” pkt 5.

5.2. Roboty przygotowawcze

Przed przysipieniem do robot Wykonawca dokona ich wytyczeriravale oznaczy je w terenie za poraoc
kotkow osiowych, kotkdwswiadkow i kotkdw krawgdziowych.

5.3. Roboty montaowe

Nalezy przyja¢ nastpujaca technologt robaot:

- zdjecie przykrycia zaworu,

- odkucie uszkodzonej nawierzchni i pod budowy wakiworu,

- zebranie i odrzucenie gruzu na pobocze (chodnik),

- wykonanie deskowania,

- utozenie i zagszczenie betonu,

- rozebranie deskowania,

- 0sadzenie zaworu na zaprawie cementowej wragzprzggotowaniem.

5.4. Zasypanie wykopdw i ich zggyczenie

Uzyty materiat i sposéb zasypania nie powinny spowaaiszkodzenia utmnego przewodu i obiektéw
na przewodzie oraz izolacji wodoochronnej, przedigeciowej i cieplnej.
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Grubas¢ warstwy ochronnej zasypu strefy niebezpiecznePMg53/B-06584 [9] powinna wynasi

— dla przewodow z rureliwnych - 0,5 m,

— dla przewodéw z innych rur -0,3m.

Materiatem zasypu w oélie strefy niebezpiecznej powiniendogrunt nieskalisty, bez grud i kamieni,
mineralny, sypki, drobno-srednioziarnisty wg PN-74/B-02480 [5].

Materiat zasypu w okbie strefy niebezpiecznej powiniendizag:szczony ubijakiemecznym po obu
stronach przewodu, zgodnie z PN-68/B-06050 [7].

Pozostate warstwy gruntu dopuszczazsig:sszcza mechanicznie, o ile nie spowoduje to uszkodzenia
przewodu. Wskanik zag:szczenia gruntu powinien &yie mniejszy ni 0,97.

W przypadku prowadzenia robot ziemnych w istiiej drodze o nawierzchni ulepszonej i trugirio
osiggniecia wskanika zagszczenia gruntu co najmniej 1, nglezashpi¢ gorm warstwe zasypu
wzmocnior, podbudow drogi.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Kontrola, pomiary i badania

6.2.1.Badania przed przygtieniem do robot

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien wykdrzadania mage na celu:
— zakwalifikowania gruntow do odpowiedniej kategorii,

— okreslenie rodzaju gruntu i jego uwarstwienia,

— okreslenie stanu terenu,

— ustalenie sktadu betonu i zapraw,

— ustalenie sposobu zabezpieczenia wykopow przedizatanvod,

— ustalenie metod wykonywania wykopow,

— ustalenie metod prowadzenia robot i ich kontrobizasie trwania budowy.
6.2.2.Kontrola, pomiary i badania w czasie rob6t

Wykonawca jest zobowzany do statej i systematycznej kontroli prowadzdngob6t w zakresie

i Z czstotliwosciag zaakceptowanprzez Inspektora Nadzoru w oparciu o neiBiN-83/883602 [53],

PN-81/B-10725 [11] i PN-91/B-10728 [13].

W szczegolnéci kontrola powinna obejmowa

— sprawdzenie metod wykonywania wykopow,

— zbadanie materiatow i elementow obudowy pattin ich zgodnéci z cechami podanymi
w dokumentacji technicznej i warunkami technicznypodanymi przez wytwoeg

— badanie zachowania warunkéw bezpiéstea pracy,

— badanie zabezpieczenia wykopéw przed zalaniermywod

— badanie i pomiary szerokd, grubdci i zag:szczenia wykonanego podbwzmocnionego z kruszywa
lub betonu,

— badanie w zakresie zgodimnz dokumentaagjtechniczia i warunkami okrédonymi w odpowiednich
normach przedmiotowych lub warunkami technicznymiwérni materiatow, ewentualnie innymi
umownymi warunkami,

— badanie gibokaici utozenia przewodu, jego odlegt od budowli gsiaducych iich zabezpieczenia,

— badanie zasypu przewodu do powierzchni terenu pagdradanie wskaikoéw zagszczenia
poszczegodlnych jego warstw.

6.2.3.Dopuszczalne tolerancje i wymagania:

Stopiel zag:szczenia zasypki wykopow okteny w trzech miejscach na diugd 100 m nie powinien
wynosk mniej niz 0,97.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogodlne zasady obmiaru robot podano w OST D-M-00@(Wymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednosti obmiarow jest szt. (sztuka) wykonanego i odebranego zawmaochgowego po jego regulaciji.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robét podano w OST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 8.

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumenigajojektows, SST i wymaganiami Inspektora
Nadzoru, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.
8.2. Odbidr robo6t zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegajwszystkie technologiczne czynito
zwiazane z regulagjzaworéw wodocigowych.

Odbior robdét zanikagych powinien by dokonany w czasie umliwiajacym wykonanie korekt i poprawek
bez hamowania ogdinego pgst robot.

Inspektor Nadzoru dokonuje odbioru robot zarjkgeh zgodnie z zasadami oklianymi w

OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 8.2.

8.3. Odbidr koncowy

Odbiorowi kaicowemu wg PN-81/B-10725 [11] i PN-91/B-10728 [18Hfega badanie szczeku zaworu.
Wyniki przeprowadzonych baflgpodczas odbioru powinny byjete w formie protokétu, szczegdtowo
omowione, wpisane do dziennika budowy i podpisaaezpnadzor techniczny oraz cztonkdéw komisiji
przeprowadzagej badania.

Wyniki bada przeprowadzonych podczas odbiorsi&@wvego nalgy uzna za doktadne, jeeli wszystkie
wymagania zostaty spetnione.

Jezeli ktores z wymaga przy odbiorze technicznym koowym nie zostato spetnione, najeocent jego
wplyw na stopié sprawndci dziatania zaworu i w zataosci od tego okrdi¢ konieczne dalsze
postpowanie.

9. PODSTAWA P+ATNO SCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” gkt

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 szt. regulacji zaworu obejmuije:

- wykonanie robo6t przygotowawczych (przed przpgniem do robét Wykonawca dokona ich wytyczeni
i trwale oznaczy je w terenie za pomdmikow osiowych, kotkowswiadkow i kotkdw krawdziowych),

- zdjecie przykrycia zaworu,

- odkucie uszkodzonej nawierzchni i pod budowy wagaiworu,

- zebranie i odrzucenie gruzu na pobocze (chodnik),

- wykonanie deskowania,

- utozenie i zagszczenie betonu,

- rozebranie deskowania,

- 0sadzenie zaworu na zaprawie cementowej wragzzzggotowaniem,

- zasypanie wykopéw i ich zesgczenie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy:
1. PN-87/B-01060 Sie¢ wodochgowa zewntrzna. Obiekty 1 elementy
wyposaenia. Terminologia.
2. PN-74/B-02480 Grunty budowlane. Podziat, nazwy, symbole i dlaria.
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3. PN-81/B-03020 Grunty budowlane. Posadowienia beapdnie budowli.
Obliczenia statyczne i projektowanie.

4. PN-68/B-06050 Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie
wykonywania i badania przy odbiorze.

5. PN-88/B-06250 Beton zwykly.

6. PN-86/B-06712 Kruszywa mineralne do betonu.

7. PN-81/B-10725 Wodochgi. Przewody zewgtrzne. Wymagania i badania
przy odbiorze.
8. PN-91/B-10728 Studzienki wodogigowe.
9. PN-90/B-14501 Zaprawy budowlane zwykte.
10. PN-82/M-01600 Armatura przemystowa. Terminologia.

11. PN-92/M-74001 Armatura przemystowa. Ogo6lne wymagania i badania.
12. PN-85/M-74081 Skrzynki uliczne stosowane w instalacjach wodnych i

gazowych.
13. BN-77/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie.
14. BN-62/6738- Beton hydrotechniczny. Wymagania techniczne.

03,04,07
15. BN-66/6774-01  Kruszywo naturalne do nawierzchni drogowych i
kolejowych.Zwir i pospétka.
16. BN-84/6774-02 Kruszywo mineralne. Kruszywo kamienne famane do
nawierzchni drogowych.

10.2. Inne dokumenty:
17. Katalog budownictwa
KB 4 - 4.11.6 (1) przegcia rurocggami wodocigowymi pod
przeszkodami — typ P1 do P6
KB 4 - 4.11.5 (5) studzienki wodoeigowe dla zasuw
KB 8 - 13.7 (1) przegcia przezciany budowli ruroggami
wodocigowymi i kanalizacyjnymi
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SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE
D - 02.00.00
ROBOTY ZIEMNE

SPIS SPECYFIKACJI:
D - 02.00.00 - ROBOTY ZIEMNE:
D — 02.00.01 — ROBOTY ZIEMNE. WYMAGANIA OGOLNE

D —02.01.01 —- WYKONANIE WYKOPOW W GRUNTACH |-V KATEGORII

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D —-02.00.01
ROBOTY ZIEMNE . WYMAGANIA OGOLNE
SPIS TRECI:
WSTEP
MATERIALY (GRUNTY)
SPRET
TRANSPORT

WYKONANIE ROBOT
KONTROLA JAKGSCI ROBOT
OBMIAR ROBOT

ODBIOR ROBOT

. PODSTAWA PLATNGCI

0. PRZEPISY ZWAZANE

HOOoONOO A~ WNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegbétowe] specyfikaghtecznej (SST)sgwymagania dotyexe wykonania

i odbioru liniowych robét ziemnych.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stanowuchent przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robot na drogach i ulicach.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotygzasad prowadzenia rob6t ziemnych w czasie budowy
lub modernizacji drég i obejmalj

a) wykonanie wykopow w gruntach nieskalistycat(k-V),

b) pozyskiwanie gruntu z ukopu lub dokopu,

c) budow nasypow drogowych.
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1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lulsuntu albo rozdrobnionych odpadow
przemystowych, spetnigga warunki stateczsoi i odwodnienia.

1.4.2 Korpus drogowy - nasyp lub tag# wykopu, ktora jest ograniczona koepdrogi i skarpami rowow.

1.4.3Wysokdai¢ nasypu lub gibokas¢ wykopu - rénica rzdnej terenu i rednej rob6t ziemnych,
wyznaczonych w osi nasypu lub wykopu.

1.4.4Nasyp niski - nasyp, ktérego wysakgest mniejsza nil m.

1.4.5Nasypsredni - nasyp, ktorego wysokbjest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

1.4.6 Nasyp wysoki - nasyp, ktérego wysak@rzekracza 3 m.

1.4.7Wykop ptytki - wykop, ktorego gbokas¢ jest mniejsza nil m.

1.4.8.Wykop sredni - wykop, ktorego gbokas¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

1.4.9.Wykop gkboki - wykop, ktérego gbokas¢ przekracza 3 m.

1.4.10.Bagno -grunt organiczny nasycony wad matej nénosci, charakteryzujcy sk znacznym

i dtugotrwatym osiadaniem pod obgeniem.

1.4.11.Grunt skalisty - grunt rodzimy, lity lugpckany o nieprzesugiych blokach, ktérego probki
nie wykazuj zmian obgtosci ani nie rozpadajsi¢ pod dziataniem wody destylowanej; maj
wytrzymatai¢ nasciskanie R ponad 0,2 MPa; wymagaycia srodkéw wybuchowych albo nagdzi
pneumatycznych lub hydraulicznych do odspojenia.

1.4.12Ukop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nésygpotazone w obgbie pasa robot
drogowych.

1.4.13.Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania péasy potazone poza pasem robét drogowych

1.4.14.0dktad - miejsce wbudowania lub sktadowania (odeiez) gruntow pozyskanych w czasie
wykonywaniawykopow, a nie wykorzystanych do budowy nasypéazannych prac zwizanych z tragdrogowa.

1.4.15.Wskaznik zageszczenia gruntu- wielkos¢ charakteryzujca san zagszczenia gruntu, okémna
wg Wzoru:

IS = Pd / Pds
gdzie:
R - gstoi¢ objetosciowa szkieletu zagszczonego gruntu, (Mgfy
Rs - maksymalna gptas¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotmd optymalnej,
okreslona w normalnej probie Proctora, zgodnie z PN-B8M([2], steaca do oceny

zagszczenia gruntu w robotach ziemnych, badana zgadnozmy
BN-77/8931-12 , (Mg/r).

1.4.16. Wskanik réznoziarnistosci - wielkos¢ charakteryzujca zagszczalné¢ gruntéw niespoistych,
okreslona wg wzoru:

U =dso/ tho
gdzie:

do - srednica oczek sita, przez ktore przechodzi 60%tgr(mm),
do - Srednica oczek sita, przez ktore przechodzi 10%tgr(mm).

1.4.17.Pozostate okienia podstawoweaszgodne z obowvazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymaganigolne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogodlne wymagania dotygee robo6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ngbpkt 1.5.

2. MATERIALY (GRUNTY)
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2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow
Ogodlne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pudev OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.
2.2. Podziat gruntow
Podstaw podziatu gruntow i innych materiatdw na kategqriel wzgetdem trudnéci ich odspajania podaje
tablica 1. W wymienionej tablicy oké®no przecttne wartdci gestasci objetosciowej gruntdw i materiatow
w stanie naturalnym oraz wspotczynnikow spulchraeni
Podziat gruntow pod wzgllem wysadzinowiei podaje tablica 2.
Podziat gruntow pod wzgllem przydatnéci do budowy nasypéw podano w SST D-02.03.01, pkt 2

2.3. Zasady wykorzystania gruntéw
Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopow powinny lpyzez Wykonawg wykorzystane

w maksymalnym stopniu do budowy nasypéw. Gruntygaie do budowy nasypow mplgy¢
wywiezione poza teren budowy tylko wowczas, gdyataa nadmiar ohjtosci robot ziemnych i za
zezwoleniem Inspektora Nadzoru.
Jezeli grunty przydatne, uzyskane przy wykonaniu wykopnie kdac nadmiarem objosci robot
ziemnych, zostaty za zgedinspektora Nadzoru wywiezione przez Wykonawozateren budowy

Z przeznaczeniem innymznbudowa nasypow lub wykonanie pracegbipgh kontraktem, Wykonawca jest
zobowhzany do dostarczenia rownomveej obgtosci gruntow przydatnych zaddet wkasnych,
zaakceptowanych przez Inspektora Nadzoru.
Grunty i materiaty nieprzydatne do budowy nasypokvgslone w OST D-02.03.01, pkt 2.4, powinnycby
wywiezione przez Wykonawma odkitad. Zapewnienie terenéw na odktad nyate obowizkow
Zamawiajcego, o ile nie okkdono tego inaczej w kontrakcie. Inspektor Nadzmate nakazé
pozostawienie na terenie budowy gruntow, ktérycmsorva nieprzydatsé wynika jedynie z powodu
zamarzngcia lub nadmiernej wilgotrigi.

Tablica 1. Podziat gruntow i innych materiatdwkagegorie wg [8]

Gestas¢ Przecgtne
objetosciowa | spulchnienie
Kategorial Rodzaj i charakterystyka gruntu lub materiatu w stanie po
naturalnym | odspojeniu w
kN/m® % od
pierwotnej
objetosci®
1 2 3 4
Piasek suchy bez spoiwa 15,7 od 5do [I5
1 Gleba uprawna zaorana lub ogrodowa 11,8 od 5dqg 15
Torf bez korzeni 9,8 od 20 do 30
Popioly lotne niezleate 11,8 od 5do 15
Piasek wilgotny 16,7 od 15 do 25
Piasek gliniasty, pyt i lessy wilgotne, 17,7 od 15do 25
twardoplastyczne i plastyczne
2 Gleba uprawna z darrjriub korzeniami grubézi do 12,7 od 15 do 25
30 mm
Torf z korzeniami grubéei do 30 mm 10,8 od 20 do 3p
Nasyp z piasku oraz piasku gliniastego z gruzem, 16,7 od 15do 25
ttuczniem lub odpadkami drewna
Zwir bez spoiwa lub matospoisty 16,7 od 15 do p5
Piasek gliniasty, pyt i lessy matowilgotne, po6iziear 18,6 od 20 do 30
Gleba uprawna z korzeniami grélsoponad 30 mm 13,7 od 20 do 30
Torf z korzeniami grubiei ponad 30 mm 13,7 od 20 do 30
Nasyp zleaty z piasku gliniastego, pytu i lessu z
gruzem, ttuczniem lub odpadkami drewna 18,6 od 20 do 30
Rumosz skalny zwietrzelinowy z otoczakami o
wymiarach do 40 mm 17,7 od 20 do 30
3 Glina, glina c¢zka i ity wilgotne, twardoplastyczne i
plastyczne, bez gtazéw 19,6 od 20 do 30
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Mady i namuty gliniaste rzeczne 17,7 od 20 do 30
19,6
Popioly lotne zleate 17,7 od 20 do 30
19,6
Less suchy zwarty 18,6 od 25 do 35
Nasyp zleaty z gliny lub itu z gruzem, ttuczniem i
odpadkami drewna lub gtazami o masie do 25 kg,
stanowicymi do 10% olgtosci gruntu 19,6 od 25 do 35
Glina, glina c¢zka i ity matowilgotne, pétzwarte i 20,6 od 25 do 35
zwarte
Glina zwatowa z gtazami do 50 kg stanaeyimi do
10% obgtosci gruntu 20,6 od 25 do 35
Gruz ceglany i rumowisko budowlane z blokami do 16,7 od 25 do 35
50 kg 19,6 od 25 do 35
ltotupek miekki
Grube otoczaki lub rumosz o wymiarach do 90 mm
lub z gtazami o masie do 10 kg 19,6 od 25 do 35
Zuzel hutniczy niezwietrzaty 14,7 od 30 do 45
19,6
Glina zwatowa z gtazami do 50 kg stanaeyimi
10+30% obgtosci gruntu 20,6 od 30 do 45
Rumosz skalny zwietrzelinowy o wymiarach ponadl 17,7 od 30 do 45
90 mm
Gruz ceglany i rumowisko budowlane silnie
scementowane lub w blokach ponad 50 kg 17,7 od 30 do 45
Margle mekkie lubsrednio twarde stabo gkane 16,7 od 30 do 45
22,6
Opoka kredowa mgkka lub zbita 16,7
22,6 od 30 do 45
Wegiel kamienny i brunatny 41,8 od 30 do 45
Ity przewarstwione tupkiem 14,7 od 30 do 45
19,6
ltotupek twardy, lecz rozsypliwy 19,6 od 30 do 45
Zlepience stabo scementowane 20,6 od 30 do[45
Gips 21,6 od 30 do 45
Tuf wulkaniczny, cgsciowo sypki 15,7 od 30 do 4%
ltotupek twardy 26,5 od 30 do 45
tupek mikowy i piaszczysty nieskany 22,6 od 45 do 5(
Margiel twardy 23,5 od 30 do 45
Wapier marglisty 22,6 od 45 do 50
Piaskowiec o spoiwie ilastym 21,6 od 30 do 0
Zlepience otoczakow gtownie skat osadowych 21,6 od 304
Anhydryt 24,5 od 45 do 50
Tuf wulkaniczny zbity 18,6 od 45 do 5D
Lupek piaszczysto-wapnisty 23,5 od 45 do b0
Piaskowiec ilasto-wapnisty twardy 23,5 od 45 do |50
Zlepience z otoczakow gtownie skat osadowych
0 spoiwie krzemionkowym 23,5 od 45 do 50
Wapier niezwietrzaty 23,5 od 45 do 50
Magnezyt 28,4 od 45 do 50
Granit i gnejs silnie zwietrzate 23,5 od 45 do b0
Lupek plastyczny twardy niegkany 24,5 od 45 do 5(
Piaskowiec twardy o spoiwie wapiennym 24,5 od 4509
Wapier twardy niezwietrzaty 24,5 od 45 do 50
Marmur i wapié krystaliczny 25,5 od 45 do 50
Dolomit niezbyt twardy 24,5 od 45 do 50
Piaskowiec kwarcytowy lub o spoiwie ilasto- 25,5 od 45 do 50
krzemionkowym
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Zlepience z otoczakow skat gtownie krystalicznych|o
spoiwie wapiennym lub krzemionkowym 25,5 od 45 do 50

9 Dolomit bardzo twardy 25,5 od 45 do 50
Granit gruboziarnisty niezwietrzaty 25,5 od 45 db p
Sjenit gruboziarnisty 25,5 od 45 do 50
Serpentyn 24,5 od 45 do 50
Wapiea bardzo twardy 24,5 od 45 do 50
Gnejs 25,5, od 45 do 50
Granitsrednio i drobnoziarnisty 25,5 od 45 do 50

26,5

Sjenitsrednioziarnisty 25,5 od 45 do 5p
Gnejs twardy 26,5 od 45 do 50
Porfir 24,5 od 45 do 50
Trachit, liparyt, i skaty pokruszone 26,5 od 455Mb

10 Granitognejs 25,5 od 45 do 50
Wapien krzemienisty i rogowy bardzo twardy 27,4 od 4560
Andezyt, bazalt, rogowiec w tawicach 26,5 od 4560
Gabro 26,5 od 45 do 50
Gabrodiabaz i kwarcyt 27,4 od 45 do %0
Bazalt 25,5 od 45 do 50

27,4
1) Mniejsze wartéci stosowa przy obliczaniu iléci materialow na warstwy nasypéw przed izag;szczeniem
wigksze wartsci przy obliczaniu olgtosci i ilosci srodkéw przewozowych.

Tablica 2. Podziat gruntow pod wedem wysadzinowdei wg PN-S-02205

Lp. | Wyszczegolnienie jednostk Grupy gruntow
whasciwosci Niewysadzinowe \itpliwe Wysadzinowe
1 | Rodzaj gruntu —  rumosz — piasek pylasty mato wysadzinowe
niegliniasty |- zwietrzelina |— glina piaszczysta zwzta,
- Zwir gliniasta glina zwkzla, glina pylasta
- pospoika - rumosz zwigzta
— piasek gruby gliniasty — it, it piaszczysty, it pylasty
— piaseksredni |- 2zwir gliniasty |bardzo wysadzinowe
— piasek drobny| — pospotka - piasek gliniasty
- zuzel gliniasta —  pwi, pyt piaszczysty
nierozpadowy - glina piaszczysta, glina,
glina pylasta
— it warwowy
2 | Zawartgé
czastek %
<0,075 mm <15 od 15 do 30 > 30
<0,02 mm <3 od 3do 10 > 10
3 | Kapilarng¢
bierna Hy, m <1,0 >1,0 >1,0
4 | Wskanik
piaskowy WP > 35 od 25 do 35 <25
3. SPRZAET

3.1. Ogolne wymagania dotycrce sprztu

Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” Pkt

3.2 Sprzt do robot ziemnych

Wykonawca przyspujacy do wykonania rob6t ziengonh powinien wykazasiec mazliwoscia korzystania

Z nasgpujacego spretu do:

— odspajania i wydobywania gruntéw (nedizia mechaniczne, mtoty pneumatyczne, zrywarkiakkip
tadowarki, wiertarki mechaniczne itp.),
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— jednoczesnego wydobywariiprzemieszczania gruntow (spycharki, zgarniaiiymiarki, uradzenia
do hydromechanizacji itp.),

— transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, sdamdg skrzyniowe, tanociagi itp.),

— sprztu zagszczagcego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.).

4. TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotyepce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagiéne” pkt 4.
4.2. Transport gruntow

Wybor srodkow transportowych oraz metod transportu powitig dostosowany do kategorii gruntu
(materiatu), jego oljosci, technologii odspajania i zatadunku oraz od gldkei transportu. Wydajna
srodkéw transportowych powinna bponadto dostosowana do wydajaicsprztu stosowanego

do urabiania i wbudowania gruntu (materiatu).

Zwigkszenie odlegkxi transportu ponad waka zatwierdzone nie nx@ by podstawy roszczé
Wykonawcy, dotyczcych dodatkowej zaptaty za transport, o ilegkszone odlegkei nie zostaty
wczesniej zaakceptowane naspiie przez Inspektora Nadzoru.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robo6t

Ogolne zasady wykonania robét podano w OST D-M-@O®,Wymagania ogélne” pkt 5.

5.2. Doktadnd¢ wykonania wykopow i nasypow

Odchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie lub pasyod osi projektowanej nie powinnydwicksze
niz £ 10 cm. Ranica w stosunku do projektowanyclednych robét ziemnych nie me przekracza+ 1 cm
i-3cm.

Szerokdc¢ korpusu nie mize r&ni¢ si¢ od szerokéci projektowanej o wicej niz + 10 cm, a krawdzie
korony drogi nie powinny miewyraznych zatama w planie.

Pochylenie skarp nie powinnozri¢ sie od projektowanego o wiej niz 10% jego wartéci wyrazonej
tangensemdta. Maksymalna gbokas¢ nierowndci na powierzchni skarp nie powinna przekrack@ cm
przy pomiarze tat 3-metrows, albo powinny by spetnione inne wymagania dotyce réwndgci,
wynikajace ze sposobu umocnienia powierzchni.

W gruntach skalistych wymagania, dotyce réwndci powierzchni dna wykopu oraz pochylenia

i rownaéci skarp, powinny by okreslone w dokumentacji projektowej i SST.

5.3. Odwodnienia pasa robét ziemnych

Niezaleznie od budowy urmzer, stanowacych elementy systemow odwadi@jch, ugtych

w dokumentacji projektowej, Wykonawca powinienJewymagag tego warunki terenowe, wykofa
urzadzenia, ktére zapewsnbdprowadzenie wod gruntowych i opadowych poza absibot ziemnych tak,
aby zabezpieczygrunty przed przewilgoceniem i nawodnieniem. Wykena ma obowizek takiego
wykonywania wykopow i nasypoéw, aby powierzchniorargu nadawaw catym okresie trwania robot
spadki, zapewniage prawidtiowe odwodnienie.

Jezeli, wskutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ulggawodnieniu, ktére spowoduje ich diugotravat
nieprzydatné¢, Wykonawca ma obowzek usunicia tych gruntéw i zagpienia ich gruntami przydatnymi
na wiasny koszt bez jakichkolwiek dodatkowych opkatstrony Zamawiagego za te czynioi, jak
réwniez za dowieziony grunt.

Odprowadzenie wod do istnaglych zbiornikdw naturalnych i usdzer odwadniagcych musi by
poprzedzone uzgodnieniem z odpowiednimi instytucjam

5.4. Odwodnienie wykopow

Technologia wykonania wykopu musi ushivia¢ jego prawidtowe odwodnienie w catym okresie trveani
robo6t ziemnych. Wykonanie wykopdw powinno pgstwa w kierunku podnoszeniagsniwelety.

W czasie robo6t ziemnych najezachowa odpowiedni spadek podtny i nada przekrojom poprzecznym
spadki, umaliwiajace szybki odptyw wéd z wykopu. O ile w dokumentgmppjektowej nie zawarto innego
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wymagania, spadek poprzeczny nie powiniefi iopiejszy nk 4% w przypadku gruntdéw spoistych i nie
mniejszy nk 2% w przypadku gruntow niespoistych. Naleiwzgkdni¢ ewentualny wptyw kolejrdi

i sposobu odspajania gruntow oraz termindw wykomya@nych robot na spetnienie wymaga
dotyczcych prawidtowego odwodnienia wykopu w czasie gustrobdt ziemnych.

Zrodta wody, odstorte przy wykonywaniu wykopow, nale uja¢ w rowy i /lub dreny.

Wody opadowe i gruntowe naleodprowadzt poza teren pasa rob6t ziemnych.

5.5. Rowy

Rowy boczne oraz rowy stokowe powinnylwykonane zgodnie z dokument@apyojektows i SST.
Szerokd¢ dna i gkbokas¢ rowu nie mog rézni¢ sie od wymiardéw projektowanych o wgej niz+ 5 cm.
Dokladna¢ wykonania skarp rowéw powinna bygodna z okrdona dla skarp wykopéw w SST D-
02.01.01.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci roboét
Ogolne zasady kontroli jakoi robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.

6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania robétiemnych
6.2.1. Sprawdzenie odwodnienia
Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemrggega na kontroli zgoddoi z wymaganiami
specyfikacji okrélonymi w pkt 5 oraz z dokumentagprojektows.
Szczegobihuwag nalery zwrdck na:
- wtdciwe ugcie i odprowadzenie wod opadowych,
- widciwe ugcie i odprowadzenie wygiéw wodnych.

6.2.2. Sprawdzenie jakéci wykonania robot

Czynnaci wchodzace w zakres sprawdzenjakaci wykonania robot okkgono w punkcie 6
SST D-02.01.01, D-02.02.01 oraz D-02.03.01.

6.3. Badania do odbioru korpusu ziemnego
6.3.1. Czstotliwosé oraz zakres bada i pomiarow

Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw do odbioru korpusu ziemnego podajeical.
Tablica 3. Cgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow wykonanych robot ziemnych

Lp. Badana cecha Minimalnagstotliwos¢ bada i pomiaréw

1 | Pomiar szeroksmi korpusu | Pomiar tdma, szablonem, fato dlugasci 3 m
ziemnego i poziomia lub niwelatorem, w odgpach co 200 m

2 | Pomiar szerokai dna na prostych, w punktach gtéwnych tuku, co 100 m|na
rowow tukach o R= 100 m co 50 m na tukach o<RLO0 m

3 | Pomiar rzdnych oraz w miejscach, ktére buglavatpliwosci
powierzchni korpusu
ziemnego

4 | Pomiar pochylenia skarp

5 | Pomiar réwnéci
powierzchni korpusu

6 | Pomiar rownéci skarp

7 | Pomiar spadku podinego|l Pomiar niwelatorem ezinych w odsgpach co 200 n
powierzchni korpusu lub drjaraz w punktach wtpliwych
rowu
8 | Badanie zagszczenia grunty Wskaik zagszczenia okrda¢ dla kazdej utazonej
warstwy lecz nie rzadziej hiraz na kade 500 m
nasypu

=

6.3.2. Szerok&¢ korpusu ziemnego
Szerokd¢ korpusu ziemnego nie me r@ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz + 10 cm.

6.3.3. Szeroké&¢ dna rowow
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Szeroka¢ dna rowdw nie mie r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz = 5 cm.
6.3.4. Rzdne korony korpusu ziemnego

Rzedne korony korpusu ziemnego nie magzni¢ sic od rzdnych projektowanych o wtej niz -3 cm
lub +1 cm.

6.3.5. Pochylenie skarp

Wskaznik zag:szczenia gruntu okény zgodnie z BN-77/8931-12 [7] powiniendygodny
z zalwonym dla odpowiedniej kategorii ruchu.

6.3.6. Rownd¢é korony korpusu
Nieréwnaici powierzchni korpusu ziemnego mierzone Bimetrova, nie mog przekracza 3 cm.

6.3.7. ROwWn&¢ skarp
Nieréwndaici skarp, mierzone tat3-metrow, nie mog przekraczéa+ 10 cm.
6.3.8. Spadek podhany korony korpusu lub dna rowu

Spadek poditny powierzchni korpusu ziemnego lub dna rowu, splamy przez pomiar niwelatorem
rzednych wysokéciowych, nie mae dawa roznic, w stosunku do ezinych projektowanych, wkszych nk
-3cm lub +1 cm.

6.3.9. Zagszczenie gruntu

Wszystkie roboty, ktére wykazuicksze odchylenia cech od oki@nych w punktach 5 i 6 specyfikacji
powinny by ponownie wykonane przez Wykonawaa jego koszt.

Na pisemne wysgpienie Wykonawcy, Inspektor Nadzoru meouzngé wadk za nie majca zasadniczego
wptywu na cechy eksploatacyjne drogi i ustali zakreielkas¢ potrcen za obniong jakosc.

6.4. Zasady posfpowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie materiaty nie spetni@e wymaga podanych w odpowiednich punktach specyfikacjitams
odrzucone. Ji materialy nie spetniace wymaga zostalm wbudowane lub zastosowane, to na polecenie
Inspektora Nadzoru Wykonawca wymieni je naseiae, na wkasny koszt.

Pochylenie skarp nie me r&ni¢ si¢ od pochylenia projektowanego ogeej niz 10% wartdci pochylenia
wyrazonego tangensemta.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogodlne zasady obmiaru robot podano w OST D-M-00@(Wymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Obmiar robot ziemnych
Jednostka obmiarawjest n (metr szécienny) wykonanych robét ziemnych.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robot podano w OST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 8.
Roboty ziemne uznajegsza wykonane zgodnie z dokumensgajojektows, SST i wymaganiami
Inspektora Nadzoru, teli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daty wyniki

pozytywne.

9. PODSTAWA PtATNOSCI

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” gkt
Zakres czynnsxi objetych cen jednostkow podano w SST D-02.01.01, D-02.02.01 oraz D-02Dgka 9.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
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Normy:

1. PN-B-02480 Grunty budowlane. Oklenia. Symbole. Podziat i opis gruntéw

2. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek igrun

3. PN-B-04493 Grunty budowlane. Oznaczanie kapdairbiernej

4. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. ®@jania i badania

5. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie ivika piaskowego

6. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie toododksztalcenia nawierzchni
podatnych i podiza przez obazenie plyt

7. BN-77/8931-12 Oznaczenie wgkéa zagszczenia gruntu
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D -02.01.01

WYKONANIE WYKOPOW
W GRUNTACH |-V KATEGORII

SPIS TRECI:

1. WSTEP

2. MATERIALY (GRUNTY)
3. SPRET

4. TRANSPORT

5. WYKONANIE ROBOT
6. KONTROLA JAKCSCI ROBOT
7. OBMIAR ROBOT

8. ODBIOR ROBOT

9. PODSTAWA PLATNGCI

10. PRZEPISY ZWAZANE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegoblnej specyfikacjntécznej (SST) swymagania dotyee wykonania

i odbioru wykopdéw w gruntach I-V kategorii.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegolna specyfikacja techniczna (SST) stosoyest@gako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t na drogach i ulicach.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotygasad prowadzenia robo6t ziemnych w czasie budowy
lub modernizacji drég i obejmupwykonanie wykopow w gruntach nie skalistych (Kat).

1.4. Okreslenia podstawowe

Podstawowe okgtenia zostaty podane w SST D-02.00.01 pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogodlne wymagania dotygee robo6t podano w SST D-02.00.01 pkt 1.5.

2. MATERIALY (GRUNTY)

Podstaw podziatu gruntow i innych materiatow na kategqriel wzgédem trudnéci ich odspajania
podano w SST D-02.00.01, tablica 1. W wymienioabjity okr&lono przeattne wartdci gestasci
objetosciowej gruntow i materiatdw w stanie naturalnymaspulchnienie po odspojeniu.

Podziat gruntow pod wzgllem przydatnéci do budowy nasypéw podano w SST D-02.03.01, pkt 2
tablica 1.

3. SPRZET
Ogodlne wymagania i ustalenia dotyce sprztu okre&lono w SST D-02.00.01 pkt 3.

4. TRANSPORT
Ogodlne wymagania i ustalenia dotyce transportu okéono w SST D-02.00.01 pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT
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5.1. Zasady prowadzenia robot

Ogodlne zasady prowadzenia robét podano w SST DAG2L(okt 5.

Sposob wykonania skarp wykopu powinien gwarantovea stateczn& w catym okresie prowadzenia
robdt, a naprawa uszkodzenynikajacych z nieprawidtowego uksztattowania skarp wykaph, podcgcia
lub innych odsipstw od dokumentacji projektowej ohza Wykonawe robot ziemnych.

Wykonawca powinien wykonywavykopy w taki sposob, aby grunty azriym stopniu przydatr$gi do
budowy nasypéw byty odspajane oddzielnie, w spasdémaliwiajacy ich wymieszanie. Odgistwo od
powyzszego wymagania, uzasadnione skomplikowanym uktagarstw geotechnicznych, wymaga zgody
Inspektora Nadzoru.

Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypowimonbye bezpdrednio wbudowane w nasyp

lub przewiezione na odktad. O ile Inspektor Nadztwpuici czasowe sktadowanie odspojonych gruntéw,
nalezy je odpowiednio zabezpieczprzed nadmiernym zawilgoceniem.

Jezeli grunt jest zamarzety nie naley odspajéa go do gébokasci okoto 0,5 metra powej projektowanych
rzednych robot ziemnych.

5.2. Wymagania dotycgce zagszczenia
Zageszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowyclbraiemnych powinno spetridavymagania,
dotyczice minimalnej wartéci wskanika zagszczenia (), podanego w tablicy 1.

Tablica 1. Minimalne wartei wskaznika zagszczenia w wykopach
i miejscach zerowych robét zigich

Minimalna wartd¢ I, dla:
Strefa korpusu autostrad i drég innych drég
ekspresowych ruch cezki ruch mniejszy
i bardzo cgzki od ckzkiego
Gorna warstwa o grul§oi 20 cm 1,03 1,00 1,00
Na gkbokdsci od 20 do 50 cm og
powierzchni rob6t ziemnych 1,00 1,00 0,97

Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowyah spetniaj wymaganego wskaika

zag:szczenia, to przed uteniem konstrukcji nawierzchni naleje dogsci¢ do wartdgci I, podanych

w tablicy 1.

Jezeli wartdéci wskaznika zagszczenia okrdone w tablicy 1 nie magby¢ osiagnicte przez bezpwoednie
zag:szczanie gruntow rodzimych, to najgodpé srodki w celu ulepszenia gruntu podi
umazliwiajacego uzyskanie wymaganych wabwskaznika zagszczenia. Maliwe do zastosowania
srodki, o ile nie g okreslone w SST, proponuje Wykonawca i przedstawia dieptacji Inspektorowi
Nadzoru.

5.3. Ruch budowlany

Nie nalery dopuszczaruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grédowarstwy gruntu (nadktadu)
powyzej rzednych robot ziemnych jest mniejsza 0,3 metra.

Z chwila przystpienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dapua si po nim jedynie ruch
maszyn wykonujcych £ czynnag¢ budowlan. Moze odbywa si¢ jedynie sporadyczny ruch pojazdéw,
ktore nie spowodujszkodzé powierzchni korpusu.

Naprawa uszkodzepowierzchni robot ziemnych, wynikggych z niedotrzymania podanych powey
warunkow obciza Wykonawe rob6t ziemnych.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci roboét

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-02.00.01 pkt 6.

6.2. Kontrola wykonania wykopow

Sprawdzenie wykonania wykopéw polega na kontrolowagodndci z wymaganiami okigonymi
W niniejszej specyfikacji oraz w dokumentacji pidgvej i SST.

W czasie kontroli szczeg@luwag: nalezy zwrGcié na:

a) odspajanie gruntdw w sposob nie pogassyadgh wiaciwosci,
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b) zapewnienie statecziud skarp,

c) odwodnienie wykopdéw w czasie wykonywania rolq@ ich zakéczeniu,

d) doktadné¢ wykonania wykopow (usytuowanie i wykczenie),

e) zagszczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedtug \aga okreslonych w punkcie 5.2.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru robot podano w SST D-02.06k07%.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiarow jest n? (metr szécienny) wykonanego wykopu.

8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w SST D-02.006kDB.

9. PODSTAWA PtATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygeze podstawy ptatrici podano w SST D-02.00.01 pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 frwykopéw w gruntach 1-V kategorii obejmuije:

—  prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

—  oznakowanie robot,

— wykonanie wykopu z transportem urobku na pdsl odkiad, obejmugge: odspojenie,
przemieszczenie, zatadunek, przewiezienie i wytalun

— odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,

—  profilowanie dna wykopu, rowéw, skarp,

—  zagszczenie powierzchni wykopu ,

—  przeprowadzenie pomiarow i badaboratoryjnych , wymaganych w specyfikacji tectzmiej,

—  rozplantowanie urobku na odktadzie ,

— wykonanie, a naginie rozebranie drég dojazdowych,

—  rekultywagj terenu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Spis przepiséw zwzanych podano w SST D-02.00.01 pkt 10.
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SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE
D -04.01.01, D - 04.02.01
DOLNE WARSTWY PODBUDOW

SPIS SPECYFIKACJI:

D-04.01.01 — KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM | ZAG ESZCZANIEM PODLO ZA

D-04.02.01 - WARSTWY OD3,CZAJACE | ODCINAJ ACE

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D-04.01.01

KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM
| ZAG ESZCZANIEM PODLO ZA

SPIS TRBCI:

1. WSTEP

2. MATERIALY

3. SPRET

4. TRANSPORT

5. WYKONANIE ROBOT
6. KONTROLA JAKQSCI ROBOT
7. OBMIAR ROBOT

8. ODBIOR ROBOT

9. PODSTAWA PLATNGCI

10. PRZEPISY ZWAZANE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotemminiejszej szczegolnej specyfikacji technicznejTpS wymagania dotyege wykonania
i odbioru rob6t zwizanych z wykonywaniem koryta wraz z profilowanieragszczaniem podia
gruntowego.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stosoyemtgako dokument przetargowy

i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot nebdach i ulicach.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét zzanych

z wykonaniem koryta przeznaczonego dazafoa konstrukcji nawierzchni.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okredlenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami

i definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagaragoéine” pkt 1.4.
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1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogodlne wymagania dotygee robot podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og0[vkt 1.5.

2. MATERIALY
Nie wyskpuja.

3. SPRZAET

3.1. Ogodlne wymagania dotycrce spratu

Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” Pkt

3.2. Sprat do wykonania robot

Wykonawca przyspujacy do wykonania koryta i profilowania podi powinien wykazasie mozliwoscig

korzystania z nagpujacego spretu:

— réwniarek lub spycharek uniwersalnych z fikie ustawianym lemieszem; Inspektor Nadzoruzeno
dopusci¢ wykonanie koryta i profilowanie podta z zastosowaniem spycharki z lemieszem ustawionyn
prostopadle do kierunku pracy maszyny,

— koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywanwgskich koryt),

— walcow statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracyg.

Stosowany spkz nie mae spowodowaniekorzystnego wptywu na wdaiwosci gruntu podiaa.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdélne wymagania dotycgce transportu

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagadalne” pkt 4.
4.2. Transport materiatow

Wymagania dotycice transportu materiatdow podano w SST D-04.02.004M2.02, D-04.03.01
pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania robo6t podano w OST D-M-@0®,Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Warunki przystapienia do robot

Wykonawca powinien przygpi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zagczenia podta
bezpdarednio przed rozpogziem robot zwizanych z wykonaniem warstw nawierzchni. Wareejsze
przystpienie do wykonania koryta oraz profilowania i gsgrzania podia jest maliwe wytacznie za
zgody Inspektora Nadzoru, w korzystnych warunkach atemysiznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zagczonym podtzu nie mae odbywa si¢ ruch
budowlany, niezwjzany bezpgrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowaniarkta w planie i profilu powinny kywczeniej
przygotowane.

Paliki lub szpilki naley ustawia& w osi drogi i w rzdach rownolegtych do osi drogi lub w inny sposéb
zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru. Rozmiesipalikdw lub szpilek powinno umliwiaé
nacihgniecie sznurkéw lub linek do wytyczenia rob6t w aghstch nie wgkszych nk co 10 metrow.

Rodzaj spretu, a w szczegolrioi jego moc nakey dostosowé do rodzaju gruntu, w ktdrym prowadzore s
roboty i do trudnéci jego odspojenia.

Koryto mazna wykonywa recznie, gdy jego szerokénie pozwala na zastosowanie maszyn, na przyktad
na poszerzeniach lub w przypadku robét o matymesakr Sposob wykonania musiétmaakceptowany
przez Inspektora Nadzoru.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powiriig¢ wykorzystany zgodnie z ustaleniami
dokumentacji projektowej i SST, tj. wbudowany w yatub odwieziony na odktad w miejsce wskazane
przez Inspektora Nadzoru.

Profilowanie i zagszczenie podia naley wykona zgodnie z zasadami oktenymi w pkt 5.4.
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5.4. Profilowanie i zagszczanie podtaa

Przed przysipieniem do profilowania podie powinno by oczyszczone ze wszelkich zanieczysacze
Po oczyszczeniu powierzchni podéonaley sprawdzt, czy istniegce rzdne terenu umdiwiaja uzyskanie
po profilowaniu zaprojektowanychgdnych podtea. Zaleca si, aby rzdne terenu przed profilowaniem
byly o0 co najmniej 5 cm wasze nk projektowane r@ne podiea.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wystlja zanizenia poziomu w podia przewidzianym

do profilowania, Wykonawca powinien spulcpiodtaze na gébokas¢ zaakceptowamnprzez Inspektora
Nadzoru, dowig¢ dodatkowy grunt spetniggy wymagania obowkiujace dla gornej strefy korpusu, w dto
koniecznej do uzyskania wymaganychdzych wysokéciowych i zagsci¢ warstwe do uzyskania wartai
wskaznika zagszczenia, okrgonych w tablicy 1.

Do profilowania podiaa naley stosowa réwniarki. Scigty grunt powinien b§ wykorzystany w robotach
ziemnych lub w inny sposob zaakceptowany przezekigpa Nadzoru.

Bezparednio po profilowaniu podi@a naley przystpi¢ do jego zagszczania. Zagszczanie podica naley
kontynuowa do osagnigcia wskanika zagszczenia nie mniejszego od podanego w tablicy kaifvisk
zag:szczenia naley okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [5].

Tablica 1. Minimalne wartei wskanika zagszczenia podiea (ls)

Minimalna wartd¢ | dla:
Strefa Autostrad i drdg Innych drég
korpusu ekspresowych Ruch Ruch mniejszy
ciezki od cezkiego
i bardzo cgzki

Gorna warstwa o grul§oi 20 cm 1,03 1,00 1,00

Na gkbokdsci od 20 do 50 cm og

powierzchni podiea 1,00 1,00 0,97

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat twary podtaze uniemaliwia przeprowadzenie badania
zag:szczenia, kontrelzag:szczenia naley oprze na metodzie obgken ptytowych. Naley okresli¢
pierwotny i wtorny modut odksztatcenia pogdowedtug BN-64/8931-02 [3].

Stosunek wtérnego i pierwotnego modutu odksztaicere powinien przekracz,2.

Wilgotnas¢ gruntu podiea podczas zagzczania powinna ldyrowna wilgotndci optymalnej

z tolerancy od -20% do +10%.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zagszczonego podia

Podtaze (koryto) po wyprofilowaniu i zagzczeniu powinno &utrzymywane w dobrym stanie.
Jezeli po wykonaniu robét zwzanych z profilowaniem i zggzczeniem podi@ nasipi przerwa

w robotach i Wykonaweca nie przypt natychmiast do uktadania warstw nawierzchnpdainien on
zabezpieczy podiaze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad pragizenie folii lub w inny
sposOb zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Jezeli wyprofilowane i zagszczone podtee ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do uktad&oiajnej
warstwy mana przysipi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podta Inspektor Nadzoru oceni jego stan i ewentualaiecz wykonanie nieziainych
napraw. Jeeli zawilgocenie nagpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to napgavwykona on na wiasny
koszt.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Badania w czasie robot

6.2.1. Czstotliwos¢ oraz zakres bada i pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw dotycgcychcech geometrycznych i zgggczenia koryta
i wyprofilowanego podtea podaje tablica 2.
Tablica 2. Cgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow wykonanego koryta
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i wyprofilowanego pocia

Lp. Wyszczeg6lnienie bada Minimalna czstotliwos¢
i pomiarow bada i pomiaréw
1 | Szeroke¢ koryta 10 razy na 1 km
2 | Réwna¢ podiuzna co 20 m na kalym pasie ruchu
3 | Réwna¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 | Spadki poprzeczné 10 razy na 1 km

co 25 m w osi jezdni i na jej kradziach dla autostrad
i drog ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drog
Uksztaltowanie osi w planié | co 25 m w osi jezdni i na jej kragziach dla autostrad
i drog ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drog

5 | Rzdne wysokéciowe

6

7 Zageszczenie, wilgotng w 2 punktach na dziennej dziatce roboczej, lecz nie
gruntu podiaa rzadziej nk raz na 600 M

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksataénia osi w planie natg wykona w
punktach gtownych tukéw poziomych

6.2.2. Szerokéé koryta (profilowanego podtaza)

Szeroka¢ koryta i profilowanego podi@ nie mae razni¢ si¢c od szerokéci projektowanej o wicej
niz+10 cmi-5 cm.

6.2.3. Rowndé koryta (profilowanego podtaza)

Nieréwnaici podtwzne koryta i profilowanego podia naley mierzy¢ 4-metrows tatg zgodnie z normp
BN-68/8931-04 [4].

Nierdwnaici poprzeczne naky mierzy¢ 4-metrovy tata.

Nieréwnaici nie mog, przekracz&20 mm.

6.2.4. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego padtpowinny by zgadne z dokumentagjprojektowg
z tolerancy = 0,5%.

6.2.5. R2dne wysokdciowe

Rdéznice pom¢dzy rzdnymi wysokdciowymi koryta lub wyprofilowanego podta i rzdnymi
projektowanymi nie powinny przekracgzal cm, -2 cm.

6.2.6. Uksztaltowanie osi w planie

Os w planie nie mge by przesunjta w stosunku do osi projektowanej gzegj niz £ 3 cm
dla autostrad i drog ekspresowych lulgeej niz + 5 cm dla pozostatych drog.

6.2.7. Zagszczenie koryta (profilowanego podipa)

Wskaznik zag:szczenia koryta i wyprofilowanego pode&okrelony wg BN-77/8931-12 [5]

nie powinien by mniejszy od podanego w tablicy 1.

Jeili jako kryterium dobrego zagzczenia stosujegsporéwnanie warti modutéw odksztatcenia,

to wartag¢ stosunku wtornego do pierwotnego modutu odksztgdc@kre&lonych zgodnie z normBN-

64/8931-02 [3] nie powinna bywicksza od 2,2.

Wilgotnos¢ w czasie zagszczania naley bad& wedtug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotsé gruntu podiaa

powinna by réwna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do + 10%.

6.3. Zasady posfpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (prdilowanego
podtoza)

Wszystkie powierzchnie, ktore wykazwyicksze odchylenia cech geometrycznych od @&rgich

w punkcie 6.2 powinny ynaprawione przez spulchnienie delgikasci co najmniej 10 cm, wyrdwnanie

i powtdrne zagszczenie. Dodanie nowego materiatu bez spulchnieykananej warstwy jest

niedopuszczalne.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru robo6t podano w OST D-M-00@(Wymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robot podano w OST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentacja projektd®ST | wymaganiami Inspektora
Nadzoru, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem #oleji wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.

9.PODSTAWA P+ATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” gkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 frkoryta obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i roxmeaniem,

— zatadunek nadmiaru odspojonego gruntérodki transportowe i odwiezienie na odktad lub masy
— profilowanie dna koryta lub podia,

— zag:szczenie,

— utrzymanie koryta lub podia,

— przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclzmigj.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy:
1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébekgrun
2. PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. ©@zaaie wilgotneci
3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie toooldksztatcenia nawierzchni

podatnych i podiza przez obaizenie ptyh
4. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar résenhoawierzchni planografem i at
5. BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkiéka zagszczenia gruntu
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D-04.02.01
WARSTWY ODSACZAJACE | ODCINAJ ACE

SPIS TRBCI:

1. WSTEP

2. MATERIALY

3. SPRET

4. TRANSPORT

5. WYKONANIE ROBOT
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
7. OBMIAR ROBOT

8. ODBIOR ROBOT

9. PODSTAWA PLATNGCI

10. PRZEPISY ZWAZANE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegoblnej specyfikacjntécznej (SST) swymagania dotyee wykonania
i odbioru rob6t zwizanych z wykonaniem warstw eggapcych i odcinajcych.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stosoyemhgako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t na drogach i ulicach.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét zganych

z wykonaniem warstw odszapcych i odcinajcych, stanowigcych czs¢ podbudowy pomocniczej,

w przypadku gdy podie stanowi grunt wysadzinowy lubatpliwy, nie ulepszony spoiwem lub
lepiszczem.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami

i z okresleniami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania agdl pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogodlne wymagania dotygee rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogb[vkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatdw

Ogodlne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pudew OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu warstw gimpcych %:

—  piaski,

—  zwir i mieszanka,

—  geowlokniny,

a odcinajcych - oprocz wyej wymienionych:

—  miat (kamienny).
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2.3. Wymagania dla kruszywa
Kruszywa do wykonania warstw agzapcych i odcinajcych powinny spetnianas¢pujace warunki:
a) szczelngxi, okreslony zalenaoscia:

gdzie:
D15 - wymiar sita, przez ktére przechodzi 15% ziarmstvay odcinajcej lub odsczapcej
dsgs - wymiar sita, przez ktore przechodzi 85% zianngu podtaa.

Dla materiatdbw stosowanych przy wykonywaniu warstigczapcych warunek szczeldo musi by
spetniony, gdy warstwa ta nie jest uktadana na twaesodcinagce).

b) zagszczalnéci, okreslony zalenaoscia:

gdzie:

U - wskanik roznoziarnistdci,

dso - wymiar sita, przez ktoére przechodzi 60% kruszywarzacego warstw odcinajca,
dio - wymiar sita, przez ktore przechodzi 10% kruszywarzacego warstw odcinajca.

Piasek stosowany do wykonywania warstwagdapcych i odcinajcych powinien spetntawymagania
normy PN-B-11113 [5] dla gatunku 1 2.

Zwir i mieszanka stosowane do wykonywania warstwycrcych i odcinagcych powinny spetnia
wymagania normy PN-B-11111 [3], dla klasy 1 i II.

Miat kamienny do warstw odszapcych i odcinagcych powinien spetniawymagania normy
PN-B-11112 [4].

2.4. Wymagania dla geowtokniny

Geowtdkniny przewidziane dazycia jako warstwy odcinage i odgczapce powinny posiadaaprobat
technicza wydarn przez uprawniopjednostk.

2.5. Sktadowanie materiatow

2.5.1. Sktadowanie kruszywa

Jezeli kruszywo przeznaczone do wykonania warstwyczisacej lub odcinajcej nie jest wbudowane
bezpdarednio po dostarczeniu na budpinzachodzi potrzeba jego okresowego sktadowaaisyykonawca
robét powinien zabezpiec&kruszywo przed zanieczyszczeniem i zmieszaniemmymi materiatami
kamiennymi. Podlze w miejscu skladowania powinnodsowne, utwardzone i dobrze odwodnione.
2.5.2. Sktadowanie geowtdknin

Geowtokniny przeznaczone na warstwy gmsipca lub odcinagca nalery przechowywa w opakowaniach
wg pkt 4.3 w pomieszczeniach czystych, suchychntywewanych.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycrce sprztu

Ogolne wymagania dotyaee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
3.2. Sprat do wykonania robot

Wykonawca przyspujacy do wykonania warstwy odciragjej lub odgczapcej powinien wykazasie
mozliwoscia korzystania z nagbujacego sprgtu:

— rowniarek,

— walcéw statycznych,

— piyt wibracyjnych lub ubijakéw mechanicznych.

4. TRANSPORT
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4.1. Ogdélne wymagania dotycgce transportu
Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagadalne” pkt 4.

4.2. Transport kruszywa
Kruszywa mana przewoz dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpiegagh je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materialaadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

4.3. Transport geowtoknin

Geowltokniny mog by¢ transportowane dowolnyrdrodkami transportu pod warunkiem:

— opakowania bel (rolek) falj brezentem lub tkanartechnicza,

— zabezpieczenia opakowanych bel przez przemieszraast W czasie przewozu,

— ochrony geowtéknin przez zawilgoceniem i nadmienrggrzaniem,

— niedopuszczenie do kontaktu bel z chemikaliamgztzami oraz przedmiotami mgmymi przebé lub
rozcig¢ geowtokniny.

Kazda bela powinna liyoznakowana w sposob unlisviajacy jednoznaczne stwierdzenig jest to

materiat do wykonania warstwy agzapcej lub odcinajcej.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania robo6t podano w OST D-M-@0®,Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Przygotowanie podiaa

Podtaze gruntowe powinno spetdiavymagania okrdone w SST D-02.00.00 ,,Roboty ziemne”

oraz D-04.01.01 ,Koryto wraz z profilowaniem i zagczaniem podi@”.

Warstwy odcinajca i odgaczapca powinny by wytyczone w sposob umliwiajacy wykonanie ich zgodnie
z dokumentagj projektows, z tolerancjami okrgonymi w niniejszych specyfikacjach.

Paliki lub szpilki powinny b¥ ustawione w osi drogi i w ¢ggdach rownolegtych do osi drogi,

lub w inny sposéb zaakceptowany przez Inspektodzbia.

Rozmieszczenie palikbdw lub szpilek powinno utiwia¢ nachgniecie sznurkdw lub linek do wytyczenia
rob6t w odstpach nie wgkszych nk co 10 m.

5.3. Wbudowanie i zagszczanie kruszywa

Kruszywo powinno b§ rozktadane w warstwie o jednakowej grétioprzy wyciu réwniarki,

z zachowaniem wymaganych spadkoweidrzych wysokeéciowych. Grubéc¢ roztazonej warstwy lénego
kruszywa powinna bytaka, aby po jej zagzczeniu osignigto grubd¢ projektowan.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduje wykiaie warstwydsiczapcej lub odcinagjcej

o grubdci powyzej 20 cm, to wbudowanie kruszywa nalevykona dwuwarstwowo. Rozpoegzie
uktadania kadej nastpnej warstwy mge nasipi¢ po odbiorze przez Inspektora Nadzoru warstwy
poprzedniej.

W miejscach, w ktérych widoczna jest segregacjakywa naley przed zagszczeniem wymiegi
kruszywo na materiat o odpowiednich wdavosciach.

Natychmiast po kacowym wyprofilowaniu warstwy odszapcej lub odcinajcej naley przystpi¢ do jej
zag:szczania.

Zageszczanie warstw o przekroju daszkowym mglezpoczyné od krawedzi i stopniowo przesuwa
pasami podinymi czsciowo naktadajcymi sk, w kierunku jej osi. Zagszczanie nawierzchni o
jednostronnym spadku nalerozpoczyné od dolnej krawdzi i przesuwé pasami podinymi czsciowo
naktadagcymi sk, w kierunku jej gérnej kragdzi.

Nieréwnaici lub zagtbienia powstate w czasie zsgczania powinny ywyrownywane na bigco przez
spulchnienie warstwy kruszywa i dodanie lub ugciei materiatu, ado otrzymania rownej powierzchni.
W miejscach niedogpnych dla walcéw warstwa odcinap i odaczapca powinna b§ zag:szczana ptytami
wibracyjnymi lub ubijakami mechanicznymi.

Zageszczanie naley kontynuowa do osagnigcia wskanika zagszczenia nie mniejszego od 1,0 wedtug
normalnej proby Proctora, przeprowadzonej wedtugB?04481 [1]. Wskanik zag:szczenia naley
okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [8].
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W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat wbudowanwarstwe odsiczapca lub odcinajca,

uniemaliwia przeprowadzenie badania zagczenia wedtug normalnej préby Proctora, koatrol

zag:szczenia naley oprzeé na metodzie obgken ptytowych. Naley okresli¢ pierwotny i wtérny modut

odksztatcenia warstwy wedtug BN-64/8931-02 [6].sbtwek wtdrnego i pierwotnego modutu odksztatceni

nie powinien przekracza,2.

Wilgotnos¢ kruszywa podczas zeggczania powinna lByréwna wilgotndci optymalnej z tolerangj

od -20% do +10% jej warfoi. W przypadku, gdy wilgotnié kruszywa jest wgsza od wilgotnéci

optymalnej, kruszywo naly osuszy przez mieszanie i napowietrzanie. W przypadkuy, wigotnas¢

kruszywa jest misza od wilgotnéci optymalnej, kruszywo natg zwilzy¢ okreslong iloscia wody

i rbwnomiernie wymiesza

5.4. Odcinek prébny

Jezeli w SST przewidziano konieczétowykonania odcinka probnego, to co najmniej nai3 dn

przed rozpocgziem robot Wykonawca powinien wykahadcinek prébny w celu:

— stwierdzenia, czy spgzbudowlany do rozktadania i zgggczania jest wigiwy,

— okreslenia grubgci warstwy materiatu w staniedoym koniecznej do uzyskania wymaganej giabpo
zag:szczeniu,

— ustalenia liczby przé¢ sprztu zagszczajcego, potrzebnej do uzyskania wymaganego wska
zag:szczenia.

Na odcinku probnym Wykonawca powiniemyd takich materiatdw oraz spitu, jakie lgda stosowane do

wykonywania warstwy odcinagej i odgczapcej ha budowie.

Odcinek prébny powinien ldyzlokalizowany w miejscu wskazanym przez Inspekidaazoru.

5.5. Utrzymanie warstwy odgczajacej i odcinajacej

Warstwa odsgczapca i odcinajca po wykonaniu, a przed weniem nasjpnej warstwy powinny by

utrzymywane w dobrym stanie.

W przypadku warstwy z kruszywa dopuszczarsch pojazdoéw koniecznych dla wykonaniazejylezacej

warstwy nawierzchni.

Koszt napraw wyniktych z niewdaiwego utrzymania warstwy olagia Wykonawe roboét.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.

6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przysipieniem do robot Wykonawca powinien wykdérzadania kruszyw przeznaczonych do
wykonania robot i przedstaivivyniki tych bada Inspektor Nadzoruowi. Badania te powinny obejméwa
wszystkie widciwosci kruszywa okréone w p. 2.3.

Geowldkniny przeznaczone do wykonania warstwy cajgtej i odgczapcej powinny posiadaaprobat
techniczia, zgodnie z pkt 2.4.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1. Czstotliwos¢ oraz zakres bada i pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw dotyczcych cech geometrycznych i zasgczenia warstwy
odsiczapcej i odcinagcej podaje tablica 1.

Tablica 1. Cgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow warstwy odgzapce]

i odcinagej
Lp. Wyszczegdlnienie Minimalna czstotliwos¢ bada
badai i pomiaroéw i pomiaréw
1 | Szeroké¢ warstwy 10 razy na 1 km
2 | Rownd¢ podiwzna co 20 m na kalym pasie ruchu
3 | Réwnda¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 | Spadki poprzeczné 10 razy na 1 km
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co 25 m w osi jezdni i na jej kradziach dla autostrad i

5 | Rzdne wysokeciowe drég ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drog

6 | Uksztaitowanie osi w planie| co 25 m w osi jezdni i na jej kraziach dla autostrad i
’ drég ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drog

7 | Gruba¢ warstwy Podczas budowy:
w 3 punktach na kalej dziatce roboczej, lecz nie rzadziej
niz raz na 400 Mm
Przed odbiorem:
w 3 punktach, lecz nie rzadziegniaz na 2000 fm

8 | Zagszczenie, wilgotna w 2 punktach na dziennej dziatce roboczej, lecz nie
kruszywa rzadziej nk raz na 600 M

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksataania osi w planie natg wykona w punktach gtéwnych tukéw
poziomych.

6.3.2. Szerok&¢ warstwy
Szerokd¢ warstwy nie mee sk rézni¢ od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm, -5 cm.
6.3.3. Rowndé¢ warstwy

Nieréwnaici podtwne warstwy odcinagej i odgczapcej naley mierzy
4 metrowy tata, zgodnie z normBN-68/8931-04 [7].

Nieréwnaici poprzeczne warstwy odcinagj i odgaczapcej naley mierzy
4 metrowy tata.

Nieréwnaici nie mog, przekracz&20 mm.

6.3.4. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne warstwy odcigagj i odsczapcej na prostych i tukach powinny bygodne
z dokumentagj projektows z tolerangy + 0,5%.

6.3.5. Rzdne wysokdciowe

Réznice pomé¢dzy rzdnymi wysokadciowymi warstwy i rzdnymi projektowanymi nie powinny
przekraczda+1 cmi -2 cm.

6.3.6. Uksztattowanie osi w planie

Os w planie nie mge by przesunjta w stosunku do osi projektowanej czegj niz + 3 cm

dla autostrad i drog ekspresowych lub @agj niz + 5 cm dla pozostatych drég.

6.3.7. Grubaé warstwy

Grubas¢ warstwy powinna by/zgodna z okrdona w dokumentacji projektowej z toleranc;j

+1 cm, -2 cm.

Jezeli warstwa, ze wzgbow technologicznych, zostata wykonana w dwoéch tmash, naley mierzye
taczm grubaci¢ tych warstw.

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod watgm grubéci Wykonawca wykona naprawvarstwy
przez spulchnienie warstwy nalgbkas¢ co najmniej 10 cm, uzupetnienwym materialem

o odpowiednich wigciwosciach, wyréwnanie i ponowne zgggczenie.

Roboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt. Po waghiu tych robdt nagpi ponowny pomiar

i ocena grubsci warstwy, wedtug wiej podanych zasad na koszt Wykonawcy.

6.3.8. Zagszczenie warstwy

Wskaznik zag:szczenia warstwy odcirggej i odgczapcej, okrélony wg BN-77/8931-12 [8]

nie powinien by mniejszy od 1.

Jezeli jako kryterium dobrego zagzczenia warstwy stosuje: gioréwnanie wartei modutéw
odksztatcenia, to waréé stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odksztedcekrélonych zgodnie
z normy BN-64/8931-02 [6], nie powinna bywvicksza od 2,2.

Wilgotnas¢ kruszywa w czasie zaggczenia naley bad& wedtug PN-B-06714-17 [2].

Wilgotnos¢ kruszywa powinna lyréwna wilgotndgci optymalnej z tolerangjod -20% do +10%.
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6.4. Zasady posfpowania z odcinkami wadliwie wykonanymi

Wszystkie powierzchnie, ktore wykazwyicksze odchylenia cech geometrycznych od @&rgich w
p. 6.3, powinny b§ naprawione przez spulchnienie delgikasci co najmniej 10 cm, wyréwnane [
powtornie zagszczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnieylk@ananej warstwy jest
niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogodlne zasady obmiaru robo6t podano w OST D-M-00@(Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) warstwy odcirgiej i odsiczajcej.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w OST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 8.

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumenigajojektows, SST i wymaganiami Inspektora
Nadzoru, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PtATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrsei podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” gkt

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1frwarstwy odsczapcej i/lub odcinajcej z kruszywa obejmuije:

— prace pomiarowe,

— dostarczenie i rozl@nie na uprzednio przygotowanym padiavarstwy materiatu o grukoi [
jakosci okreslonej w dokumentaciji projektowej i specyfikacji keticznej,

— wyrownanie utaonej warstwy do wymaganego profilu,

— zag:szczenie wyprofilowanej warstwy,

— przeprowadzenie pomiarow i bad@aboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technieiz

— utrzymanie warstwy.

Cena wykonania 1frwarstwy odsczajcej i/lub odcinajcej z geowtéknin obejmuje:

— prace pomiarowe,

— dostarczenie i rozi@nie na uprzednio przygotowanym padiavarstwy geowtoknin,

— pomiary kontrolne wymagane w specyfikacji technajzn

— utrzymanie warstwy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek fgrun

2. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaae wilgotndgci

3. PN-B-11111 Kruszywo mineralne. Kruszywo natueadio nawierzchni drogowych .
Zwir i mieszanka

4. PN-B-11112 Kruszywo mineralne. Kruszywo tamaoendwierzchni drogowych

5. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywo natugado nawierzchni drogowych.
Piasek

6. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie toooldksztatcenia nawierzchni
podatnych i podiza przez obeizenie ptyh

7. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar résehoawierzchni planografem i at

8. BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkiéka zagszczenia gruntu

10.2. Inne dokumenty
Wytyczne budowy nasypow komunikacyjnych na stabymt@ru z zastosowaniem geotekstyliow, IBDiM,
Warszawa 1986.
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SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE
PODBUDOWY

SPIS SPECYFIKACJI:

D-04.04.00 — PODBUDOWA Z KRUSZYW. WYMAGANIA OGOLNE.

D-04.04.02 - PODBUDOWA Z KRUSZYWA t AMANEGO STABILIZ OWANEGO
MECHANICZNIE.

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D-04.04.00
PODBUDOWA Z KRUSZYW. WYMAGANIA OGOLNE

SPIS TRECI:

1. WSTEP
2. MATERIALY

3. SPRET

4. TRANSPORT

5. WYKONANIE ROBOT
6. KONTROLA JAKQSCI ROBOT
7. OBMIAR ROBOT

8. ODBIOR ROBOT

9. PODSTAWA PLATNGCI

10. PRZEPISY ZWAZANE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegbétowej specyfikaghteécznej (SST¥a wymagania dotyee wykonania

i odbioru robét zwqzanych z wykonywaniem podbudowy z kruszyw stabilianych mechanicznie.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stosoyemhgako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t na drogach krajowyetajewodzkich.

Zaleca st wykorzystanie SST przy zlecaniu rob6t na droga@jskich i gminnych.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadnéa robo6t zwizanych

z wykonywaniem podbudow z kruszyw stabilizowanyagchranicznie wg PN-S-06102 i obejm@ST:
- D-04.04.01 Podbudowa z kruszywa naturalnego Istalianego mechanicznie,

- D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego staitinego mechanicznie.
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Podbudow z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wykonuge agodnie z ustaleniami podanymi
w dokumentacji projektowej, jako podbudgwomocnicz i podbudow zasadnicz wg Katalogu typowych
konstrukcji nawierzchni podatnych i potsztywnych.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Stabilizacja mechaniczngroces technologiczny, polegey na odpowiednim zagzczeniu

w optymalnej wilgotnéci kruszywa o wiéciwie dobranym uziarnieniu.

1.4.2.Pozostat®kreslenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami
oraz z definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wagania ogoélne” pkt 1.4 oraz w SST dotyxmyzch
poszczegdlnych rodzajow podbuddéw z kruszyw staiemych mechanicznie:

- D-04.04.01 Podbudowa z kruszywa naturalnegoIstatianego mechanicznie,

- D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stalinego mechanicznie,

- D-04.04.03 Podbudowazzizla wielkopiecowego stabilizowanego mechanicznie.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogodlne wymagania dotygee robot podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og0[vkt 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotygeze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pudav OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Materiaty stosowane do wykonania podbudow z krusgighilizowanych mechanicznie podano w SST
dotyczcych poszczegoélnych rodzajow podbudow:

- D-04.04.01 Podbudowa z kruszywa naturalnego Istalianego mechanicznie,

- D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego staitinego mechanicznie,

2.3. Wymagania dla materiatéw

2.3.1.Uziarnienie kruszywa

Krzywa uziarnienia kruszywa, okilena wedtug PN-B-06714-15 powinnaéé mi¢cdzy krzywymi
granicznymi pdl dobrego uziarnienia podanymi naings 1.
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Krzywa uziarnienia kruszywa powinnadgiagta i nie mae przebiegaod dolnej krzywej granicznej
uziarnienia do gornej krzywej granicznej uziarnéena gsiednich sitach. Wymiar najgkszego ziarna
kruszywa nie mge przekracza2/3 grubdci warstwy uktadanej jednorazowo.

2.3.2.Wiasciwosci kruszywa

Kruszywa powinny spetnéawymagania okrdone w tablicy 1.

Tablica 1.
Wymagania
Kruszywa Kruszywa tamane Jusel
Lp. Wyszczegblnienie naturaine Badania
wiasciwosci Podbudowa wedtug
zasad- | pomoc- | zasad- | pomoc- | zasad{ pomoc-
nicza nicza nicza nicza | nicza | nicza

1 | Zawartd¢ ziarn mniejszych i 0,075| od 2do| od 2 od2do| od2 od 2 od 2 PN-B-06714
mm, % (m/m) 10 do 12 10 do12 | do10| do12 -15 [3]

2 | Zawartd¢ nadziarna, % (m/m), nie PN-B-06714
wiccej niz 5 10 5 10 5 10 415 [3]

3 | Zawartd¢ ziarn nieforemnych PN-B-06714
%(m/m), nie wécej niz 35 45 35 40 - - -16 [4]

4 | Zawart@¢ zanieczyszcze
organicznych, %(m/m), nie wéej niz 1 1 1 1 1 1 PN-B-04481 [1]

5 | Wskanik piaskowy po picio-krotnym
zagsszczeniu metag! lub 11 wg PN-B- od 30do| od30 |od30dojod30do| _ _ BN-64/8931
04481, % 70 do 70 70 70 -01 [26]

6 | Scieralng¢ w bebnie Los Angeles
a) scieralng¢ catkowita po peing
liczbie obrotéw, nie wicej niz 35 45 35 50 40 50 PN-B-06714
b) scieralng¢ czsciowa po 1/5 peing| -42 [12]
liczby obrotow, nie wicej niz 30 40 30 35 30 35

7 Nasakliwos¢, %(m/m), nie wgcej niz PN-B-06714

2,5 4 3 5 6 8 -18[6]

8 Mrozoodporné, ubytek masy po 25 PN-B-06714
cyklach zamrza- 5 10 5 10 5 10 -19 (7]
nia, %(m/m), nie wicej niz

9 ) . PN-B-06714
Rozpad kr_zemlanowyzelg— o -37[10]
zawy hcznie, % (m/m), nie wicej niz - - - - 1 3 PN-B-06714

-39 [11]

10 | Zawarté¢ zwiazkébw  siarki w,
przeliczeniu na S©%(m/m), nie wgcej 1 1 1 1 2 4 PN-B-06714
niz -28 [9]

11 | Wskanik nosnoéci wne  mieszank
kruszywa, %, nie mniejszy i
a) przy zagszczeni_uslz 1,00 80 60 80 60 80 60 PN-S-06102
b) przy zagszczeniud> 1,03 [21]

120 - 120 - 120 -

2.3.3.Materiat na warstw odsiczapca

Na warstw odsiczapca stosuje si:

— zwir i mieszank wg PN-B-11111 [14],

— piasek wg PN-B-11113 [16].

2.3.4.Materiat na warste odcinajca

Na warstw odcinajca stosuje s

— piasek wg PN-B-11113 [16],

— miatwg PN-B-11112 [15],

— geowldknirg 0 masie powierzchniowej powsgj 200 g/m wg aprobaty technicznej.
2.3.5.Materiaty do ulepszania wdaiwosci kruszyw

Do ulepszania wkziwosci kruszyw stosuje si
— cement portlandzki wg PN-B-19701 [17],
— wapno wg PN-B-30020 [19],
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— popioty lothe wg PN-S-96035 [23],

— zuzel granulowany wg PN-B-23006 [18].

Dopuszcza si stosowanie innych spoiw pod warunkiem uzyskanianayzdnych efektow ulepszania
kruszywa i po zaakceptowaniu przez Inspektora Nadzo

Rodzaj i ili¢ dodatku ulepszagego naley przyjmowa zgodnie z PN-S-06102 [21].

2.3.6.Woda
Nalezy stosowa wode wg PN-B-32250 [20].

3. SPRAT

3.1. Ogodlne wymagania dotycrce spratu

Ogolne wymagania dotyaee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt

3.2. Sprat do wykonania robot

Wykonawca przyspujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowangwdchanicznie powinien

wykaza sie mazliwoscia korzystania z nagbujacego spretu:

a) mieszarek do wytwarzania mieszanki, wyposgch w uradzenia dozujce woa. Mieszarki powinny
zapewné wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgo§npboptymalne;j,

b) rowniarek albo uktadarek do rozktadania mieszanki,

c¢) walcéw ogumionych i stalowych wibracyjnych lub statnych do zagszczania. W miejscach trudno
dostpnych powinny b¥ stosowane zagzczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub mate walc
wibracyjne.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdélne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagaigéine” pkt 4.

4.2. Transport materiatow

Kruszywa mana przewoz dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpiegaah je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatlaadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.
Transport cementu powinien odbyivsic zgodnie z BN-88/6731-08 [24].

Transport pozostatych materiatdw powinien odb§\s@ zgodnie z wymaganiami norm przedmiotowych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robo6t

Ogolne zasady wykonania robo6t podano w OST D-M-@0®,,Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Przygotowanie podiaa

Podtaze pod podbudogpowinno spetni@wymagania okrdone w SST D-04.01.01 ,Koryto wraz

z profilowaniem i zagszczeniem podi@” i SST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

Podbudowa powinna Byutozona na podkau zapewniajcym nieprzenikanie drobnychastek gruntu do
podbudowy.

Warunek nieprzenikania nalesprawdz¢ wzorem:

Dis o g 1)
d85
w ktérym:
D15 - wymiar boku oczka sita, przez ktore przecho&®iolziarn warstwy podbudowy lub warstwy
odsiczapcej, w milimetrach,
dsgs - wymiar boku oczka sita, przez ktére przecho&®ic&iarn gruntu podi@, w milimetrach.

Jezeli warunek (1) nie mae by spetniony, naley na podtau utazy¢ warstwe odcinajca lub odpowiednio
dobrar, geowtoknirg.
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Ochronne wiéciwosci geowtdkniny, przeciw przenikaniu drobnychastek gruntu, wyznaczagsi

z warunku: 9s0 1,2 (2
O90

w ktérym:

dso - wymiar boku oczka sita, przez ktére przechd&fz ziarn gruntu pod#m, w milimetrach,

Ogo - umownasrednica porow geowtokniny odpowiadeg wymiarom frakcji gruntu zatrzynyga sé¢ na
geowtdkninie w ilgci 90% (m/m); warté& parametru & powinna by podawana przez producent:
geowtokniny.

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztalttowaniadbudowy powinny b§wczeniej przygotowane.
Paliki lub szpilki powinny b§ ustawione w osi drogi i w ¢ggdach rownolegtych do osi drogi,

lub w inny sposob zaakceptowany przez Inspektodzbia.

Rozmieszczenie palikdw lub szpilek powinno whiwia¢ nacikgniecie sznurkow lub linek

do wytyczenia rob6t w odgtach nie wgkszych ni co 10 m.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank kruszywa acisle okre&lonym uziarnieniu i wilgotnéci optymalnej naley wytwarza

w mieszarkach gwarantigych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wdglna konieczrnig zapewnienia

jednorodnéci nie dopuszcza swytwarzania mieszanki przez mieszanie poszczegblimakcji na drodze.

Mieszanka po wyprodukowaniu powinnachyd razu transportowana na miejsce wbudowania w tak

Sposob, aby nie ulegta rozsegregowaniu i wysychaniu

5.4. Wbudowywanie i zagszczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinnadyozkiadana w warstwie o jednakowej gretiptakiej, aby jej ostateczna

grubci¢ po zagszczeniu byta rowna gruba projektowanej. Grubig pojedynczo uktadanej warstwy nie

maoze przekracza20 cm po zagszczeniu. Warstwa podbudowy powinnd bgztozona w sposéb

zapewnigjcy oshgniecie wymaganych spadkow igdnych wysokeéciowych. Jeeli podbudowa sktadagsi

z wigcej niz jednej warstwy kruszywa, to kda warstwa powinna kBywyprofilowana i zagszczona

z zachowaniem wymaganych spadkowedrzych wysokéciowych. Rozpoogeie budowy kadej nasgpnej

warstwy mae nasipi¢ po odbiorze poprzedniej warstwy przez Inspektoad2dru.

Wilgotnas¢ mieszanki kruszywa podczas gzagczania powinna odpowiadeilgotnosci optymalnej,

okreslonej wedtug proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481(fnetoda Il).  Materiat nadmiernie

nawilgocony, powinien zostabsuszony przez mieszanie i napowietrzanigelJailgotnas¢ mieszanki

kruszywa jest misza od optymalnej o 20% jej wadbd, mieszanka powinna Bywilzona okrélong iloscig

wody i rownomiernie wymieszana. W przypadku, gdigatnos¢ mieszanki kruszywa jest wyza od

optymalnej o 10% jej wartoi, mieszank nalezy osuszy.

Wskaznik zag:szczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 [29] powinidpaviad& przyjetemu poziomowi

wskaznika ngnosci podbudowy wg tablicy 1, Ip. 11.

5.5. Odcinek prébny

Jezeli w SST przewidziano konieczétowykonania odcinka probnego, to co najmniej na idpdred

rozpoczciem robot, Wykonawca powinien wykahadcinek probny w celu:

— stwierdzenia czy spe¢z budowlany do mieszania, rozkladania i g&gzania kruszywa jest witawy,

— okreslenia grubdci warstwy materiatu w staniednym, koniecznej do uzyskania wymaganej g&gbo
warstwy po zagszczeniu,

— okreslenia liczby przej¢ sprztu zagszczagcego, potrzebnej do uzyskania wymaganego wska
zag:szczenia.

Na odcinku prébnym Wykonawca powiniesyd takich materiatow oraz spgis do mieszania, rozktadania

i zageszczania, jakiednla stosowane do wykonywania podbudowy.

Powierzchnia odcinka prébnego powinna wysasi 400 do 800 f

Odcinek prébny powinien ldyzlokalizowany w miejscu wskazanym przez Inspekidaazoru.

Wykonawca mee przysipi¢ do wykonywania podbudowy po zaakceptowaniu odcprédonego przez

Inspektora Nadzoru.
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5.6. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przedagniem nasjpnej warstwy, powinna lkiyutrzymywana w dobrym
stanie. Jeeli Wykonawca bdzie wykorzystywat, za zgadnspektora Nadzoru, gotavwpodbudow

do ruchu budowlanego, to jest obaaany naprawi wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane
przez ten ruch. Koszt napraw wyniktych z niesgilarego utrzymania podbudowy ohza Wykonawe
robot.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.

6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien wykdrzadania kruszyw przeznaczonych

do wykonania robét i przedstasmvyniki tych bada Inspektorowi Nadzoru w celu akceptacji materiatow.
Badania te powinny obejmowavszystkie wiaciwosci okreslone w pkt 2.3 niniejszej SST.

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres badapodano w tablicy 2.

Tablica 2. Cgstotliwos¢ oraz zakres badarzy budowie podbudowy
z kruszyw stabilizowanych mechanicznie

Czstotliwos¢ bada

. ) Maksymalna
pads na dzienne| PCLer2Chna
Lp. Wyszczegdlnienie bada , | podbudowy przy-
dzialce roboczej padajica na jedng
badanie ()
1 | Uziarnienie mieszanki
2 | Wilgotnas¢ mieszanki 2 600
3 | Zagszczenie warstwy 10 prébeka 10000 rh

dla kazdej partii kruszywa i
przy kazdej zmianie kruszywep

4 | Badanie wiéciwosci kruszywa wg tab. 1, pkt 2.3.2

6.3.2.Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinno &ggodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3. Probkeiayapobiera
w sposob losowy, z roztonej warstwy, przed jej zagzczeniem. Wyniki badapowinny by na biezaco
przekazywane Inspektorowi Nadzoru.

6.3.3.Wilgotnos¢ mieszanki

Wilgotnas¢ mieszanki powinna odpowiaélavilgotnosci optymalnej, okrdonej wedtug proby Proctora,
zgodnie z PN-B-04481 [1] (metoda 1), z toleran€l0% -20%.
Wilgotnas¢ nalery okresli¢ wedtug PN-B-06714-17 [5].

6.3.4.Zagsszczenie podbudowy

Zageszczenie kadej warstwy powinno odbywasie az do osagniecia wymaganego wskaika

zag:szczenia.

Zageszczenie podbudowy nalesprawdza wedtug BN-77/8931-12 [30]. W przypadku, gdy
przeprowadzenie badania jest nieshwe ze wzgédu na gruboziarniste kruszywo, kontrahgszczenia
nalezy oprze na metodzie obgien ptytowych, wg BN-64/8931-02 [27] i nie rzadziegnmaz na 5000 f

lub wedtug zaleageInspektora Nadzoru.

Zageszczenie podbudowy stabilizowanej mechaniczniezgalena za prawidtowe, gdy stosunek wtérnegc
modutuE; do pierwotnego modutu odksztatceligjest nie wgkszy od 2,2 dla kalej warstwy
konstrukcyjnej podbudowy.
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6.3.5.Wiasciwosci kruszywa

Badania kruszywa powinny obejmoévacere wszystkich wiaciwosci okreslonych w pkt 2.3.2.
Probki do bada petnych powinny b§ pobierane przez Wykonawow sposob losowy w obecfm

Inspektora Nadzoru.
6.4. Wymagania dotycgce cech geometrycznych podbudowy

6.4.1.Czestotliwos¢ oraz zakres pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres pomiardw dotygz/ch cech geometrycznych podbudowy podano w taBlic

Tablica 3. Cestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy
z kruszywa stabilizowanego mechanicznie

Lp. WyszczegOdlnienie bada Minimalna czstotliwos¢ pomiaréw
pomiarow
1 |Szerokd&¢ podbudowy 10 razy na 1 km
2 | Réwnai¢ podiuzna W Sposob cigty plan_ografem albo co 2
m tata na kadym pasie ruchu
3 |ROwnai¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 | Spadki poprzeczné* 10 razy na 1 km
5 |Rzedne wysokéciowe co 100 m
6 |Uksztaltowanie osi w planié* |co 100 m
7 | Grubas¢ podbudowy Podczas budowy:
w 3 punktach na kalej dziatce robocze
lecz nie rzadziej niraz na 400 m
Przed odbiorem:
w 3 purktach, lecz nie rzadziej nraz nga
2000 nf
8 |Nosnos¢ podbudowy:

- modut odksztalcenia

- ugiecie spezyste

- o najmniej w dwdch przekrojach
na kade 1000 m

- co najmniej w 20 punktach
na kade 1000 m

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksatehnia osi w planie natg wykona&
w punktach gtdwnych tukow poziomych.

6.4.2.Szerokd¢ podbudowy

Szerokd¢ podbudowy nie mie r&zni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm, -5 cm.
Na jezdniach bez kraynikow szeroké¢ podbudowy powinna liywigcksza od szerolégi warstwy wyej
lezacej o co najmniej 25 cm lub o wastowskazang w dokumentacji projektowe;j.

6.4.3.ROwna¢ podbudowy

Nieréwnaici podtuzne podbudowy naly mierzy¢ 4-metrowy tatg lub planografem,
zgodnie z BN-68/8931-04 [28].
Nieréwnaici poprzeczne podbudowy najemierzy¢ 4-metrovy fata.
Nieréwnaici podbudowy nie magprzekraczé&
- 10 mm dla podbudowy zasadniczej,
- 20 mm dla podbudowy pomocniczej.
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6.4.4.Spadki poprzeczne podbudowy
Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukaehimoy by¢ zgodne z dokumentacprojektows,
z tolerancj + 0,5 %.

6.4.5.Rz¢dne wysokéciowe podbudowy

Rd&znice pom¢dzy rzdnymi wysokdciowymi podbudowy i rgdnymi projektowanymi nie powinny
przekraczd+ 1 cm, -2 cm.

6.4.6.Uksztaltowanie osi podbudowy i ulepszonego pzalto

Os podbudowy w planie nie me by przesunjta w stosunku do osi projektowanej cceej niz = 5 cm.
6.4.7.Grubas¢ podbudowy i ulepszonego podéo

Grubas¢ podbudowy nie mee sk rozni¢ od grubdci projektowanej o wicej, niz:

- dla podbudowy zasadniczej * 10%,

- dla podbudowy pomocniczej - +10%, -15%.

6.4.8.Nosnos¢ podbudowy

— modut odksztatcenia wg BN-64/8931-02 [27] powini®i@ zgodny z podanym w tablicy 4,
— ugiecie spezyste wg BN-70/8931-06 [29] powinno byggodne z podanym w tablicy 4.

Tablica 4. Cechy podbudowy

Wymagane cechy podbudowy
Podbudowa Minimalny modut
Z kruszywa Wskaznik L
w .| Maksymalne ugicie | odksztatl-cenia mierzony
O~ |2a%sSzCzeNId  ohpsvste pod kotem } srednicv 30
wskazniku ls nie ' | ptyta osreanicy 30 cm,
Wng Nie | mniej j mm MPa
- jszy nk
mniejszym
niz, % 40KN | 50KN | Gotiwenas | obcuwenas
60 1,0 1,40 1,60 60 120
80 1,0 1,25 1,40 80 140
120 1,03 1,10 1,20 100 180

6.5. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
6.5.1.Niewtasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykazwmjeksze odchylenia od okilenych w punkcie 6.4
powinny by naprawione przez spulchnienie lub zerwanie gbaltasci co najmniej 10 cm, wyréwnane

i powtornie zagszczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnieylk@nanej warstwy jest
niedopuszczalne.

Jezeli szeroké¢ podbudowy jest mniejsza od szerééigprojektowanej o wicej niz 5 cm

I nie zapewnia podparcia warstwomagylezacym, to Wykonawca powinien na wiasny koszt poszerzy
podbudow przez spulchnienie warstwy na pefrubai¢ do potowy szeroksei pasa ruchu, dokenie
materiatu i powtdrne zggzczenie.

6.5.2.Niewtasciwa grubd¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod waztgm grubéci, Wykonawca wykona napraw
podbudowy. Powierzchnie powinny bgiaprawione przez spulchnienie lub wybranie warstwy

na odpowiedni glebokas¢, zgodnie z decyzjinspektora Nadzoru, uzupetnione nowym materiatem
0 odpowiednich wikiciwosciach, wyréwnane i ponownie zgggczone.

Roboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt. Po wagkdu tych robot nagpi ponowny pomiar

i ocena grubgci warstwy, wedtug wiej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.
6.5.3.Niewtasciwa na@nos¢ podbudowy
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Jezeli nasnos¢ podbudowy bdzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykonaelksz roboty
niezldne do zapewnienia wymaganegnaéci, zalecone przez Inspektora Nadzoru.

Koszty tych dodatkowych robot poniesie Wykonawcdlpaowy tylko wtedy, gdy zamenie n@nosci
podbudowy wynikio z niewkxiwego wykonania robét przez Wykonawgodbudowy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogodlne zasady obmiaru robot podano w OST D-M-00@(Wymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiarova jest nf (metr kwadratowy) podbudowy z kruszywa stabiliamego mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robot podano w OST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje giza zgodne z dokumenta@rojektows, SST i wymaganiami Inspektora Nadzorugje
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleramgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PrATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” gkt

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Zakres czynngci objetych cen, jednostkow 1 nf podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechaniczn
podano w SST:

- D-04.04.01 Podbudowa z kruszywa naturalnego Istatianego mechanicznie,

- D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stalinego mechanicznie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy:
1. PN-B-04481  Grunty budowlane. Badania probek gruntu
2. PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawairto
zanieczyszczeobcych
PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie sktadunaiaego
PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie kszta#tnzi
PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgétho
PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanieghkigrosci
PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie mrozoodagorn
metody bezpdredni
PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zaweairto
zanieczyszczeorganicznych
9. PN-B-06714-28 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zaweirtsiarki
metody bromowg
10. PN-B-06714-37 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu
krzemianowego
11. PN-B-06714-39Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu
zelazawego
12. PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczad@@eralngci w
bebnie Los Angeles
13. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawienzch
drogowych Zwir i mieszanka
14. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa famane do nawierzchni
drogowych
15. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawienzch
drogowych. Piasek

Nookw

o
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16. PN-B-19701 Cement. Cement powszechneggtiu. Sktad, wymagania i
ocena zgodnii

17. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonu i zapraw

18. PN-S-06102 Drogi samochodowe. Podbudowy z kruszyw stabilizowgan
mechanicznie

19. PN-S-96023  Konstrukcje drogowe. Podbudowa i nawierzchnia zzthia
kamiennego

20. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie

21. BN-84/6774-02 Kruszywo mineralne. Kruszywo kamienne tamane do
nawierzchni drogowych

22. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczanie wgkiia piaskowego

23. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztatcenia
nawierzchni podatnych i podta przez oberzenie ptyt

24. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwdtonawierzchni
planografem i fat

25. BN-70/8931-06 Drogi samochodowe. Pomiar gdipodatnych
ugieciomierzem belkowym

26. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaika zagszczenia gruntu

10.2. Inne dokumenty:
27.Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnyg®otsztywnych, IBDIM - Warszawa 1997.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D-04.04.02

PODBUDOWA Z KRUSZYWA tAMANEGO
STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE

SPIS TRBCI:

1. WSTEP

2. MATERIALY

3. SPRET

4. TRANSPORT

5. WYKONANIE ROBOT
6. KONTROLA JAKQOSCI ROBOT
7. OBMIAR ROBOT

8. ODBIOR ROBOT

9. PODSTAWA PLATNGCI

10. PRZEPISY ZWAZANE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szap@owe] specyfikacji technicznej (SST9 wymagania dotyexe wykonania

i odbioru robét zwqzanych z wykonywaniem podbudowy z kruszywa tamarstgbilizowanego
mechanicznie.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stosoyemtgako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t na drogach krajowyetajewodzkich.

Zaleca st wykorzystanie SST przy zlecaniu rob6t na droga@jskich i gminnych.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét zganych z wykonywaniem
podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego nrechaie.

Ustalenia zawarteasv SST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagag@ame” pkt 1.3.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego nméxtrae - jedna lub wcej warstw
zag:szczonej mieszanki, ktéra stanowi warstvosna nawierzchni drogowe.

1.4.2.Pozostatekreslenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami
oraz z definicjami podanymi w SST D-04.04.00 ,Paditawa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 1.4.
1.5. Ogolne wymagania dotycece robot

Ogodlne wymagania dotygee rob6t podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kmus¥Vymagania
0golne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow
Ogodlne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pada
w SST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymaganiarogj pkt 2.
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2.2. Rodzaje materiatow

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszyw taméngtabilizowanych mechanicznie powinna by
kruszywo tamane, uzyskane w wyniku przekruszeniaveca skalnego lub kamieni narzutowych

i otoczakow albo ziarawiru wigkszych od 8 mm.

Kruszywo powinno b§ jednorodne bez zanieczysztaz#bcych i bez domieszek gliny.

2.3. Wymagania dla materiatéw

2.3.1.Uziarnienie kruszywa

Uziarnienie kruszywa powinno bygodne z wymaganiami podanymi w SST D-04.04.0fufRidowa
z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 2.3.1.

2.3.2.Wiasciwosci kruszywa

Kruszywo powinno spetnéawymagania okrdone w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymaégan
0golne” pkt 2.3.2.

3. SPRAT

Wymagania dotycgce sprztu podano w SST D-04.04.00,,Podbudowa z kruszyw. \Ayamia ogolne”pkt
3.

4. TRANSPORT

Wymagania dotycce transportu podano w SST D-04.04.00 ,,Podbudokiaugzyw. Wymagania ogélne”
pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

Ogolne zasady wykonania robét podano w SST D-0d004Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne
pkt 5.

5.2. Przygotowanie podiaa

Przygotowanie podi@a powinno odpowiadawymaganiom okrdonym w SST D04.04.00 ,,Podbudowa

z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 5.2.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank kruszywa nalgy wytwarz& zgodnie z ustaleniami podanymi w SSTO®:04.00 ,,Podbudowa

z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 5.3.

Jesli dokumentacija projektowa przewiduje ulepszanigskyw cementem, wapnem lub popiotami przy W
od 20 do 30% lub powgj 70%, szczegotowe warunki i wymagania dla takiefbudowy okrdi SST,
zgodnie z PN-S-06102 [21].

5.4. Wbudowywanie i zagszczanie mieszanki kruszywa

Ustalenia dotycge rozktadania i zagzczania mieszanki podano w SST D-04.04.00 ,Poolvadz
kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 5.4.

5.5. Odcinek prébny

O ile przewidziano to w SST, Wykonawca powinien wyk odcinki probne, zgodnie z zasadarm
okreslonymi w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wgawaia ogolne” pkt 5.5.

5.6. Utrzymanie podbudowy

Utrzymanie podbudowy powinno odpowigdaymaganiom okrdonym w SST D04.04.00 ,Podbudowa

z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 5.6.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z krwsxVymagania
0golne” pkt 6.

6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien wykdérzadania kruszyw, zgodnie z ustaleniami SS
D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogojid’6.2.
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6.3. Badania w czasie robot

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw kontrolnych w czasie robo6t podano w $504.04.00
~Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 6.3.

6.4. Wymagania dotycgce cech geometrycznych podbudowy

Czestotliwos¢ oraz zakres pomiarow podano w SST D-04.04.00 ,Bddtva z kruszyw. Wymagania
ogolne” pkt 6.4.

6.5. Zasady posfpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

Zasady pospowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudovodpno w SST D-04.04.00
.,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 6.5.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D-04.0L068budowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt
7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarowy jest nf (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej podbudavkyuszywa tamanego
stabilizowanego mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D-04.048£0dbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt &

9. PODSTAWA PtATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatngci

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogoélne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 frpodbudowy obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— o0znakowanie robat,

— sprawdzenie i ewentualmapraw podiaza,

— przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z regep

— dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,

— roztozenie mieszanki,

— zag:szczenie rozkoonej mieszanki,

— przeprowadzenie pomiardw i bad@aboratoryjnych okrdonych w specyfikacji technicznej,
— utrzymanie podbudowy w czasie robét.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy i przepisy zwizane podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z krus?yymagania ogolne” pkt 10.
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SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

NAWIERZCHNIE

SPIS SPECYFIKACJI:

D-05.03.23 — NAWIERZCHNIA Z KOSTKI BRUKOWEJ BETONOW EJ

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D - 05.03.23

NAWIERZCHNIA
Z KOSTKI BRUKOWEJ BETONOWEJ

SPIS TRBCI:

1. WSTEP

2. MATERIALY

3. SPRET

4. TRANSPORT

5. WYKONANIE ROBOT
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
7. OBMIAR ROBOT

8. ODBIOR ROBOT

9. PODSTAWA PLATNGCI

10. PRZEPISY ZWAZANE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szegotowej specyfikacji technicznej (SSB)wymagania dotyexe wykonania

i odbioru robdét zwgzanych z wykonywaniem nawierzchni z kostki brukoisejonowej.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stosoyemhgako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t na drogach krajowyetajewodzkich.

Zaleca st wykorzystanie SST przy zlecaniu robot na droga@gjskich i gminnych.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét zganych z wykonywaniem
nawierzchni z kostki brukowej betonowej.

Betonowa kostka brukowa stosowana jest do uktadawaerzchni:
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— drdég i ulic lokalnego znaczenia,

— parkingéw, placéw, wjazdéw do bram i gaya

— chodnikéw, placéw zabawciezek ogrodowych i rowerowych.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Betonowa kostka brukowa - ksztaltka wytwarzanaterne metod wibroprasowania. Produkowana
jest jako ksztaltka jednowarstwowa lub w dwéch waash pokczonych ze sabtrwale w fazie
produkciji.

1.4.2.Pozostate okigenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami
I z definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymauga ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogodlne wymagania dotygee rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og0[vkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pudew OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Betonowa kostka brukowa - wymagania

2.2.1.Aprobata techniczna

Warunkiem dopuszczenia do stosowania betonowekikiosikowej w budownictwie drogowym jest
posiadanie aprobaty technicznej.

2.2.2.Wyglad zewrtrzny

Struktura wyrobu powinna byzwarta, bez rys,gkniec¢, plam i ubytkow.

Powierzchnia gérna kostek powinnathypwna i szorstka, a kradzie kostek rowne i proste, wkhiecia
nie powinny przekracza

— 2 mm, dla kostek o gruba < 80 mm,

— 3 mm, dla kostek o grukoi > 80 mm.

2.2.3.Ksztalt, wymiary i kolor kostki brukowej

W kraju produkowaneaskostki o dwoch standardowych wymiarach grédio

— 60 mm, z zastosowaniem do nawierzchni nie przeamych do ruchu samochodowego,
— 80 mm, do nawierzchni dla ruchu samochodowego.

Tolerancje wymiarowe wynosgz

— na dlugdci +3 mm,
— na szerokgci + 3 mm,
— na grubdci +5mm.

Kolory kostek produkowanych aktualnie w kraju teasy, ceglany, klinkierowyzotty, grafitowy i bazowy.
2.2.4. Wytrzymatas¢ nasciskanie

Wytrzymatai¢ nasciskanie po 28 dniaclrednio z 6-ciu kostek) nie powinnadmniejsza

niz 60 MPa.

Dopuszczalna najmsza wytrzymaté¢ pojedynczej kostki nie powinna bynniejsza ni 50 MPa
(w ocenie statystycznej z co najmniej 10 kostek).

2.2.5.Nasikliwos¢

Nasgkliwos¢ kostek betonowych powinna odpowiadaymaganiom normy PN-B-06250 [2]
i wynosk nie wiecej niz 5%.

2.2.6.0dporna¢ na dziatanie mrozu

Odporna¢ kostek betonowych na dziatanie mrozu powinnaldana zgodnie z wymaganiami
PN-B-06250 [2].
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Odporna¢ na dziatanie mrozu po 50 cyklach zanamasia i odmraania probek jest wystarczap, jeeli:

— probka nie wykazujegknigc,

— strata masy nie przekracza 5%,

— obnizenie wytrzymatéci nasciskanie w stosunku do wytrzymaén probek nie zamranych nie jest
wigksze nk 20%.

2.2.7.Scieralng¢

Scieralng¢ kostek betonowych okéna na tarczy Boehmego wg PN-B-04111 [1] powinnaesi nie
wigcej niz 4 mm.

2.3. Materiaty do produkcji betonowych kostek brukowvych
2.3.1.Cement

Do produkcji kostki brukowej nahy stosowdé cement portlandzki, bez dodatkow, klasy niesnej ni-
»32,5". Zaleca s§ stosowanie cementu o jasnym kolorze. Cement pewiodpowiadawymaganiom
PN-B-19701 [4].

2.3.2.Kruszywo

Nalezy stosowa kruszywa mineralne odpowiadag wymaganiom PN-B-06712 [3].
Uziarnienie kruszywa powinno byistalone w recepcie laboratoryjnej mieszanki b, przy
zatazonych parametrach wymaganych dla produkowanegolwyro

2.3.3.Woda

Wiasciwosci i kontrola wody stosowanej do produkcji betonaWwkostek brukowych powinny odpowidda
wymaganiom wg PN-B-32250 [5].

2.3.4.Dodatki

Do produkcji kostek brukowych stosuje siodatki w postaci plastyfikatoréw i barwnikow, zijoe

Z recepd laboratoryjn.

Plastyfikatory zapewniajgotowym wyrobom wiksza wytrzymata¢, mniejsz nasakliwosé i wigksz
odpornag¢ na niskie temperatury i dziatanie soli.

Stosowane barwniki powinny zapewhiostce trwate zabarwienie. Powinny tablgarwniki nieorganiczne.

3. SPRAT

3.1. Ogolne wymagania dotycrce sprztu

Ogolne wymagania dotyaee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt

3.2. Spr2t do wykonania nawierzchni z kostki brukowej

Mate powierzchnie nawierzchni z kostki brukowej wykije s¢ recznie.

Jesli powierzchnie g duze, a kostki brukowe majednolity ksztatt i kolor, mana stosowamechaniczne
urzadzenia uktadagce. Uradzenie sklada siz wozka ichwytaka sterowanego hydraulicznie,zgltego
do przenoszenia z palety warstwy kostek na miagdtatozenia. Uradzenie to, po skaczonym uktadaniu
kostek, mana wykorzysta do wymiatania piasku w szczeliny zamocowanymi laytaka szczotkami.
Do zagszczenia nawierzchni stosuje siibratory ptytowe z ostanz tworzywa sztucznego.

Do wyréwnania podsypki z piasku mma stosowamechaniczne ugglizenie na rolkach, prowadzone
liniami na szynie lub kragznikach.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdélne wymagania dotycgce transportu
Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagadalne” pkt 4.

4.2. Transport betonowych kostek brukowych

Uformowane w czasie produkcji kostki betonowe uktagl g warstwowo na palecie. Po uzyskaniu
wytrzymatadci betonu min. 0,7 R, kostki przemane g na stanowisko, gdzie specjalneaglzenie pakuje je
w folig¢ i spina tdma stalows, co gwarantuje transport samochodami w nienarysactanie.

Kostki betonowe mina rownie przewoz¢é samochodami na paletach transportowych producenta.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania robot podano w OST D-M-@0®,Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Podiae

Podtaze pod utaenie nawierzchni z betonowych kostek brukowychrenstanowd grunt piaszczysty -
rodzimy lub nasypowy o WP 35.

Jezeli dokumentacja projektowa nie stanowi inaczepawierzchng z kostki brukowej przeznaczgula
ruchu pieszego, rowerowego lub niewielkiego ruciimaschodowego, nima wykonywaé bezpdrednio na
podtazu z gruntu piaszczystego w uprzednio wykonanym éieryGrunt podtea powinien by jednolity,
przepuszczalny i zabezpieczony przed skutkami pazzania.

Podtaze gruntowe pod nawierzclenpowinno by przygotowane zgodnie z wymogami odtoaymi

w SST D-04.01.01 ,Koryto wraz z profilowaniem i 2agczeniem podi@”.

5.3. Podbudowa

Rodzaj podbudowy przewidzianej do wykonania podete nawierzchni z kostki brukowej powinien ¢by
zgodny z dokumentagprojektows.

Podbudow, w zalenosci od przeznaczenia, olagenia ruchem i warunkéw gruntowo-wodnych, 2o
stanowg:

— grunt ulepszony pospakodpadami kamiennymiuzlem wielkopiecowym, spoiwem itp.,

— kruszywo naturalne lub tamane, stabilizowane meiczare,

— podbudowa ttuczniowawirowa lubzuzlowa,

lub inny rodzaj podbudowy ok§®nej w dokumentacji projektowe;.

Podbudowa powinna Byprzygotowana zgodnie z wymaganiami gkmaymi w specyfikacjach dla
odpowiedniego rodzaju podbudowy.

5.4. Obramowanie nawierzchni

Do obramowania nawierzchni z betonowych kostek iwych mana stosowakrawezniki uliczne
betonowe wg BN-80/6775-03/04 [6] lub inne typy keanikow zgodne z dokumentagprojektows lub
zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

5.5. Podsypka

Na podsypk nalezy stosowa piasek gruby, odpowiaday wymaganiom PN-B- 06712 [3].

Grubas¢ podsypki po zagszczeniu powinna zawigraic w granicach od 3 do 5 cm. Podsypka powinna by
zwilzona wod, zagszczona i wyprofilowana.

5.6. Ukladanie nawierzchni z betonowych kostek bruswych

Z uwagi na ranorodnda¢ ksztattow i kolorow produkowanych kostek, flizve jest utazenie dowolnego
wzoru - wczeéniej ustalonego w dokumentacji projektowej i zagowvanego przez Inspektora Nadzoru.
Kostke uktada st na podsypce lub podta piaszczystym w taki sposob, aby szczelingdny kostkami
wynosity od 2 do 3 mm. Kosgknalery uktada ok. 1,5 cm wyej od projektowanej niwelety nawierzchni,
gdyz w czasie wibrowania (ubijania) podsypka ulegacgagzeniu.

Po utazeniu kostki, szczeliny natg wypetni piaskiem, a nagpnie zamiéc¢ powierzchng utozonych
kostek przy ayciu szczotekgcznych lub mechanicznych i przypi¢ do ubijania nawierzchni.

Do ubijania utaonej nawierzchni z kostek brukowych stosugeveibratory ptytowe z ostanz tworzywa
sztucznego dla ochrony kostek przed uszkodzenmbrudzeniem. Wibrowanie naieprowadzé od
krawedzi powierzchni ubijanej w kierunkirodka i jednoczéie w kierunku poprzecznym ksztattek.

Do zagszczania nawierzchni z betonowych kostek brukowyehwolno wywaé walca.

Po ubiciu nawierzchni natg uzupetné szczeliny piaskiem i zamié€ nawierzchng. Nawierzchnia

z wypetnieniem spoin piaskiem nie wymaga ggelacji - mae by zaraz oddana do ruchu.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
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6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przysipieniem do robot, Wykonawca powinien sprawigdzizy producent kostek brukowych posiada
atest wyrobu wg pkt 2.2.1 niniejszej OST.

Niezaleznie od posiadanego atestu, Wykonawca powinagia¢ od producenta wynikow biecych bada
wyrobu nasciskanie. Zaleca sj aby do badania wytrzymaid nasciskanie pobier@6 probek (kostek)
dziennie (przy produkcji dziennej ok. 60G powierzchni kostek ulmnych w nawierzchni).

Poza tym, przed przygiieniem do robét Wykonawca sprawdza wyréb w zakresimaga podanych

w pkt 2.2.2 1 2.2.3 i wyniki badeprzedstawia Inspektor Nadzoruowi do akceptacji.

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1.Sprawdzenie podi@ i podbudowy

Sprawdzenie podi@ i podbudowy polega na stwierdzeniu ich zgadnp dokumentaaj projektowg
i odpowiednimi SST.

6.3.2.Sprawdzenie podsypki

Sprawdzenie podsypki w zakresie grdbo wymaganych spadkdéw poprzecznych i padigch polega
na stwierdzeniu zgodsoi z dokumentagj projektows oraz pkt 5.5 niniejszej SST.

6.3.3.Sprawdzenie wykonania nawierzchni

Sprawdzenie prawidtowéoi wykonania nawierzchni z betonowych kostek brukowgotega

na stwierdzeniu zgodsoi wykonania z dokumentacprojektowg oraz wymaganiami wg pkt 5.6 niniejszej
SST:

— pomierzenie szerokoi spoin,

— sprawdzenie prawidtowici ubijania (wibrowania),

— sprawdzenie prawidtowici wypetnienia spoin,

— sprawdzenie, czy przsty desé (wzor) i kolor nawierzchni jest zachowany.

6.4. Sprawdzenie cech geometrycznych nawierzchni
6.4.1.Nierowndici podiuzne

Nieréwnaici podtuzne nawierzchni mierzone flub planografem zgodnie z nogrBN-68/893164 [8]
nie powinny przekracza0,8 cm.

6.4.2.Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne nawierzchni powinny lzgodne z dokumentagcprojektowg
z toleranc = 0,5%.

6.4.3.Niweleta nawierzchni

Réznice pomé¢dzy rzdnymi wykonanej nawierzchni i ggnymi projektowanymi nie powinny przekraéza
+1cm.

6.4.4.Szerokd¢ nawierzchni

Szerokd¢ nawierzchni nie mae r&znié¢ sic od szerokéci projektowanej o wicej niz £ 5 cm.

6.4.5.Grubas¢ podsypki

Dopuszczalne odchyitki od projektowanej gretigpodsypki nie powinny przekracza 1,0 cm.

6.5. Czstotliwosé pomiarow

Czestotliwos¢ pomiaréw dla cech geometrycznych nawierzchni zkkdsukowej, wymienionych

w pkt 6.4 powinna by dostosowana do powierzchni wykonanych robaét.

Zaleca st, aby pomiary cech geometrycznych wymienionych w4 byty przeprowadzone nie rzadziej

niz 2 razy na 100 fmawierzchni i w punktach charakterystycznych dieetety lub przekroju
poprzecznego oraz ws¥zie tam, gdzie poleci Inspektor Nadzoru.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robo6t podano w OST D-M-00@(Wymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni z betonpokesstki brukowe.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogodlne zasady odbioru robot podano w OST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 8.

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumensgajojektows, SST | wymaganiami Inspektora
Nadzoru, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toieji wedtug pkt 6 daty wyniki pozytywne.
8.2. Odbidr robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robét zanikaych i ulegajcych zakryciu podlegaj

przygotowanie podiam,

ewentualnie wykonanie podbudowy,

wykonanie podsypki,

— ewentualnie wykonanie tawy pod kresmiki.

Zasady ich odbioruasokreslone w D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

9. PODSTAWA PtATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrgi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fmawierzchni z kostki brukowej betonowej obejmuije:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— o0znakowanie robat,

— przygotowanie podia (ewentualnie podbudowy),

— dostarczenie materiatow,

— wykonanie podsypki,

— utozenie i ubicie kostki,

— wypetnienie spoin,

— przeprowadzenie badapomiarow wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy:

1. PN-B-04111 Materiaty kamienne. Oznaczenrigieralngci na tarczy Boehmego

2. PN-B-06250 Beton zwykty

3. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwyktego

4. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegpytiyu. Sklad, wymagania i ocena

zgodndci
PN-B-32250  Materiaty budowlane. Woda do betonow i zapraw
BN-80/6775- Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzalrdg, ulic,
03/04 parkingdéw i torowisk tramwajowych. Kraw@miki i obrzeza
7. BN-68/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wsk&a piaskowego
8. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rowdoo nawierzchni planografem i tat

o g
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SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

ROBOTY WYKO NCZENIOWE

SPIS SPECYFIKACJI:

D-06.03.01 -SCINANIE | UZUPELNIANIE POBOCZY

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D-06.03.01
SCIANIE | UZUPELNIANIE POBOCZY

SPIS TRBCI:

1. WSTEP

2. MATERIALY

3. SPRET

4. TRANSPORT

5. WYKONANIE ROBOT
6. KONTROLA JAKQSCI ROBOT
7. OBMIAR ROBOT

8. ODBIOR ROBOT

9. PODSTAWA PLATNGCI

10. PRZEPISY ZWAZANE

1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegbtowej specyfikaghtecznej § wymagania dotyege wykonania i
odbioru robot zwjzanych z&cieciem i uzupetnieniem poboczy gruntowych
Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosoyekmadokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych wipl.
1.2.Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyqgrowadzenia robét zwzanych z napraav poboczy
gruntowych i zjazdow w zakresie:

- Sciecie zawyonych poboczy

- Uzupetnienia materiatem wymienionym w punkcie 2spetniagcym warunki mechanicznego

zag:szczenia z dowozem na budow

1.3.Okreslenia podstawowe
1.4.1. Pobocze gruntowe —€& korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymaigipojazdu,
umieszczenia ugdzer bezpieczastwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszega;asia jednoczénie do
bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni, wykonamgauntu odpowiednio wyrdéwnanego i
uksztattowanego w profilu poprzecznym i paditym oraz zagszczonego.
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1.4.2. Kruszywo naturalne — materiat uzyskany ze kknych.

1.4.3. Pozostale definicje 1 oktenia podane w niniejszej specyfikacjp ggodne z obowzujacymi
odpowiednimi polskimi normami i definicjami podanym SST

D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 1.4.

1.4.0g6lne wymagania dotycgce robot

1.5.1. Ogdélne wymagania dotygze robo6t podano w SST D-00.00.00. ,Wymagania ogghke1.5.

1.5.2. Za jaké& wykonywanych robét i za jaké wbudowanych materiatéw, ich zgoddaz wymaganiami
niniejszej specyfikacji odpowiedzialny jest Wykoraawrobat.

Oznakowanie robot powinno bygodne z Instrukgjoznakowania robét prowadzonych w pasie drogowy!
stanowica zadcznik nr 1 do rozpoedzenia Ministra Transportu i Gospodarki Morskigjraa 12 listopada
1992roku w sprawie zagdzania ruchem na drogach (Dz. U. Nr 97, poz.485)

2. MATERIALY

2.1.0gdlne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotygze materiatow podano w SST D-00.00.00. ,Wymagagiame” pkt 2.
2.2.Rodzaje materiatdw stosowane na uzupetnienie pgbocz

Na uzupetnienie poboczy mophy¢ stosowane:

- rozdrobnione skaly i materiaty gruboziarniste twaidsredniotwarde o uziarnieniu do 31.5 mn
(kliniec) — pobocza, zjazdy
materiat uzyskany z frezowania nawierzchni - pdagozjazdy

- zwiry i mieszanki kruszywa o uziarnieniu 0/31.5 mm,

- piaski grube krednie naturalne i famane o wgkiu réznoziarnistgci >5,

- zuzle wielkopiecowe i inneuzle metalurgiczne ze starych hatd / nierozpadowebmiziarniste lub
gruboziarniste po uprzednim rozdrobnieniu do 3118 wraz zbadaniuze nie zawieraj zadnych
elementow szkodliwych dldrodowiska naturalnego. Zaleca stosowaniezuzli, ktérych okres
sktadowania wynosi co najmniej dwa lata,

- pospoika,

- thuczea zaklinowany klhicem na emulsji asfaltowej,

- mieszanka piaszczysto — gliniasta,

3. SPRZET

3.1.0g0Ine wymagania dotycgce sprztu
Ogodlne wymagania dotygze materiatdbw podano w SST D-00.00.00. ,Wymagangiarme” pkt 3.
3.2.W zaleznosci od potrzeb Wykonawca zapewni sgraa ktory uzyska akceptadinspektora Nadzoru.

4. TRANSPORT

4.1.0g6lne wymagania dotycgce transportu

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w SST D-00.00.00. ,Wymagagane” pkt4.

4.2.Do wykonania rob6t Wykonawca zapewni dowokmedki transportu akceptowane przez Inspekto
Nadzoru.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1.0g0dlne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania robot podano w SST D-0000QWymagania ogolne” pkt 5.

5.2.Zatozenia ogolne

Pobocza g bardzo wanym elementem drogi. Stanawone boczne oparcie dla nawierzchni i powinn
zapewnid szybkie odprowadzenie wody z jezdni i poboczy.vi&@dz pobocza i jezdni stanowjedm linie,
przy czym spadek poprzeczny poboczy gruntowych pianiby wickszy od spadku poprzecznego jezdni
powinien wynosi 6%. Pochylenie podime poboczy powinno ldyzgodne z pochyleniem podioym
jezdni.

5.3.Przygotowania poboczy do remontu.

Przed przysipieniem do robot Wykonawca jest zobapany do:
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- usunkcia z naprawianych poboczy zanieczys#ictakich jak: gajzie, liscie z drzew, darnina, w
razie wykonywaniacinki poboczy, czasowo rownigpachotkdw, hdz innych elementdw, ktorych
czasowe usugcie nie spowoduje zagrenia dla bezpieczastwa ruchu drogowego,

- odwodnienia naprawianych powierzchni w przypadkwiestdzenia zastoisk wodnych prze:
wykopanie rowkow odwadniagych,

- w razie potrzeby spulchnienia powierzchni lub rauhmenia darniny w przypadkgcinania
poboczy.

5.4.Wykonanie uzupetnienia poboczy

Na uzupetnienie poboczy Wykonawcayje materiatdw opisanych w p. 2.1. uzgodnionycgpkektorem
Nadzoru. Materiat powinien lByréwnomiernie rozktadany na catej szerédigpobocza oraz profilowany do
wymaganego spadku poprzecznego za pamaxwniarek lub ¢cznie i zagszczony. Zagszczenie
uzupetnianego materiatu i uzyskanie wakfia zagszczenia wg proby Proctora co najmniej = 0,98.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1.0g0Ine zasady kontroli jakdci robot
Ogolne zasady jakoi rob6t podano w SST D-00.00.00. ,Wymagania ogbpie 6.
6.2.Badania w czasie wykonywania robot
W czasie wykonywania robét Wykonawca jest zok@any do:
- badania uziarnienia kruszywa,
- pomiaréw spadkdéw poprzecznych co najmniej dwa rezg00m,
- pomiaroéw rownéci podtwnej i poprzecznej poboczy co 50 matdtmetrove.
6.3.Wymagania dotyczce jakaosci robot
Dopuszcza si nasigpujace tolerancje:
- spadkéw poprzecznych 1%, przy czym spadek poboezmae by mniejszy od 5% i wikszy od
7%,
- pomiaréw réwnéci podtwznej i poprzecznej — prieit pod tat nie mae przekraczal5 mm.

7. OBMIAR ROBOT

7.1.0g06Ine zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robot podano w SST D-00.0QW@magania ogolne” pkt. 7.
7.2.Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarows wykonanych robét na poboczach jestd m

8. ODBIOR ROBOT

8.1.0g0Ine zasady odbioru robét

Ogodlne zasady odbioru robot podano w SST D-00.0QW§magania ogélne” pkt 8.

8.2.Roboty zwizane z regulagjpoboczy gruntowych podlegapdbiorowi ostatecznemu rob6t. Roboty
uznaje si za wykonane zgodnie z dokumentacpST i wymaganiami Inspektora Nadzoruzeje
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerataty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNO SCI.

9.1.0go0lIne ustalenia dotycgce podstawy ptatnéci podano w SST D-00.00.00. ,Wymagania ogolne”
pkt 9.
9.2.Cena jednostki obmiarowej
Cena 1 faktycznie wykonanych i odebranych robét obejmuje:
a) przy uzupetnianiu poboczy:
- przygotowania podi,
- dowdz materiatu,
- rozscielenie materiatu i jego profilowanie zgodnie Kdmentacj,
- zagszczenie poboczy,
- prace pomiarowe i kontrolne;
b) przyscinaniu poboczy:
- przygotowanie podie,
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- wykonaniescinki poboczy,

- odwdz nadmiaru gruntu,

- zagszczenie poboczy,

- prace pomiarowe i kontrolne.

10.PRZEPISY ZWI AZANE

1
2
3
4,
5
6

~

©

. PN-88/B-23004 Kruszywa naturalne. Kruszywa szteckruszywa zuzla wielkopiecowego kawatkowego.

. PN-63/B-06731 Zuzel wielkopiecowy kawatkowy. Kruszywo budowlane odowe. Badania techniczne.

. PN-75/B-04481 Grunty budowlane. Badania laboygte.

BN-77/8931-12 Oznaczenia wgkika zagszczenia gruntu.

. BN-72/8932-01 Budowle drogowe i kolejowe. Robpigmne.

. Monitor Polski, zajcznik do numeru 24-Instrukcje oznakowania robot wadzonych
w pasie drogowym, czerwiec 1990roku.

. PN-B-11111/96 Kruszywo naturalne. Kruszywo kame do nawierzchni drogowych. Zwir
i mieszanka.

. BN-84/6774-02 Kruszywo mineralne. Kruszywo kammie do nawierzchni drogowych.

. PN-B-11113 Kruszywo mineralne. Kruszywo natueatio nawierzchni drogowych. Piasek.
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SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE
ELEMENTY ULIC

SPIS SPECYFIKACJI:

D-08.01.01 — KRAWEZNIKI BETONOWE

D-08.01.01b — USTAWIENIE KRAWEZNIKOW BETONOWYCH
D-08.02.02 — CHODNIK Z BRUKOWEJ KOSTKI BETONOWEJ
D-08.03.01 — BETONOWE OBRZEZE CHODNIKOWE

D-08.04.01 - WIAZDY | WYJAZDY Z BRAM

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D-08.01.01
KRAW EZNIKI BETONOWE

SPIS TRECI:

1. WSTEP

2. MATERIALY

3. SPRET

4. TRANSPORT

5. WYKONANIE ROBOT
6. KONTROLA JAKQSCI ROBOT
7. OBMIAR ROBOT

8. ODBIOR ROBOT

9. PODSTAWA PLATNGCI

10. PRZEPISY ZWAZANE
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegbétowej (SST)vymagania dotyee wykonania i odbioru robot

zwiazanych z ustawieniem krawanikow betonowych.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stosoyemtgako dokument przetargowy i kontraktowy przy

zlecaniu i realizacji rob6t na drogach krajowyashajewodzkich.

Zaleca st wykorzystanie SST przy zlecaniu robot na drogaajskich i gminnych.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét zwanych z ustawieniem

kraweznikow:

— betonowych na tawie betonowej z oporem,

— betonowych wtopionych na tawie betonowej zwyktej.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Krawgzniki betonowe - prefabrykowane belki betonowe ogzagace chodniki dla pieszych, pasy
dzielace, wyspy kierujce oraz nawierzchnie drogowe.

1.4.2.Pozostate okigenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymauga ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogodlne wymagania dotygee rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogb[vkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pudev OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Stosowane materiaty

Materialami stosowanymags

— krawgzniki betonowe,

— piasek na podsypk do zapraw,

— cement do podsypki i zapraw,

— woda,

— materiaty do wykonania tawy pod kramniki.

2.3. Krawezniki betonowe - klasyfikacja
Klasyfikacja jest zgodna z BN-80/6775-03/01 [14].

2.3.1.Typy

W zaleznosci od przeznaczenia rozndia sk nastpujace typy krawznikOw betonowych:
U - uliczne,

D - drogowe.
2.3.2.Rodzaje

W zaleznosci od ksztattu przekroju poprzecznego razid sk nastpujace rodzaje kragznikdw
betonowych:
— prostoktnesciete - rodzaj ,a”,

2.3.3.0dmiany
W zaleznosci od technologii i produkcji kragznikow betonowych, rozedia st odmiany:
1 - kraweznik betonowy jednowarstwowy,
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2 - kraweznik betonowy dwuwarstwowy.
2.3.4.Gatunki

W zaleznosci od dopuszczalnych wad, uszkofiz@awezniki betonowe dzieli sina:

— gatunek 1 - G1,

— gatunek 2 - G2.

Przyktad oznaczenia krawanika betonowego ulicznego (U), prositkego (b), jednowarstwowego (1) G
wymiarach 12 x 15 x 100 cm, gat. 1: Ub-1/12/15/Bd8-80/6775-03/04 [15].

2.4. Krawezniki betonowe - wymagania techniczne

2.4.1.Ksztalt i wymiary

Ksztalt kraweznikdw betonowych przedstawiono na rysunku 1, a veyynpodano w tablicy 1.
Wymiary kraweznikow betonowych podano w tablicy 1.
Dopuszczalne odchytki wymiaréw kraanikow betonowych podano w tablicy 2.

a) kraweznik rodzaju,a”
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c) wpusty na powierzchniach stykowych kegwikOw

Rys. 1. Wymiarowanie kragznikow
Tablica 1. Wymiary kragznikow betonowych

Typ Rodzaj Wymiary kraweznikdw, cm
kraweznika| kraweznika | b h e d ]
20 30 min. 3 min. 12
v a 100 15 max.7 | max. 15| O
- - - 45 29 - - -
b b 100 12 25 - - 10
10 25
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Tablica 2. Dopuszczalne odchytki wymiarow kegwikow betonowych

Rodzaj Dopuszczalna odchytka, mm
wymiaru Gatunek 1 Gatunek 2
I +8 +12

b, h +3 +3

2.4.2.Dopuszczalne wady i uszkodzenia

Powierzchnie krawznikow betonowych powinny liybez rys, pknigc i ubytkéw betonu, o fakturze

z formy lub zatartej. Kragdzie elementow powinny Byréwne i proste.

Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchniawgdzi elementow, zgodnie z BN-80/6775-03/0:
[14], nie powinny przekracZavartcci podanych w tablicy 3.

Tablica 3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia krankow betonowych

Dopuszczalna

Rodzaj wad i uszkodae wielkos¢ wad

i uszkodzé
Gatunek| Gatunek
1 2
Wklestosé¢ lub wypukiasi¢ powierzchni krawznikdw 2 3
w mm
Szczerby ograniczajcych powierzchnie

: . niedopuszczalne
i uszkodzenia

krawedzi I naray

gorne gcieralne), mm

ograniczajcych pozostate
powierzchnie:

- liczba max 2 2
- dlugai¢, mm, max 20 40
- glebokas¢, mm, max 6 10

2.4.3.Skltadowanie

Krawezniki betonowe mogby¢ przechowywane na sktadowiskach otwartych, posegvage wedtug
typow, rodzajow, odmian, gatunkow i wieka.

Krawezniki betonowe naley uktad& z zastosowaniem podktadek i przektadek drewniamyalymiarach:
grubci¢ 2,5 cm, szerokid 5 cm, dtugé¢ min. 5 cm wgksza nk szerokéé kraweznika.

2.4.4.Beton i jego skfadniki
2.4.4.1 Beton do produkcji kragznikdw

Do produkcji krawgznikdw nalery stosowa beton wg PN-B36250 [2], klasy B 25 i B 30.

W przypadku wykonywania kraynikdéw dwuwarstwowych, gérna (licowa) warstwa keanikow
powinna by wykonana z betonu klasy B 30.

Beton wyty do produkcji krawznikow powinien charakteryzowasie:

— nasikliwoscia, ponizej 4%,

— Scieralngcia na tarczy Boehmego, dla gatunku 1: 3 mm, dla dat@ 4 mm,

— mrozoodpornécia i wodoszczelngcia, zgodnie z normPN-B-06250 [2].

2.4.4.2. Cement
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Cement stosowany do betonu powinied bgmentem portlandzkim klasy niezsizej n# ,,32,5”
wg PN-B-19701 [10].

Przechowywanie cementu powinnatlagodne z BN-88/6731-08 [12].
2.4.4.3 Kruszywo

Kruszywo powinno odpowiadavymaganiom PN-B-06712 [5].
Kruszywo naley przechowywé w warunkach zabezpieczaaych je przed zanieczyszczeniem, zmieszanie
z kruszywami innych asortymentow, gatunkow i marek.

2.4.4.4\Woda

Woda powinna by odmiany ,1” i odpowiadawymaganiom PN-B-32250 [11].

2.5. Materiaty na podsyple i do zapraw

Piasek na podsyglkcementowo-piaskogvpowinien odpowiadawymaganiom PN-B36712 [5],

a do zaprawy cementowo-piaskowej PN-B-06711 [4].

Cement na podsypk do zaprawy cementowo-piaskowej powiniert sgmentem portladzkim klasy

nie mniejszej i ,.32,5”, odpowiadajcy wymaganiom PN-B-19701 [10].

Woda powinna by odmiany ,1” i odpowiadédwymaganiom PN-B-32250 [11].

2.6. Materiaty na fawy

Do wykonania taw pod kragzniki nalezy stosowa, dla:

a) tawy betonowej - beton klasy B 10, wg PN-B-0625]) Ke6rego sktadniki powinny odpowiadla
wymaganiom punktu 2.4.4,

b) tawy zwirowej - zwir odpowiadagcy wymaganiom PN-B-11111 [7],

c) tawy ttuczniowej - ttuczé odpowiadajcy wymaganiom PN-B-11112 [8].

2.7. Masa zalewowa

Masa zalewowa, do wypetnienia szczelin dylatacynya gosico, powinna odpowiadavymaganiom

BN-74/6771-04 [13] lub aprobaty technicznej.

3. SPRZAET

3.1. Ogolne wymagania dotycrce sprztu

Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” Pkt
3.2. Sprat

Roboty wykonuje sirecznie przy zastosowaniu:

— betoniarek do wytwarzania betonu i zapraw oraz goiywania podsypki cementowo-piaskowej,
— wibratoréw ptytowych, ubijakowgcznych lub mechanicznych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdélne wymagania dotycgce transportu

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagadalne” pkt 4.

4.2. Transport kraweznikOw

Krawezniki betonowe mogby¢ przewaone dowolnymgrodkami transportowymi.

Krawezniki betonowe uktadanalezy nasrodkach transportowych w pozycji pionowej z nachiden

w kierunku jazdy.

Krawezniki powinny by zabezpieczone przed przemieszczeniemwsszkodzeniami w czasie transportu,
a gorna warstwa nie powinna wystawsozascianysrodka transportowego wéej iz 1/3 wysokdci tej
warstwy.

4.3. Transport pozostatych materiatow

Transport cementu powinieresdbywa& w warunkach zgodnych z BN-88/6731-08 [12].

Kruszywa mana przewoz dowolnymsrodkiem transportu, w warunkach zabezpiegaajh je przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materietBodczas transportu kruszywa powinny by
zabezpieczone przed wysypaniem, a kruszywo dropneed rozpyleniem.

Mas: zalewowy nalezy pakowa& w bebny blaszane lub beczki drewniane. Transport peminidbywa sie
w warunkach zabezpiecaaych przed uszkodzeniemlinow i beczek.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania robot podano w OST D-M-@0®,Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Wykonanie koryta pod tawy

Koryto pod tawy nalgy wykonywa zgodnie z PN-B-06050 [1].

Wymiary wykopu powinny odpowiadavymiarom tawy w planie z uwzetinieniem w szerolksei dna
wykopu ew. konstrukcji szalunku.

Wskaznik zag:szczenia dna wykonanego koryta podgagewinien wynosi co najmniej 0,97
wedtug normalnej metody Proctora.

5.3. Wykonanie taw
Wykonanie taw powinno kiyzgodne z BN-64/8845-02 [16].

5.3.1.tawa betonowa

tawy betonowe zwykte w gruntach spoistych wykorsigebez szalowania, przy gruntach sypkich male
stosowé szalowanie.

Lawy betonowe z oporem wykonuje sv szalowaniu. Beton rézielony w szalowaniu lub bezg@ednio w
korycie powinien by wyréwnywany warstwami. Betonowanie taw nglavykonywa zgodnie z
wymaganiami PN-B-06251 [3], przy czym nafestosowa co 50 m szczeliny dylatacyjne wypetnione
bitumiczra mas, zalewowa.

5.4. Ustawienie kravgznikdw betonowych
5.4.1.Zasady ustawiania krasnikow

Swiatto (odlegt@¢ gérnej powierzchni kragznika od jezdni) powinno liyzgodne z ustaleniami
dokumentacji projektowej, a w przypadku braku thkistalé powinno wynosi od 10 do 12 cm,

a w przypadkach wygtkowych (np. ze wzgdu na ,wyrobienie’$cieku) mae by zmniejszone do 6 cm
lub zwickszone do 16 cm.

Zewretrznasciana krawznika od strony chodnika powinnadpgo ustawieniu kragznika obsypana
piaskiemzwirem, ttuczniem lub miejscowym gruntem przepushkoga, starannie ubitym.
Ustawienie krawznikdw powinno by zgodne z BN-64/8845-02 [16].

5.4.2.Ustawienie krawznikdw na tawie betonowej

Ustawianie krawznikOw na tawie betonowej wykonujegsina podsypce z piasku lub na podsypce
cementowo-piaskowej o grufm 3 do 5 cm po zagzczeniu.

5.4.3.Wypelnianie spoin

Spoiny kravgznikdw nie powinny przekraczazerokdci 1 cm. Spoiny naley wypetnic zwirem, piaskiem
lub zapraw cementowo-piaskoay przygotowan w stosunku 1:2. Zalewanie spoin kkgavikOw zapravy
cementowo-piaskoyvstosuje s wytacznie do krawznikoOw ustawionych na tawie betonowej.

Spoiny krawgznikdw przed zalaniem zaprawalezy oczyci¢ i zmy¢ woda. Dla zabezpieczenia przed
wptywami temperatury kragzniki ustawione na podsypce cementowo-piaskowepanach zalanych
zaprawy nalezy zalewd co 50 m bitumicza mag, zalewowy, nad szczelig dylatacyjm tawy.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci roboét
Ogolne zasady kontroli jakoi robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.

6.2. Badania przed przysipieniem do robot
6.2.1.Badania krawznikow

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien wykdrzadania materiatdw przeznaczonych
do ustawienia kragznikdw betonowych i przedstaivivyniki tych bada Inspektorowi Nadzoru
do akceptacji.
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Sprawaenie wyghdu zewrtrznego naley przeprowadz na podstawie ogtizin elementu przez pomiar

I policzenie uszkodzewystpujacych na powierzchniach i krgdziach elementu zgodnie z wymaganiami
tablicy 3. Pomiary dtugti i gt¢bokaéci uszkodzé nalery wykona za pomog przymiaru stalowego lub
suwmiarki z doktadn&ia do 1 mm, zgodnie z ustaleniami PN-B-10021.

Sprawdzenie ksztattu i wymiarow elementow aglprzeprowadz z doktadnécia do 1 mm przy gyciu
suwmiarki oraz przymiaru stalowego lulrtey zgodnie z wymaganiami tablicy 1 i 2. Sprawdzéaiéw
prostych w nargach elementoéw wykonujegsprzez przytaenie kgtownika do badanego nai zmierzenia
odchytek z doktadnieia do 1 mm.

6.2.2.Badania pozostatych materiatow

Badania pozostatych materialéw stosowanych przgwiahiu krawgznikdw betonowych powinny
obejmowa wszystkie whaciwosci, okreslone w normach podanych dla odpowiednich materiatopkt 2.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1.Sprawdzenie koryta pod taw

Nalezy sprawdza wymiary koryta oraz zagzczenie podia na dnie wykopu.

Tolerancja dla szerokoi wykopu wynost 2 cm. Zagszczenie podia powinno by zgodne
z pkt 5.2.

6.3.2.Sprawdzenie faw

Przy wykonywaniu taw badaniu podlegaj
a) Zgodna¢ profilu podtuwznego gérnej powierzchni taw z dokumenggejojektows.
Profil podtany gérnej powierzchni tawy powinien 6ggodny z projektowanniwelets. Dopuszczalne
odchylenia mogwynost + 1 cm na kade 100 m tawy.
b) Wymiary taw.
Wymiary taw naley sprawdzt w dwéch dowolnie wybranych punktach nadéea 100 m fawy.
Tolerancje wymiarOw wynosaz
- dla wysokdci + 10% wysokéci projektowanej,
- dla szerokéci + 10% szerok€ci projektowane.
c) RAwnda¢ gornej powierzchni taw.
Réwna¢ gornej powierzchni tawy sprawdza 9irzez przytaenie w dwoch punktach, naide 100 m
tawy, trzymetrowej faty.
Przewit pomicdzy gorm powierzchm tawy i przytazong tata nie maze przekraczal cm.
d) Zag:szczenie taw.
Zageszczenie faw badagsiv dwoch przekrojach na kde 100 m.
e) Odchylenie linii faw od projektowanego kierunku.
Dopuszczalne odchylenie linii taw od projektowamégerunku nie mge przekracza+ 2 cm
na kade 100 m wykonanej tawy.

6.3.3.Sprawdzenie ustawienia kramikow

Przy ustawianiu kragznikbéw nalery sprawdzé:

a) dopuszczalne odchylenia linii kresmikow w poziomie od linii projektowanej, ktore wysia: 1 cm
na kade 100 m ustawionego krawnika,

b) dopuszczalne odchylenie niwelety gornej ptasziygkraweznika od niwelety projektowanej, ktore
wynosi+ 1 cm na kade 100 m ustawionego krawnika,

c) rowna¢ gornej powierzchni kragznikow, sprawdzane przez przyenie w dwoéch punktach
na kade 100 m krawznika, trzymetrowej taty, przy czym praeit pomicdzy gorm powierzchn,
krawgznika i przytlazom tata nie mae przekraczal cm,

d) doktadnéc¢ wypetnienia spoin badagsto 10 metrow. Spoiny mugsby¢ wypetnione catkowicie
na peta glebokas¢.

7. OBMIAR ROBOT
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7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogodlne zasady obmiaru robot podano w OST D-M-00@(Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarowy jest m (metr) ustawionego kraimnika betonowego.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robét podano w OST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 8.

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumenigajojektows, SST i wymaganiami Inspektora
Nadzoru, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.
8.2. Odbidr robo6t zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj

— wykonanie koryta pod tagy

— wykonanie tawy,

— wykonanie podsypki.

9. PODSTAWA PrATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” gkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m kra#nika betonowego obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— dostarczenie materiatdbw na miejsce wbudowania,
— wykonanie koryta pod tagy
— ew. wykonanie szalunku,
— wykonanie tawy,
— wykonanie podsypki,
— ustawienie krawznikdw na podsypce (piaskowej lub cementowo-piaskpwe
— wypetnienie spoin kragznikdw zapraw,
— ew. zalanie spoin magzalewows,
— zasypanie zewtrznejsciany kraweznika gruntem i ubicie,
przeprowadzenie badapomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.

10 PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy:

1. PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane

2. PN-B-06250 Beton zwykly

3. PN-B-06251 Roboty betonoweielbetowe

4. PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do betonow i zapraw

5. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwyktego

6. PN-B-10021  Prefabrykaty budowlane z betonu. Metody pomiaringeometrycznych

7. PN-B-11111  Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawienzalirogowych.
Zwir i mieszanka

8. PN-B-11112  Kruszywa mineralne. Kruszywo tamane do nawierzclagowych

9. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawienzatirogowych.
Piasek

10. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegaythu. Skiad, wymagania i ocena

zgodngci

11. PN-B32250 Materiaty budowlane. Woda do betonéw i zapraw
12. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie
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13. BN-74/6771-04 Drogi samochodowe. Masa zalewowa
14. BN-80/6775- Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzalirog, ulic,

03/01 parkingow i torowisk tramwajowych. Wspolne wymaganbadania
15. BN-80/6775- Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzaiirdg, ulic,
03/04 parkingow i torowisk tramwajowych. Krawmiki i obrzeza chodnikowe

16. BN-64/8845-02 Krawezniki uliczne. Warunki techniczne ustawiania i odhbio

10.2. Inne dokumenty:
17. Katalog powtarzalnych elementéw drogowych (KPEDg@nEprojekt - Warszawa, 19791 1982 r.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D-08.01.01b
USTAWIENIE KRAW EZNIKOW BETONOWYCH

SPIS TRBCI:

1. WSTEP

2. MATERIALY

3. SPRET

4. TRANSPORT

5. WYKONANIE ROBOT
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
7. OBMIAR ROBOT

8. ODBIOR ROBOT

9. PODSTAWA PLATNGCI

10. PRZEPISY ZWAZANE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegbétowej (SST)vymagania dotyee wykonania i odbioru robot
zwiazanych z ustawieniem krawanikow betonowych.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stosoyestgako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t na drogach krajowyaehajewédzkich.

Zaleca st wykorzystanie SST przy zlecaniu robot na drogaajskich i gminnych.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét zwanych z wykonaniem

i odbiorem ustawienia kraynikow betonowych typu ulicznego i typu drogowegdadmonych) na tawach
betonowychzwirowych, ttuczniowych.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Krawgznik betonowy — prefabrykat betonowy, przeznaczompddzielenia powierzchni
znajdupcych sé na tym samym poziomie lub nazrgych poziomach stosowany:

a) w celu ograniczania lub wyznaczania granicy zyetstej lub wizualnej,
b) jako kanaty odptywowe, oddzielnie lub w pceniu z innymi krawznikami,
c) jako oddzielenie porgilzy powierzchniami poddanymizdym rodzajom ruchu drogowego.

1.4.2.Wymiar nominalny — wymiar kragznika okre&lony w celu jego wykonania, ktéremu powinien
odpowiadé wymiar rzeczywisty w okrgonych granicach dopuszczalnych odchytek.

1.4.3.Pozostate okigenia podstawoweazgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagawoigolne”[1] pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogodlne wymagania dotygee rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogb[vkt 1.5.

2. MATERIALY
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2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pudev OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Materiaty do wykonania robot

2.2.1.Zgodna¢ materiatow z dokumentacprojektowg

Materiaty do wykonania robot powinny byggodne z ustaleniami dokumentacji projektowej S8 .
2.2.2.Stosowane materiaty

Przy ustawianiu kragznikdw na fawach mmna stosowéanasgpujace materiaty:
— krawezniki betonowe,

— piasek na podsygk do zapraw,

— cement do podsypki i do zapraw,

— wock,

— materiaty do wykonania tawy.
2.2.3.Krawezniki betonowe
2.2.3.1. Wymagania ogolne wobec kranwikow

Krawezniki betonowe mogmie¢ nas¢pujace cechy charakterystyczne:
— kraweznik maze by produkowany:
a) z jednego rodzaju betonu,

b) Z rznych betondw zastosowanych w warstwie konstrukgyreez w warstwigcieralnej (ktora
na catej powierzchni deklarowanej przez producgka powierzchnia widoczna powinna rie
minimalmg grubc¢ 4 mm),

— skasne krawdzie krawgznika powye] 2 mm powinny b§ okreslone jako fazowane, z wymiarami
deklarowanymi przez producenta,

— kraweznik maze mig profile funkcjonalne i/lub dekoracyjne (ktorycheniwzgtdnia sé przy okrélaniu
wymiarow nominalnych kragznika); zalecana dtugé prostego odcinka kraxgnika wraz ze ziczem
wynosi 1000 mm,

— powierzchnia krawznika mae by obrabiana, poddana dodatkowej obrobce lub obrobemicznej,

— plaszczyzny czotowe kraxnikow mogy by¢ proste lub uksztattowane w sposob utatudggjuktadanie
lub ryglowanie (przyktady w zat. 1),

— krawezniki tukowe mog, by¢ wykonane jako wypukie lub widte (przyktady w zat. 2),

— rozr&nia sk dwa typy krawznikéw (przyktady w zat. 3):

a) uliczne, do oddzielenia powierzchni znaghyich s¢ na r&nych poziomach (np. jezdni i
chodnika),

b) drogowe, do oddzielenia powierzchni znajgych sé na tym samym poziomie (np. jezdni |
pobocza).

2.2.3.2. Wymagania techniczne wobec kfankow
Wymagania techniczne stawiane keganikom betonowym okrga PN-EN 1340 [5] w sposob
przedstawiony w tablicy 1.

Tablica 1. Wymagania wobec krammika betonowego, ustalone w NN 1340 [5] do stosowania
w warunkach kontaktu z spbdladzajca w warunkach mrozu

Lp. Cecha Zajcznik Wymagania
1 Ksztalt i wymiary

1.1 | Wartgci dopuszczalnych C Dlugai¢: = 1%,> 4 mm i< 10 mm
odchytek od wymiaréw Inne wymiary z wyjtkiem promienia:
nominalnych, z - dla powierzchni: £ 3%; 3 mm,<5 mm,
dokfadndciag do milimetra - dla innych cesci: + 5%,> 3 mm, <10 mm

1.2 | Dopuszczalne odchyiki od C
ptaskdci i prostoliniowdci,
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dla dlugdci pomiarowej
300 mm
400 mm
500 mm
800 mm

+1,5mm
+2,0 mm
+2,5mm
+4,0 mm

2 Wiasciwosci fizyczne i mechaniczne
2.1 | Odporné& na zamraanie/ D Ubytek masy po badaniu: wastairednia< 1,0 kg/nf,
rozmraanie z udziatem soli przy czym kady pojedynczy wynik < 1,5 kg/m
odladzagcych
2.2 | Wytrzymalé¢ na zginanie F Klasa Charakterystyczna Kazdy pojedynczy
(Klasa wytrzymatéci wytrz. wytrzymaitai¢, MPa wynik, MPa
ustalona w dokumentacji 1 3,5 >2,8
projektowej lub przez 2 5,0 > 4,0
Inzyniera) 3 6,0 > 4,8
2.3 | Trwald¢ ze wzgédu na F Krawezniki maja zadawalajca trwatas¢ (wytrzymalac)
wytrzymataié jesli spetnione § wymagania pktu 2.2 oraz poddawane
sa normalnej konserwacji
2.4 | Odporné& nascieranie GiH Odporr$d przy pomiarze na tarczy
(Klasa odpornéci ustalonal Klasa szerokiej Boéhmego,
w dokumentacji projektowej odpor-| $ciernej, wg zat. | wg zat. H normy — badanie
lub przez lizyniera) nosci G normy — alternatywne
badanie
podstawowe
1 Nie okrela si Nie okrela si
3 <23 mm < 20000 mn¥5000 mrd
4 <20 mm < 18000 mn¥5000 mrd
2.5 | Odporné& na pglizg/ I a) jesli gérna powierzchnia kragznika nie byta
paslizgniecie szlifowana i/lub polerowana - zadawals
odporngé,

b) jesli wyjatkowo wymaga s podania wartéci
odporndci na palizg/paslizgnigcie — naley zadekla-
rowa¢ minimalm, jej wartg¢ pomierzom wg zat. |
normy (wahadlowym przygrdlem do badania tarcia),

c) trwalos¢ odporndci na palizg/paslizgnigcie w nor-
malnych warunkach aytkowania krawznika jest
zada-walajca przez caly okres zytkowania, pod
warunkiem widciwego utrzymywania i gdy na
znacznej cgci nie zostatlo odstosie kruszywo
podlegagce intensyw-nemu polerowaniu.

3 Aspekty wizualne
3.1 | Wyghkd J a) powierzchnia krawznika nie powinna mie rys i
odpryskéw,

b) nie dopuszcza sirozwarstwiéa w kraweznikach
dwuwarstwowych

c) ewentualne wykwity niegsuwazane za istotne

3.2 | Tekstura J a)krawezniki z powierzchmi o specjalnej teksturze —
producent powinien okgéé¢ rodzaj tekstury,

b) tekstura powinna ky poréwnana z prébkami
dostarczonymi przez producenta, zatwierdzonymi
przez odbiore,

c) roznice w jednolitéci tekstury, spowodowang
nieuniknionymi zmianami we wéaiwosci surowcow i
warunkoéw twardnienia, nimsiwazane za istotne

3.3 | Zabarwienie J a)barwiona mae by warstwa scieralna lub caty

element,

b) zabarwienie powinno Hyporéwnane z prébkani

dostarczonymi przez producenta, zatwierdzon
przez odbiore,

c) roznice w jednolitgci zabarwienia, spowodowar

nieuniknionymi zmianami wkgiwosci surowcow lub

warunkéw dojrzewania betonu, nie siwazane zal

ymi
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| | | istotne |

W przypadku zastosowikraweznikow betonowych na powierzchniach innych pizewidziano w tablicy 1
(np. przy nawierzchniach wewtnznych, nie narsonych na kontakt z splodladzajca), wymagania wobec
kraweznikow nalery odpowiednio dostosowalo ustalé PN-EN 1340 [5].

2.2.3.3. Skltadowanie krawnikdw

Krawezniki betonowe mog by¢ przechowywane na skiadowiskach otwartych, posegvage wedtug
typow, rodzajow, ksztattdw, cech fizycznych i meaicanych, wielkdci, wygladu itp.
Krawezniki betonowe naley uktada z zastosowaniem podkiadek i przektadek drewniamy@hymiarach:
grubai¢ 2,5 cm, szeroki 5 cm, dtugéci min. 5 cm wgkszej od szeroksai kraweznika.
2.2.4.Materiaty na podsypki do zapraw
Jeili dokumentacja projektowa lub SST nie ustala iegdo naley stosowa nasgpujace materiaty:
a) na podsypkpiaskove
— piasek naturalny wg PN-B-11113 [10], odpowiadgjwymaganiom dla gatunku 2 lub 3,
— piasek tamany (0,075+2) mm, mieszarkobry granulowan (0,075+4) mm albo miat (0+4) mm,
odpowiadajcy wymaganiom PN-B-11112 [9],
b) na podsypk cementowo-piaskoavi do zapraw
— mieszank cementu i piasku: z piasku naturalnego spetoégo wymagania dla gatunku 1 wg PN-B-
11113 [10], cementu 32,5 spetaieggo wymagania PN-EN 197-1 [3] i wody odmiany 1
odpowiadajcej wymaganiom PN-88/B-32250 [11].
Sktadowanie kruszywa, nie przeznaczonego do Beegoniego wbudowania po dostarczeniu na bugow
powinno odbywaé sig¢ na podiau réwnym, utwardzonym i dobrze odwodnionym, przyezpieczeniu
kruszywa przed zanieczyszczeniem i zmieszaniemymnmaterialami kamiennymi.
Przechowywanie cementu powinnatlagodne z BN-88/6731-08 [12].
2.2.5. Materiaty na fawy
Do wykonania taw pod kragznik nalezy stosowd, dla:
a) tawy betonowej — beton klasy C12/15 lub C8/10 wgENI206-1 [4], a tymczasowo B15 i B10 wg
PN-88/B-06250 [6],
b) tawy zwirowej —zwir odpowiadagcy wymaganiom PN-B-11111 [8],
C) tawy tluczniowej — ttucz& odpowiadagcy wymaganiom PN-B-11112 [9].

2.2.6.Masa zalewowa w szczelinach tawy betonowej i spabinaaveznikow

Masa zalewowa, do wypetniania szczelin dylatacyjnypowinna odpowiadawymaganiom OST D-
05.03.04a [2].

3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotycrce spratu

Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pk} 3.
3.2. Sprat do wykonania robot

Roboty wykonuje sirecznie przy zastosowaniu:

— betoniarek do wytwarzania betonu i zapraw oraz goywania podsypki cementowo-piaskowej,
— wibratorow ptytowych, ubijakdwecznych lub mechanicznych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdélne wymagania dotycgce transportu

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagalne” [1] pkt 4.
4.2. Transport kraweznikOw

Krawezniki betonowe mogby¢ przewaone dowolnymgrodkami transportowymi.

Krawezniki betonowe uktadanalezy nasrodkach transportowych w pgaji pionowej z nachyleniem
w Kkierunku jazdy.
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Krawezniki powinny by zabezpieczone przed przemieszczeniemwsszkodzeniami w czasie transportu,
a gorna warstwa nie powinna wystawmzascianysrodka transportowego wgej niz 1/3 wysokdci tej
warstwy.

4.3. Transport pozostatych materiatow

Transport cementu powinieresdbywa& w warunkach zgodnych z BN-88/6731-08 [12].

Kruszywa mana przewoz dowolnymsrodkiem transportu, w warunkach zabezpiegaajh je przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materietBodczas transportu kruszywa powinny by
zabezpieczone przed wysypaniem, a kruszywo dropneed rozpyleniem.

Mas: zalewows nalery pakow@& w bebny blaszane lub beczki. Transport powinien odkyvwsg w
warunkach zabezpiecaaych przed uszkodzenierngliméw i beczek.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robo6t
Ogollne zasady wykonania robét podano w OST D-M-@O®,Wymagania ogélne” [1] pkt 5.

5.2. Zasady wykonywania robot
Sposéb wykonania robét powinien dbygodny z dokumentagjprojektows i SST. W przypadku braku
wystarczajcych danych nmina korzystd z ustalé podanych w niniejszej specyfikacji oraz z inforphac
podanych w zakznikach.
Podstawowe czynroi przy wykonywaniu robét obejmayj
1. roboty przygotowawcze,
2. wykonanie tawy,
3. ustawienie krawznikow,
4. wypeinienie spoin,
5. roboty wykaiczeniowe.
5.3. Roboty przygotowawcze
Przed przysipieniem do robot naky, na podstawie dokumentacji projektowej, SSTvidkaza Inzyniera:
— ustali lokalizacg robot,
— ustalt dane niezédne do szczegbétowego wytyczenia robdt oraz ustaldanych wysok@iowych,
— usury¢ przeszkody, np. stupki, pachotki, elementy drégrooze itd.
— ustal¢ materiaty niezbdne do wykonania robét,
— okresli¢ kolejnadé¢, sposob i termin wykonania robot.

5.4. Wykonanie tawy
5.4.1.Koryto pod tavg

Wymiary wykopu, stanowicego koryto pod tags powinny odpowiadawymiarom tawy w planie
z uwzgkdnieniem w szerokawi dna wykopu ew. konstrukcji szalunku.

Wskaznik zag:szczenia dna wykonanego koryta podgg@winien wynosi co najmniej 0,97
wedtug normalnej metody Proctora.

5.4.2 t awa betonowa

tawe betonove zwykta w gruntach spoistych wykonujediez szalowania, przy gruntach sypkich ngle
stosowa szalowanie.

tawe betonovd z oporem wykonuje siw szalowaniu. Beton régielony w szalowaniu lub bezgednio w
korycie powinien by wyrownywany warstwami. Betonowanie taw nglevykonywa& zgodnie z
wymaganiami PN-63/B-06251 [7], przy czym nglestosowa co 50 m szczeliny dylatacyjne wypetnione
bitumiczra mas, zalewowa.

Przyktady taw betonowych zwyktych i taw z oporendpge zadcznik 4.

5.5. Ustawienie kraveznikow betonowych

5.5.1.Zasady ustawiania krasnikow

Swiatto (odlegt@¢ gérnej powierzchni kragznika od jezdni) powinno liyzgodne z ustaleniami
dokumentacji projektowej, a w przypadku braku thkistalé powinno wynosi od 10 do 12 cm,
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a w przypadkach wygikowych (np. ze wzgldu na ,wyrobienie’$cieku) mae by zmnejszone do 6 cm
lub zwickszone do 16 cm.

Zewretrznasciana krawznika od strony chodnika powinnadpgo ustawieniu kragznika obsypana
piaskiemzwirem, ttuczniem lub miejscowym gruntem przepushoga, starannie ubitym.

5.5.2.Ustawienie krawznikdw na tawie betonowej

Ustawianie krawznikOw na tawie betonowej wykonujegsina podsypce z piasku lub na podsypce
cementowo-piaskowej o grusm 3 do 5 cm po zagzczeniu.

5.5.3Wypetnianie spoin

Spoiny kravgznikow nie powinny przekraczaszerokdci 1 cm. Spoiny naley wypetnic zwirem, piaskiem
lub zapraw cementowo-piaskoay przygotowan w stosunku 1:2. Zalewanie spoin kegnikdw zapraw
cementowo-piaskoyvstosuje s wytacznie do krawznikoOw ustawionych na tawie betonowej.

Spoiny krawgznikdw przed zalaniem zaprawalezy oczyci¢ i zmy¢ woda. Dla zabezpieczenia przed
wptywami temperatury kragzniki ustawione na podsypce cementowo-piaskowepanach zalanych
zaprawy nalezy zalewd co 50 m bitumiczaa mas, zalewows, nad szczelig dylatacyjm tawy.

5.6. Roboty wykaiczeniowe

Roboty wykaiczeniowe powinny byzgodne z dokumentacprojektows i SST. Do robot
wykonczeniowych nales prace zwizane z dostosowaniem wykonanych robot do istoyeh warunkow
terenowych, takie jak:

— odtworzenie elementéw czasowo ustyth,

— roboty poradkujace otoczenie terenu robét.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdIfi] pkt 6.

6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien:

— uzysk& wymagane dokumenty, dopuszeza wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stas@wv
(certyfikaty zgodnéci, deklaracje zgodrici, ew. badania materiatdbw wykonane przez dostawigbyy

— ew. wykon& wtasne badania wdaiwosci materialtdbw przeznaczonych do wykonania robotesdéne w
pkcie 2 (tablicy 1),

— sprawdz¢ cechy zewegtrzne krawgznikow.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki bads/ykonawca przedstawiaaynierowi do akceptaciji.

Sprawdzenie wygtu zewrtrznego krawznikow nalery przeprowadzi na podstawie ogtizin elementu

przez pomiar i ocenuszkodzé wystpujacych na powierzchniach i krgaziach elementu zgodnie z

wymaganiami tablicy 1 i ustaleniami PN-EN 1340 [5].

Badania pozostatych materialtéw stosowanych przgwiahiu krawgznikdw betonowych powinny

obejmowa wiasciwosci, okreslone w normach podanych dla odpowiednich materiatopkcie 2.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1.Sprawdzenie koryta pod taw

Nalezy sprawdza wymiary koryta oraz zagzczenie podia na dnie wykopu.
Tolerancja dla szerokoi wykopu wynosi: 2 cm. Zagszczenie podiaa powinno by zgodne z pkt 5.4.1.

6.3.2.Sprawdzenie faw

Przy wykonywaniu taw badaniu podlegaj

a) zgodné profilu podiwnego gornej powierzchni taw z dokumeniggjojektowvs.
Profil podtwzny gérnej powierzchni tawy powinien &ggodny z projektowapnniwelet.
Dopuszczalne odchylenia mpgynost + 1 cm na kade 100 m fawy,

b) wymiary taw.
Wymiary taw naley sprawdzt w dwéch dowolnie wybranych punktach nadéa 100 m fawy.
Tolerancje wymiarOw wynosaz
- dla wysokdci + 10% wysokéci projektowanej,
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- dla szerokéci + 10% szerok€ri projektowanej,

c) rowna¢ gornej powierzchni taw.
Réwnai¢ gornej powierzchni fawy sprawdza girzez przytaenie w dwoch punktach, naide 100 m
tawy, trzymetrowej taty. PrZavit pomiedzy gorm powierzchm tawy i przytazom tata nie mae
przekraczal cm,

d) odchylenie linii taw od projektowanego kierunku.
Dopuszczalne odchylenie linii taw od projektowamégerunku nie mge przekracza + 2 cm na kade
100 m wykonanej tawy.

6.3.3.Sprawdzenie ustawienia kramikow

Przy ustawianiu kragznikOw naley sprawdza:

a) dopuszczalne odchylenia linii kraanikdw w poziomie od linii projektowanej, ktére wysia- 1 cm
na kade 100 m ustawionego krawnika,

b) dopuszczalne odchylenie niwelety gérnej ptaszczyrayeznika od niwelety projektowanej, ktére
wynosi+ 1 cm na kade 100 m ustawionego krawnika,

c) réwnags¢ gornej powierzchni krageznikdw, sprawdzane przez przygnie w dwoch punktach naiae
100 m krawznika, trzymetrowej taty, przy czym praeit pomicdzy gorry powierzchm kraweznika
I przytozom fata nie mae przekraczal cm,

d) dokladnd¢ wypetnienia spoin badagsto 10 metréw. Spoiny musby¢ wypetnione catkowicie na
petm glebokasé.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogollne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00@QWymagania ogolne” [1] pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarowy jest m (metr) ustawionego kramika.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robét podano w OST D-M-00@QWymagania ogolne” [1] pkt 8.

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumenigajojektows, SST i wymaganiami ltyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleramgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr robo6t zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robét zanikaych i ulegajcych zakryciu podlegaj

— wykonanie koryta pod taw

— wykonanie fawy,

— wykonanie podsypki.

Odbidr tych robot powinien ldyzgodny z wymaganiami pktu 8.2 OST D-M-00.00.00 wWagania ogélne”
[1] oraz niniejszej SST.

9. PODSTAWA PtATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygeze podstawy ptatrici podano w OST D-M30.00.00 ,Wymagania ogoélne” [1]
pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena ustawienia 1 m krawunika obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— 0znakowanie robot,

— przygotowanie podi,

— dostarczenie materiatow i spta,

— wykonanie koryta pod tagy
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— wykonanie fawy z ewentualnym wykonaniem szalunkalaniem szczelin dylatacyjnych,

— wykonanie podsypki,

— ustawienie krawznikOw z wypetnieniem spoin i zalaniem szczelin wetivymaga dokumentacji
projektowej, SST i specyfikacji technicznej,

— przeprowadzenie pomiarow i badaymaganych w specyfikacji technicznej,

— odwiezienie sprgu.

9.3. Sposob rozliczenia rob6t tymczasowych i praocwarzyszcych

Cena wykonania robot okdlenych niniejsz OST obejmuje:

— roboty tymczasowe, ktoregq potrzebne do wykonania robét podstawowych, alespiprzekazywane
Zamawiajcemu i § usuwane po wykonaniu robot podstawowych,

— prace towarzysge, ktore s niezledne do wykonania robot podstawowych, niezaliczanerabot
tymczasowych, jak geodezyjne wytyczenie robot itd.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Ogédlne specyfikacje techniczne (OST)

1. D-M-00.00.00 Wymagania ogoélne
2. D-05.03.04a Wypetianie szczelin w nawierzchni toha cementowego
10.2. Normy

3. PN-EN 197-1:2002 Cement. €z 1. Sklad, wymagania i kryteria zgodiwd dotyczce
cementu powszechnegaytku

4. PN-EN 206-1:2003 Beton. € 1: Wymagania, wikiwosci, produkcja i zgodnig
5. PN-EN 1340:2003 Kragizniki betonowe. Wymagania i metody bada

6. PN-88/B-06250 Beton zwyktly

7. PN-63/B-06251 Roboty betonoweelbetowe

8.

PN-B-11111:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywaurghe do nawierzchni drogowych.
Zwir i mieszanka

9. PN-B-11112:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywodamdo nawierzchni drogowych

10. PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywaursdne do nawierzchni drogowych.

Piasek
11. PN-88/B-32250 Materiaty budowlane. Woda do bétwi zapraw
12. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywani

10.3. Inne dokumenty

13. Katalog szczegétéw drogowych ulic, placow i kgav miejskich, Centrum Techniki
Budownictwa Komunalnego, Warszawa 1987
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ZAt ACZNIKI

ZAL ACZNIK 1
GEOMETRIA KRAWEZNIKOW (wg [5])

1.1. Przykiad ksztattu krasgnika przeznaczonego do ryglowania

Zx Zy

L

-

Oznaczenia: XX -3 mmi % <Zx —3 mm, X minimumz 1/5bi> 20 mm,
X maximum:<1/3bi <70 mm, £ maximum: Y/2, Tolerancja dla X iiZ -1, +2 mm, Tolerancjadla Y 2, +1 mm,
L - Dlugos¢, b - Szerokaé

1.2. Przyktad wgibienia lub wegcia powierzchni czotowej w dolnej i kraneznika

Oznaczenia: H — Wysokéelementu krawznika, h — wysoké& wglebienia lub wegcia, W — szerokd, L - dlugai¢
ZAE ACZNIK 2
PRZYKLADY KRAWEZNIKOW tUKOWYCH (wg [5])

a) wklestego b) wypukltego

» Doprowadzenie do naleytego stanu technicznego ggu pieszo- jezdnego na dziatkach nr 204 i 247 aftr Nowa Wie§
w msc. Szczupliny gm. Rybno- I| ETAP”



Y
IJ

Oznaczenia: 1 — Kraginik, 2 — Jezdnia, 3 — Dlugé, 4 — Promié, 5 — Kanat odptywowy
ZAL ACZNIK 3

PRZYKLADY KRAWEZNIKOW TYPU ULICZNEGO | DROGOWEGO

(wg BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z betdflementy nawierzchni drég, ulic, parkingdw idawisk tramwajowych.
Krawezniki i obrzeza chodnikowe)

a) Kraweznik typu ulicznego b) Kraweznik typu drogowego
¢ P
T N N _— »
L s 4 ;
. ‘e - . ,/
) (250 it 177 "
Ve r, 74, Vo
AT it N0 1
.1/,/ 4 )/ 2.
7107 I " I
Lok 1)( VoY {4
b - L b L

Przyktadowe wymiary kragznikow

Typ Wymiary kravgznikdw, cm
kraweznika I b h C d r
Uliczny 20 30 min. 3 min. 12

100 15 max. 7 max. 15 1.0

15 20
Drogowy 100 12 25 - - 1,0

10 25

ZAt ACZNIK 4

PRZYKLADY USTAWIENIA KRAWEZNIKOW BETONOWYCH NA tAWACH (wg [13])

» Doprowadzenie do naleytego stanu technicznego ggu pieszo- jezdnego na dziatkach nr 204 i 247 aftr Nowa Wie§
w msc. Szczupliny gm. Rybno- I| ETAP”



b) Kraweznik typu ulicznego 15 x 30 cm
na tawie betonowej zwyklej

lem/

—

1. kraveznik, typ uliczny 15x30x100 cm
2. podsypka cem.-piaskowa 1:4
3. tawa z betonu B10

h) Krawgznik typu ulicznego, zéciekiem betonowym,
na tawie betonowej

femf 5w, 28 .

—

AR

N . Rty e
PR TN. Xt 3 )R

30

33 ¥

WYMIARY UZUPEENIAJACE (alternatywne)

kraweznik

a

b

C

betonowy 20

x 30| 25

20

1b

15x 30

20

15

10

1. kraveznik, typ uliczny 15(20)x30x100 cm
2. $ciek betonowy

3. podsypka cem.-piaskowa 1:4

4. fawa z betonu B10
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