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Specyfikacje techniczne
wykonania i odbioru robot

Budowa boiska wielofunkcyjnego o nawierzchni
z trawy syntetyczngl w Rumianie.

OPIS WARUNKOW
Wstep

Umowa - pisemne fwiadczenie woli Zamawiagego i Wykonawcy o wykonanie okienego w jej tréci zakresu

przedmiotu robét budowlanych w ustalonym termirga iustalonym wynagrodzeniem.

Przedmiot umowy - okrelony postanowieniami umowy przedmiot rob6t budowkdn(przedmiot umowy) zlecony

Wykonawcy przez Zamawigego,

Podwykonawca- osoba fizyczna lub prawna, z kira zgod Zamawiajcego Wykonawca zawrze umewwisemn,

0 wykonanie cgsci przedmiotu umowy z zakresu dostaw, ustug luldtabitych umova,

Dokumentacja techniczna- zbiér dokumentéw obejmagy opis przedmiotu robét budowlanych, projekty

budowlane, opracowania brawe, rysunki, szkice i inne dokumenty zawiecaj informacje nt. przedmiotu robot,

Kierownik budowy - osoba wskazana przez Wykonawgpowaniona do kierowania robotami i do wgpbwania

W jego imieniu w sprawach wykonania postanawienowy o roboty budowlane.

Materiaty - wszelkie towary, produkty i tworzywa niezine do wykonania robét, zgodne z dokumentacj

projektows i wymogami technicznymi zaakceptowanym przez Ftajga i Zamawiajcego.

Sprzet - wszystkie maszyny, spitzi urzadzenia orazrodki transportowe potrzebne do wykonania przedmiobét

budowlanych oraz postanowi@mowy.

Dziennik Budowy - zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzonyzaige organu wydajcego, wydany zgodnie z
obowigzujacymi przepisami, stanowgy urzdowy dokument przebiegu robét budowlanychzgty odnotowaniu
zdarzé i okoliczndgici zachodzcych w toku wykonywania rob6t, rejestrowania dokeagych odbioréw,

przekazywania poleéd korespondencji technicznej pagdzy Wykonawg a Zamawigcym.
Obmiar - rzeczywiste wykonanie, ktérych zakres dlag rozwigzania zawarte w dokumentach projektowych,

Teren budowy - teren ohjty zakresem rob6t udagmiony przez Zamawiagego dla wykonania przedmiotu robot

tworzacy czs¢ terenu budowy.



Data rozpoczcia - data, okrédona w szczeg6towych warunkach umowy, do ktérej Bhawca jest zobowrany

rozpocag¢ roboty okrélone w umowie (kontrakcie).

Data zakaiczenia rob6t- data, powiadomienia Zamawiaggo gotowéci do odbioru.

Wada - jakakolwiek czs¢ wykonana niezgodnie z dokumentapjojektows, specyfikacy techniczi lub innymi
dokumentami przedmiotu robét budowlanych,
Zmiana - kazde odstpstwo w wykonaniu przedmiotu robét budowlanych gez@mne Wykonawcy w formie

pisemnej przez Zamawigjego,

Odbidr czesciowy - protokolarne z udziatem Wykonawcy i Zamaw@@go przekazanie poszczegoinych zakresow
sktadajicych st na przedmiot robét budowlanych, ktéry seamie miejsce po zgtoszeniu gotowesd do odbioru prac

objetych tym zakresem.

Odbiér koncowy - protokolarne z udziatem Wykonawcy i Zamawéggo przekazanie zakresu przedmiotu robot
budowlanych wykonanych na podstawie zawartej umdwdry maze mieg miejsce po zakazeniu wszystkich prac

objetych o umow.

Przedmiot zamowienia

Budowa boiska wiel ofunkcyjnego o nawierzchni z trawy syntetycznej w Rumianie.

- roboty przygotowawcze i ziemne 1 kpl,

- wykonanie podbudowy pod boisko 1144,0fm

- wykonanie nawierzchni z trawy syntetycznej 1144,0fm

- wykonanie ogrodzenia dt. 140,64m, wraz z pitkochwem od strony drogi
- wyposazenie boisk 1kpl.

- Chodnik i elementy matej infrastruktury placu zabaw

Harmonogramu przedmiotu rob6t budowlanych - w terminie okrélonym specyfikagj istotnych warunkéw
zamoéwienia.
- poszczegoblne okresy / daty / wykonywania robdivzglednieniem prac przygotowawczych i padkowych

po zakdiczeniu przedmiotu robét budowlanych,

Ogolne wymagania dotycgce materiatlow- Wykonawca rob6t odpowiedzialny jest za jgkarykonania

przedmiotu rob6t budowlanych, za ich zgogthp dokumentagj projektows / technicza, wymogami nadzoru,
podanymi w opracowaniu przepisami i obamijacymi normami. Wszystkie materiaty muaday¢ zgodne z
wymogami okrélonymi w dokumentacjach zamawiaggo oraz zgodne z wymogami dopuszgzani wyroby te do
stosowania przy wykonywaniu rob6t budowlanych. Qeipda okreslonym w opracowaniu normom lub aprobatom

technicznym. Nieodpowiadgje wymaganiom jakieiowym lub przeterminowane nie mphy¢ stosowane.



Materiaty do czasu ich wbudowania Wykonawca wirskladowa& w sposéb chronty je przed zanieczyszczeniami,
utrat jakosci | wkasciwosci. Kazdorazowo przed zastosowaniem materiatdw zamienngtdty uzyska zgod:

Zamawiajcego.

Ogolne warunki prowadzenia i nadzoru rob6t- Wykonawca ustanowi oselb kierownika robét / uprawnionego i
sprawujcego kierownictwo i nadz6r o wymaganych dla przedmiob6t budowlanych kwalifikacjach zawodowych
dostosowanych do rodzaju i stopniaztocsci robot potwierdzone wigiwymi rzeczowo uprawnieniami
budowlanymi, ktéry zobowazany ledzie w szczegoélnei do koordynowania robét z uwaginieniem koordynacji
zakresow wykonywanych przez podwykonawcow, ochiignia i zabezpieczenia przecivwaoowego, nadzoru

nad bezpieczestwem i higien pracy oraz utrzymaniem paxdku w miejscu wykonywanych prac ebjch
przedmiotem robét budowlanych. Wykonawca zapewmiteowe rozpocgcie rob6t, zgodnig wykonywanych

robét z dokumentagj warunki przechowywania przez caty okres trwapiadt dokumentacji stanowdej podstaw

ich wykonywania, warunki przechowywania materiaiésprztu. Wykonawca obowizany jest do informowania o
wszelkich zdarzeniach, zmianach i zagnoiach majcych wptyw na terminowe, rzeczowe i jékowe wykonanie
przedmiotu robét budowlanych oraz do zawiadomierzakaczeniu i gotowéci do obiorow wykonanych zakreséw

robaot.

Ogolna odpowiedzialnéci Wykonawcy - Wykonawca ma obowzek w granicach postanowii@mowy wykona z
nalezyta starannécia, przygotowaniem zawodowym i wiegechniczi oraz zgodnie z dokumentacgaleceniami i
wymogami Zamawiajcego przedmiot robét budowlanych bez wad i ustdbék.realizacji tego celu ma obayziek
dostarczenia materiatdw, spta oraz wszelkiego rodzaju udzei i przedmiotéw niezédnych do sprawnego i
terminowego wykonania postanowiamowy o przedmiot robét budowlanych. Zapewnia wéiiezpieczéstwa
oraz ponosi pelnodpowiedzialné¢ za wiaciwa organizagj i wykonanie zakresu robét zgodnie metodami
organizacyjno - technicznymi. Wykonawca na pocegbtipowiedzialnéci obowizany jest do dostarczenia
gwarancji wykonania rob6t - wniesienia zabezpiezzealeytego wykonania przedmiotu robét budowlanych na
sune podan w specyfikacji istotnych warunkéw zamodwienia. Gamgja ta zachowuje waos¢ na caty czas
realizacji oraz usuwania wad w okresie gwarancyjngostanie zwrécona wagu oznaczonego w SIWZ czasu od

daty odbioru ostatecznego w petnej wysakpjezeli nie kzdzie powoddéw do jej uruchomienia.

Bezpieczdstwo, higiena pracy, ochrona zdrowia

Wykonawca kdzie przestrzegaprzepisdw bhp, a w przypadku ich braku - instrakaop wytyczne producenta,
zobowhzujac pracownikéw do dbakei o bezpieczne warunki dla zdrowia w miejscu wywanych prac. W czasie
wykonywania przedmiotu umowy powinien:

- przestrzegabezpieczaéstwa wszystkich oséb zatrudnionych przy wykonywagmizedmiotu robét
budowlanych i przebywagych w jego otoczeniu,

- zapozné osoby wykonujce przedmiot rob6t budowlanych z warunkami bezpgsteva oraz zasadami
powiadamiania i dziatania w przypadku wasienia zagroen,

- wykona odpowiednie ogrodzeniaswietlenia i oznakowania terenu robdét,



- zapewnt ochrorg otoczenia, placusrodowiska przed zniszczeniem i zdewastowaniem,
- zn& wszystkie obowizki wynikajace z odebnych przepiséw odnoseze st do bezpieczestwa, higieny

pracy, ppa. oraz ochrongrodowiska i stosow@je w czasie prowadzenia prac.



OGOLNE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

Wymagania ogolne
SPIS TRESCI

1. WSTEP

2. MATERIALY

3. SPRZET

4. TRANSPORT

5. WYKONANIE ROBOT
6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT
7. OBMIAR ROBOT

8. ODBIOR ROBOT

9. PODSTAWA PLATNOSCI

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogéinej specyfikacji teclzniej (OST) $ wymagania og6lne dotygze wykonania i

odbioru rob6t drogowych i mostowych.
1.2. Zakres stosowania OST

Ogolna specyfikacja techniczna stanowi olbxawjaca podstaw opracowania szczegétowej specyfikacji

technicznej stosowanej jako dokument przetargokoniraktowy przy zlecaniu i realizacji robét
1.3. Zakres rob6t obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obggnuymagania ogoélne, wspdlne dla robétetyagh

ogolnymi specyfikacjami technicznymi,.
1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1 Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronapatrzony pieczxia organu wydajcego, wydany
zgodnie z obowazujacymi przepisami, stanowty urzdowy dokument przebiegu rob6t budowlanychzsty do

notowania zdarzei okolicznaici zachodzcych w toku wykonywania robo6t, rejestrowania dokeagych odbioréw
robét, przekazywania polete innej korespondencji technicznej paahty Inzynierem/ Kierownikiem projektu,

Wykonawe i projektantem.

1.4.2. Inzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w dahyckontraktowych (wyznaczona przez
Zamawiajcego, 0 ktérej wyznaczeniu poinformowany jest Wykona), odpowiedzialna za nadzorowanie robét i

administrowanie kontraktem.

1.4.3. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwgpowaniona do kierowania robotami i do

wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kokiua

1.4.4. Koryto - element uformowany w korpusie drogowyntelu utazenia w nim konstrukcji nawierzchni.



1.4.5 Ksiazka obmiaréw - akceptowany przezzymiera/Kierownika projektu zeszyt z ponumerowangtnonami,
stuzacy do wpisywania przez Wykonawcobmiaru dokonywanych robét w formie wyliggzeszkicow i ew.
dodatkowych zalcznikéw. Wpisy w ksizce obmiaréw podlegaj potwierdzeniu przez hyniera/Kierownika

projektu.

1.4.6. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badzsy zaakceptowane przez Zamawdapo, niezbdne

do przeprowadzenia wszelkich badaréb zwihzanych z ocenjakosci materiatdw oraz robot.

1.4.7. Materialy - wszelkie tworzywa niezbne do wykonania robét, zgodne z dokumemtgmjojektowy i

specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przeyriiera/Kierownika projektu.
1.4.8. Podtaze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowyzaley pod nawierzchaido gkbokasci przemarzania.

1.4.9. Podtae ulepszone nawierzchni - gérna warstwa paaitbezaca bezpérednio pod nawierzchaj ulepszona w

celu umadliwienia przegcia ruchu budowlanego i wdeiwego wykonania nawierzchni.

1.4.10.Polecenie layniera/Kierownika projektu - wszelkie polecenia gqkazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu, w formie pisemnej, detyce sposobu realizacji robét lub innych sprawazanych

Z prowadzeniem budowy.
1.4.11.Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizydagtlaca autorem dokumentacji projektowej.

1.4.12.Przetargowa dokumentacja projektowa -¢$ézdokumentacji projektowej, ktéra wskazuje lokaljzac

charakterystyk i wymiary obiektu kdacego przedmiotem robot.

1.4.13.Slepy kosztorys - wykaz rob6t z podaniem ichsdio (przedmiarem) w kolejrigi technologicznej ich

wykonania.

1.4.14.Teren budowy - teren udeghiony przez Zamawiagego dla wykonania na nim rob6t oraz inne miejsca

wymienione w kontrakcie jako twaize czs¢ terenu budowy.

1.4.15.Zadanie budowlane - & przedsiwziecia budowlanego, stanoyga odebna catas¢ konstrukcyjm lub
technologicza, zdolra do samodzielnego petnienia funkcji techniczrigtkowych. Zadanie mie polega na
wykonywaniu rob6t zwizanych z budow modernizagj/ przebudow, utrzymaniem oraz ochrarbudowli drogowej

lub jej elementu.
1.5. Ogdélne wymagania dotycrce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakavykonanych rob6t, bezpiears#wo wszelkich czynniei na
terenie budowy, metodyzyte przy budowie oraz za ich zgodha@ dokumentagjprojektova, SST i poleceniami

Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiagcy w terminie okrdlonym w dokumentach kontraktowych prze&aNykonawcy teren budowy
wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawniedministracyjnymi, lokalizagji wspo6trzdne punktow
gtéwnych trasy oraz reperéw, dziennik budowy oraa @gzemplarze dokumentacji projektowej i dwa katpl
SST.



Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziadd@a ochror przekazanych mu punktéw pomiarowych do chwili
odbioru ostatecznego robét. Uszkodzone lub zniseezaaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwalivtasny

koszt.

1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowagtizie zawiera rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazesdanym w
szczeg6towych warunkach umowy, uwadihiajpcym podziat na dokumentagprojektowva:
- Zamawiajcego; wykaz pozycji, ktére stanawiprzetargow dokumentag projektows oraz projektow
dokumentagj wykonawcaz (techniczr) i zostam przekazane Wykonawcy,
- Wykonawcy; wykaz zawiergjy spis dokumentacji projektowej, kidbwWykonawca opracuje w ramach ceny

kontraktowe;j.

1.5.3. Zgodndé robot z dokumentacp projektowg i SST

Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkdakumenty przekazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu stanowtzes¢ umowy, a wymagania okilene w ch@éby jednym z nich s
obowigzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w catej dmlentac;ji.

W przypadku rozbienosci w ustaleniach poszczegdlinych dokumentéw obpwe kolejnd¢ ich waznosci
wymieniona w ,Kontraktowych warunkach og6lnych” @Binych warunkach umowy”).

Wykonawca nie mee wykorzystywa btedoéw lub opuszczew dokumentach kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadotninzyniera/Kierownika projektu, ktéry podejmie deayrj wprowadzeniu
odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbimosci, wymiary podane na @nie s, wazniejsze od wymiaréw okéonych na
podstawie odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone mateiiatls zgodne z dokumentagcprojektows i SST.

Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w SSEda uwazane za warti docelowe, od ktérych
dopuszczalneasodchylenia w ramach oldlenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatéweineéntow budowli
musz wykazywa& zgodnd¢ z okre&lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mpgzekraczéa
dopuszczalnego przedziatu toleranciji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty niedh w petni zgodne z dokumentagrojektows lub SST i
wplynie to na niezadowalgga jakaos¢ elementu budowli, to takie materiaty zostaastpione innymi, a elementy

budowli rozebrane i wykonane ponownie na koszt Whgkecy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy
a) Roboty modernizacyjne/ przebudowa i remoet@ywod ruchem”)

Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymasthiepcych obiektéw
(jezdnie sciezki rowerowe, cigi piesze, znaki drogowe, bariery ochronneadrenia odwodnienia itp.) na terenie
budowy, w okresie trwania realizacji kontrakti,d®o zakéczenia i odbioru ostatecznego robot.

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca przedstawiynierowi/Kierownikowi projektu do

zatwierdzenia, uzgodniony z odpowiednim zdemm drogi i organem zag@zapcym ruchem, projekt organizaciji



ruchu i zabezpieczenia rob6t w okresie trwania byddV zalenosci od potrzeb i pogpu rob6t projekt organizacii
ruchu powinien by na bieaco aktualizowany przez Wykonawdazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego
projektu organizacji ruchu, wymagazbrazowo ponownego zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania robét Wykonawca dostarczinstaluje i lzdzie obstugiwat wszystkie tymczasowe
urzadzenia zabezpieczge takie jak: zaporygwiatta ostrzegawcze, sygnaty, itp., zapewagay ten sposéb
bezpieczéstwo pojazdéw i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widocgecion dzien i w nocy tych zapér i znakdw, dla ktérych jest to
nieodzowne ze wzgtléw bezpieczestwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne udzenia zabezpieczgje kxda akceptowane przez ipniera/Kierownika
projektu.

Fakt przysipienia do rob6t Wykonawca obwsi publicznie przed ich rozpoeziem w spos6b uzgodniony
z Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszdéeew miejscach i iléciach okrélonych przez
Inzyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnycktorych tre¢ bedzie zatwierdzona przezayniera/Kierownika
projektu. Tablice informacyjneeda utrzymywane przez Wykonawev dobrym stanie przez caly okres realizacji
robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegeboej zaptacie i przyjmuje gize jest whczony w cern

kontraktows.
b) Roboty o charakterze inwestycyjnym

Wykonawca jest zobowikany do zabezpieczenia terenu budowy w okresientenr@alizacji kontraktuzado
zakaczenia i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstalujegdzie utrzymywa tymczasowe uggdzenia zabezpieczgie, w tym:
ogrodzenia, pacze, gdwietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze oraz wsdeehnesrodki niezlzdne do ochrony
robét, wygody spoteczsoi i innych.

W miejscach przylegagych do drég otwartych dla ruchu, Wykonawca ograddlziwyraznie oznakuje teren
budowy, w spos6b uzgodniony zzymierem/Kierownikiem projektu.

Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczonepdiazddw i maszyn pracgych przy realizacji robot,
Wykonawca odpowiednio oznakuje w spos6b uzgodnmimgynierem/Kierownikiem projektu.

Fakt przysipienia do rob6t Wykonawca obwii@ publicznie przed ich rozpoeziem w sposéb uzgodniony
z Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszdéeew miejscach i iléciach okrélonych przez
Inzyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnycktorych tre¢ bedzie zatwierdzona przezayniera/Kierownika
projektu. Tablice informacyjnegda utrzymywane przez Wykonawev dobrym stanie przez caly okres realizacji
robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegeboej zaptacie i przyjmuje gize jest whczony w cern

kontraktow.

1.5.5. Ochronasrodowiska w czasie wykonywania robét

Wykonawca ma obowkek zn& i stosowé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dae
ochronysrodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykazania rob6t Wykonawceagbizie:



a) utrzymywaéteren budowy i wykopy w stanie bez wody staj,
b) podejmowéa wszelkie uzasadnione kroki meg na celu stosowaniegsilo przepiséw i norm dotygeych
ochronysrodowiska na terenie i wokét terenu budowy oredzie unik& uszkodzé lub uchazliwosci dla oséb lub
débr publicznych i innych, a wynikgjych z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszezeb innych przyczyn
powstatych w nagpstwie jego sposobu dziatania.
Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegdlny wzgd na:

1) lokalizagt baz, warsztatoéw, magazynow, sktadowisk, ukopévégdiojazdowych,
2) srodki ostranaosci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikdéw i ciekdw wodnpgtami lub substancjami toksycznymi,

b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

c) maliwoscia powstania pzaru.

1.5.6. Ochrona przeciwp@arowa

Wykonawca bdzie przestrzedgaprzepisy ochrony przeciwparowej.

Wykonawca hdzie utrzymywad, wymagany na podstawie odpowiednich przepisowapyasprzt
przeciwpaarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomiesz@dnbiurowych, mieszkalnych, magazynach oraz w
maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne éda sktadowane w spos6b zgodny z odpowiednimi przemisaabezpieczone przed
dostpem os6b trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowamxarem wywotanym jako rezultat

realizacji robét albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposob trwaty szkodliwe dla otoczenia, niedn dopuszczone dozycia.

Nie dopuszcza siuzycia materiatdw wywotujcych szkodliwe promieniowanie aggéniu wickszym od
dopuszczalnego, olkdlenego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadoweyde do robot bda miaty aprobag techniczi wydary przez uprawnios
jednostk, jednoznacznie okétajaca brak szkodliwego oddziatywania tych materiatowsralowisko.

Materiaty, ktére g szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robét, &pkaczeniu robét ich szkodlivéd
zanika (np. materialy pylaste) mphy¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymaggchnologicznych
wbudowania. Jeeli wymagaj tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien otrayzgod: na wycie tych
materiatdw od wiéciwych organdéw administraciji patwowe;.

Jezeli Wykonawca ayt materiatdw szkodliwych dla otoczenia zgodniespecyfikacjami, a ichaycie

spowodowato jakiekolwiek zagreniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawyaj

1.5.8. Ochrona wtasnéci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochroinstalacji na powierzchni ziemi i za wdzenia podziemne, takie jak
rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiaddalsych wiacicielami tych uradzer potwierdzenie
informacji dostarczonych mu przez Zamawtago w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zemevtasciwe

oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzenieningtdiacji i uradzen w czasie trwania budowy.
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Wykonawca zobowizany jest umigci¢ w swoim harmonogramie rezegwzasow dla wszelkiego rodzaju
robét, ktére maj by¢ wykonane w zakresie przefenia instalacji i urgdzen podziemnych na terenie budowy i
powiadomé Inzyniera/Kierownika projektu i wladze lokalne o zam@rozpoczcia robot. O fakcie przypadkowego
uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocpa®iadomi Irzyniera/Kierownika projektu i zainteresowane
wladze oraz &dzie z nimi wspétpracowat dostarczajwszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu aspr
Wykonawca kdzie odpowiadéaza wszelkie spowodowane przez jego dziatania wzkua instalacji na

powierzchni ziemi i urgdzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonyelprzez Zamawiagego.

Jezeli teren budowy przylega do terenéw z zabuglavieszkaniow, Wykonawca bdzie realizowa roboty
w sposéb powodagy minimalne niedogodrioi dla mieszkacow. Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia

zabudowy mieszkaniowej wsiedztwie budowy, spowodowane jego dziatébip

Inzynier/Kierownik projektu bdzie na bieaco informowany o wszystkich umowach zawartych painy
Wykonawe a wiacicielami nieruchoméei i dotyczicych korzystania z wiasiai i drég wewrtrznych. Jednate,
ani Inzynier/Kierownik projektu ani Zamawiggy nie kzdzie ingerowat w takie porozumienia, o ile niglpone

sprzeczne z postanowieniami zawartymi w warunkaobwy.

1.5.9. Ograniczenie obajzen osi pojazdéw

Wykonawca bdzie stosowasi¢ do ustawowych ogranicaaaciskdw osi na drogach publicznych przy
transporcie materiatéw i wypaosenia na i z terenu robét. Wykonawca uzyska wszelieelzdne zezwolenia i
uzgodnienia od wigiwych wtadz co do przewozu nietypowych wagowo fadaw (ponadnormatywnych) i o
kazdym takim przewozie dazie powiadamiat layniera/Kierownika projektu. tiynier/Kierownik projektu moe
poleck, aby pojazdy nie spenigje tych warunkéw zostaty usgte z terenu budowy. Pojazdy powoshtg
nadmierne obaizenie osiowe niedula dopuszczone naviezo ukaiczony fragment budowy w oddie terenu
budowy i Wykonawca ¢xizie odpowiadat za naprawvszelkich robét w ten sposéb uszkodzonych, zgodnie

poleceniami layniera/Kierownika projektu.

1.5.10. Bezpiecaestwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawoglhbie przestrzegaprzepisdw dotyccych bezpieczestwa i higieny
pracy.

W szczegdlnéci Wykonawca ma obowkek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz pielsiapcych odpowiednich wymagasanitarnych.

Wykonawca zapewni idalzie utrzymywat wszelkie uggdzenia zabezpieczaje, socjalne oraz spitz
odpowiedn odziez dla ochronyzycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie olazzdpewnienia
bezpieczéstwa publicznego.

Uznaje st, ze wszelkie koszty zwzane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej nie podlegaj

odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie kontraktowe;j.
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1.5.11. Ochrona i utrzymanie robét

Wykonawca kdzie odpowiadat za ochremobdét i za wszelkie materialy i wdzenia uywane do robét od
daty rozpoczcia do daty wydania potwierdzenia zékaenia robét przez #yniera/Kierownika projektu.

Wykonawca bdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymamiearmo by
prowadzone w taki sposéb, aby budowla drogowadjiblgementy byly w zadowalgym stanie przez caly czas, do
momentu odbioru ostatecznego.

Jeli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzyneq to na polecenie tygniera/Kierownika

projektu powinien rozpoez roboty utrzymaniowe nie @gaiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowanie gido prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobovazany jest znawszystkie zaradzenia wydane przez wiadze centralne i miejscowe or
inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktorevs jakikolwiek sposdb zwizane z wykonywanymi robotami ethzie w
petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych posta@opodczas prowadzenia robét.

Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych idalzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie
wszelkich wymaga prawnych odnénie znakéw firmowych, nazw lub innych chronionyalayw w odniesieniu do
sprztu, materiatow lub urzer uzytych lub zwhzanych z wykonywaniem rob6t i w sposohgty bedzie
informowat Inzyniera/Kierownika projektu o swoich dziataniachzgulstawiajc kopie zezwolg i inne odnéne
dokumenty. Wszelkie straty, koszty pgsiwania, obcizenia i wydatki wynikte z lub zwizane z naruszeniem
jakichkolwiek praw patentowych pokryje Wykonawcayyjatkiem przypadkoéw, kiedy takie naruszenie wyniknie z

wykonania projektu lub specyfikacji dostarczongjga Ireyniera/Kierownika projektu.
1.5.13. Réwnowanosé norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotamn&onkretne normy i przepisy, ktére spethiaaj
materialy, spret i inne towary oraz wykonane i zbadane robotgatmbowinzywat postanowienia najnowszego
wydania lub poprawionego wydania powotanych nopreepisoéw o ile w warunkach kontraktu nie postarmi
inaczej. W przypadku gdy powotane normy i przepispaistwowe lub odnosgsig do konkretnego kraju lub
regionu, mog by¢ réwniez stosowane inne odpowiednie normy zapewags@yréwny lub wyszy poziom wykonania
niz powotane normy lub przepisy, pod warunkiem iclagizenia i pisemnego zatwierdzenia przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Ranice pomédzy powotanymi normami a ich proponowanymi zami&ami musza

by¢ doktadnie opisane przez Wykonawn@rzedtazone Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia.
1.5.14. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wddiowe, budowle oraz inne pozost&bo znaczeniu
geologicznym lub archeologicznym odkryte na terdnidowy leda uwazane za wtasnigé Zamawiajcego.
Wykonawca zobowzany jest powiadonilnzyniera/Kierownika projektu i pogbowa zgodnie z jego poleceniami.
Jezeli w wyniku tych polecé Wykonawca poniesie koszty i/lub wypta op&nienia w robotach, ynier/Kierownik
projektu po uzgodnieniu z Zamawiaym i Wykonawa ustali wydh#zenie czasu wykonania robo6t i/flub wyséko

kwoty, o ktog nalery zwigkszy¢ cerg kontraktova.

1.6. Zaplecze Zamawiajcego 6 ile warunki kontraktu przewidajrealizacg)
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Wykonawca zobowizany jest zabezpieczyamawiajgcemu, pomieszczenia biurowe, sgirzransport oraz

inne uradzenia towarzysce, zgodnie z wymaganiami podanymi w D-M-00.00.Bdplecze Zamawiagego”.

2. MATERIALY
2.1.Zr6dta uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanyrkavgystaniem jakichkolwiek materiatéw
przeznaczonych do robét, Wykonawca przedstamjrierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia,
szczeg6towe informacje dotyge proponowanegarddta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych
materiatéw jak réwniz odpowiednigwiadectwa badalaboratoryjnych oraz probki materiatow.

Zatwierdzenie partii materiatéw z danegddta nie oznacza automatycznie,wszelkie materiaty z danego
zrodta uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowazany jest do prowadzenia bada celu wykazaniaze materialy uzyskane z

dopuszczonegérédta w sposob goty spetniaj wymagania SST w czasie realizacji rob6t.
2.2. Pozyskiwanie materiatéw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwald wiacicieli i odngnych wtadz na pozyskanie materiatow
zezrédel miejscowych wdczapc w tozrédta wskazane przez Zamawdieggo i jest zobowgzany dostarcay
Inzynierowi/Kierownikowi projektu wymagane dokumentyzed rozpocgciem eksploatacjirédia.

Wykonawca przedstawi fgnierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia dokentact zawierajca
raporty z bad@aterenowych i laboratoryjnych oraz proponowanzez siebie metedvydobycia i selekciji,
uwzglkdniajac aktualne decyzje o eksploatacji, organéw adnragitpaistwowej i samorgdowe).

Wykonawca ponosi odpowiedziakioza spetnienie wymagalosciowych i jakgciowych materiatow
pochodacych zezrédet miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytutu wydolhymateriatéw, dzigawy i inne jakie okz sie
potrzebne w zwizku z dostarczeniem materiatéw do robot.

Humus i nadktad czasowo zth z terenu wykopow, dokopdw i miejsc pozyskanidematéw miejscowych
beda formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypcekutgwaciji terenu po ukiczeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopa terenie budowy lub z innych miejsc
wskazanych w dokumentach umowsdb wykorzystane do rob6t lub odwiezione na odktadavdpdnio do
wymaga umowy lub wskazalnzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca nie &dzie prowadz zadnych wykopow w olgbie terenu budowy poza tymi, ktére zostaty
wyszczegOlnione w dokumentach umowy, chyleaizyska na to pisemarzgod; Inzyniera/Kierownika projektu.

Eksploatacjardédet materiatéw &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obgamjacymi na

danym obszarze.
2.3. Materiaty nie odpowiadapce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostamprzez Wykonawe wywiezione z terenu budowy i

zlozone w miejscu wskazanym przezyniera/Kierownika projektu. 3& Inzynier/Kierownik projektu zezwoli
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Wykonawcy na #gycie tych materiatdw do innych robotzre dla ktérych zostaty zakupione, to koszt tych
materiatéw zostanie odpowiednio przewéaciowany (skorygowany) przez igniera/Kierownika projektu.
Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajdugie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykeaaw

wykonuje na wtasne ryzyko, lige sk z jego nieprzyciem, usurgciem i niezaptaceniem
2.4. Wariantowe stosowanie materiatéw

Jeli dokumentacja projektowa lub SST przewiglojozliwo $¢ wariantowego zastosowania rodzaju
materialu w wykonywanych robotach, Wykonawca powradinzyniera/Kierownika projektu o swoim zamiarze co
najmniej 3 tygodnie przedzyciem tego materiatu, albo w okresie iaym, jéli bedzie to potrzebne z uwagi na
wykonanie badawymaganych przez #yniera/Kierownika projektu. Wybrany i zaakceptowanglzaj materiatu nie

moze by p&zniej zmieniany bez zgody igniera/Kierownika projektu.
2.5. Przechowywanie i skladowanie materiatéw

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane matedo czasu gdydula one uyte do robot, byty
zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaly gakas¢ i whasciwosci i byty dostpne do kontroli przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Miejsca czasowego skladowania materiat@aalzlokalizowane w olgbie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z laynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem bwglav miejscach zorganizowanych przez

Wykonaweg; i zaakceptowanych przezayniera/Kierownika projektu.
2.6. Inspekcja wytworni materiatow

Wytwornie materiatéw magby¢ okresowo kontrolowane przezzymiera/Kierownika projektu w celu
sprawdzenia zgodidoi stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Prohéteriatdw mog by¢ pobierane w
celu sprawdzenia ich wdeiwosci. Wyniki tych kontroli lzda stanowt podstaw do akceptacji okigonej partii
materiatéw pod wzghem jakdci.
W przypadku, gdy liynier/Kierownik projektu bdzie przeprowadzat inspekojvytworni, musza byé
spetnione nagpujace warunki:
a) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat zapewnion wspéiprag i pomoc Wykonawcy oraz producenta
materiatéw w czasie przeprowadzania inspekcji,
b) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat wolny dosip, w dowolnym czasie, do tychgzi wytwoérni, gdzie
odbywa s¢ produkcja materialtéw przeznaczonych do realizadjbt,
c) Jeeli produkcja odbywa si w miejscu nie nalacym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dla

Inzyniera/Kierownika projektu zezwolenie dla przeproaenia inspekcji i badaw tych miejscach.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowikany do aywania jedynie takiego spgtai, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jaké¢ wykonywanych rob6t. Spez uzywany do robét powinien ldyzgodny z ofet Wykonawcy i
powinien odpowiadapod wzgédem typow i ilgci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcieanizacii
robét, zaakceptowanym przezymiera/Kierownika projektu; w przypadku braku usfialv wymienionych wyej

dokumentach, spez powinien by uzgodniony i zaakceptowany przezyniera/Kierownika projektu.
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Liczba i wydajné¢ sprztu powinny gwarantowaprzeprowadzenie robét, zgodnie z zasadamistdmgmi
w dokumentaciji projektowej, SST i wskazaniachytmera/Kierownika projektu.

Sprzt bedacy wlasndcia Wykonawcy lub wynagty do wykonania robét ma Bytrzymywany w dobrym
stanie i gotowéci do pracy. Powinien ldyzgodny z normami ochrorfyodowiska i przepisami dotygzymi jego
uzytkowania.

Wykonaweca dostarczy iynierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentéw paerdzapcych
dopuszczenie speis do wytkowania i bada okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca bdzie konserwowasprzt jak réwniez naprawig lub wymieni& sprzt niesprawny.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewidnjozliwos¢ wariantowego gycia sprztu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomiyiniera/Kierownika projektu o swoim zamiarze wyboru
uzyska jego akceptacprzed ayciem sprztu. Wybrany spra, po akceptacji layniera/Kierownika projektu, nie
moze by p&niej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantage zachowania warunkéw umowy,

zostan przez Irtyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i mi®puszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowtany do stosowania jedynie takigiodkdéw transportu, ktére nie wplyn
niekorzystnie na jak@ wykonywanych robét i wkiwosci przewaonych materiatow.

Liczbasrodkéw transportu powinna zapewéigrowadzenie robét zgodnie z zasadami dkreymi w
dokumentaciji projektowej, SST i wskazaniachyimera/Kierownika projektu, w terminie przewidzianyumows.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdgtabspetnid wymagania dotycce przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych naciskéw i innych parametréw technicznyc$rodki transportu
nie spetniaice tych warunkéw magby¢ dopuszczone przezayniera/Kierownika projektu, pod warunkiem
przywrocenia stanu pierwotnegeytkowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bdzie usuwa na biezaco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenikadzenia

spowodowane jego pojazdami na drogach publicznyah dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robgddnie z warunkami umowy oraz za j&ko
zastosowanych materiatéw i wykonywanych rob6t,chazigodné¢ z dokumentagj projektovs, wymaganiami SST,
PZJ, projektem organizacji robét opracowanym pkégkonawe oraz poleceniami kryniera/Kierownika projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metoggpnywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytyezem planie i wyznaczenie wysodm wszystkich
elementdéw robot zgodnie z wymiarami ednymi okrélonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanyna
pismie przez layniera/Kierownika projektu.

Btedy popetnione przez Wykonawev wytyczeniu i wyznaczaniu robét zostanisungte przez Wykonawge
na whasny koszt, z wyfkiem, kiedy dany lkid okae sk skutkiem bt¢du zawartego w danych dostarczonych

Wykonawcy na gimie przez layniera/Kierownika projektu.
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Sprawdzenie wytyczenia robét lub wyznaczenia wgscikprzez Irkyniera/Kierownika projektu nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialdoi za ich doktadn&t.

Decyzje Iyniera/Kierownika projektu dotyaze akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementohbot
beda oparte na wymaganiach oklenych w dokumentach umowy, dokumentacji projektpive SST, a take w
normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzjizyimer/Kierownik projektu uwzgidni wyniki bada
materiatdw i robdt, rozrzuty normalnie wyptijace przy produkcji i przy badaniach materiatdwswiadczenia z
przesziéci, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wptyvagie na rozwzan kwestk.

Polecenia layniera/Kierownika projektu powinny By wykonywane przez Wykonawcw czasie
okreslonym przez layniera/Kierownika projektu, pod gtba zatrzymania rob6t. Skutki finansowe z tego tytutu

poniesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jakéci

Wykonawca jest zobowzany opracowa i przedstawd do akceptacji layniera/Kierownika projektu
program zapewnienia jako. W programie zapewnienia jad@ Wykonawca powinien okgé¢, zamierzony sposob
wykonywania rob6t, mdiwosci techniczne, kadrowe i plan organizacji rob6t gawdupcy wykonanie robét zgodnie
z dokumentagj projektows, SST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia jai@ powinien zawieré
a) cz$¢ 0golra opisupca;

- organizag wykonania robét, w tym terminy i sposéb prowadaemwibét,

- organizagj ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

- spos6b zapewnienia bhp.,

- wykaz zespoléw roboczych, ich kwalifikacjerzygotowanie praktyczne,

- wykaz os6b odpowiedzialnych za jékoterminowd¢ wykonania poszczegdlnych elementéw robot,

- system (sposéb i proceduproponowanej kontroli i sterowania jaloia wykonywanych robét,

- wyposaenie w sprzt i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratoriumasthego lub
laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zigmiowadzenie badd,

- sposéb oraz forgn gromadzenia wynikdw badalaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw
mechanizmoéw sterggych, a take wyckhganych wnioskéw i zastosowanych korekt w procesie
technologicznym, proponowany  sposéb i ferm przekazywania  tych informaciji
Inzynierowi/Kierownikowi projektu;

b) cz$¢ szczegbtow opisupca dla kazdego asortymentu robét:

- wykaz maszyn i usgzen stosowanych na budowie z ich parametrami techginznoraz
wyposaeniem w mechanizmy do sterowania iagtzenia pomiarowo-kontrolne,

- rodzaje i ilé¢ srodkéw transportu oraz uydzer do magazynowania i zatadunku materiatéw, spoiw,
lepiszczy, kruszyw itp.,

- sposdb zabezpieczenia i ochrony tadunkéwdpueat ich wiasciwosci w czasie transportu,
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- sposéb i procedgirpomiaréw i bada (rodzaj i czstotliwos¢, pobieranie probek, legalizacja i
sprawdzanie uegzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatdw, waytania mieszanek i
wykonywania poszczeg6linych elementéw robot,

- spos6b pogbowania z materiatami i robotami nie odpowiagdgmi wymaganiom.
6.2. Zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli robét dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeamj aby osigna¢ zatazoma
jakos¢ robét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pghkontrok robét i jakdci materiatdbw. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wézapac personel, laboratorium, sptzzaopatrzenie i wszystkie wdzenia niezidne
do pobierania prébek i batlanateriatéw oraz robét.

Przed zatwierdzeniem systemu kontrolizymier/Kierownik projektu mée zaadac od Wykonawcy
przeprowadzenia baflav celu zademonstrowanize poziom ich wykonywania jest zadowatayj.

Wykonawca hdzie przeprowadzapomiary i badania materiatéw oraz robot zstatliwoscia zapewniajca
stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartyndiokumentacji projektowej i SST

Minimalne wymagania co do zakresu badéch czstotliwos¢ sa okreslone w SST, normach i wytycznych.
W przypadku, gdy nie zostaty one tam dhoee, Inzynier/Kierownik projektu ustali jaki zakres kontrgest
konieczny, aby zapewhivykonanie rob6t zgodnie z umaw

Wykonawca dostarczy ynierowi/Kierownikowi projektuswiadectwa,ze wszystkie stosowane gdzenia
i sprzt badawczy posiadawazna legalizacg, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiagl@ymaganiom norm
okreslajacych procedury bada

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mi€ nieograniczony dogp do pomieszczelaboratoryjnych, w celu ich
inspekcji.

Inzynier/Kierownik projektu hdzie przekazyw& Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedochgnieciach dotyczcych uradzea laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub
metod badawczych. Zeli niedocignigcia te lyda tak powane, ze mog wplyna¢ ujemnie na wyniki bada
Inzynier/Kierownik projektu natychmiast wstrzymaygie do robét badanych materiatéw i dépuje do wycia
dopiero wtedy, gdy niedaoginiccia w pracy laboratorium Wykonawcy zosiansungte i stwierdzona zostanie
odpowiednia jak&t tych materiatéw.

Wszystkie koszty zwizane z organizowaniem i prowadzeniem liadateriatdw ponosi Wykonawca.
6.3. Pobieranie prébek

Prébki keda pobierane losowo. Zalecas Stosowanie statystycznych metod pobierania prébeartych na
zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moby¢ z jednakowym prawdopodoliigwem
wytypowane do bada

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mi€ zapewnioa mazliwos¢ udziatu w pobieraniu prébek.

Pojemniki do pobierania probek eda dostarczone przez Wykonawci zatwierdzone przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Prébki dostarczone przéVykonawg do badé wykonywanych przez
Inzyniera/Kierownik projektu &da odpowiednio opisane i oznakowane, w sposOb zaddwepy przez

Inzyniera/Kierownika projektu.
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Na zlecenie layniera/Kierownika projektu Wykonawcaetizie przeprowadzadodatkowe badania tych
materiatéw, ktére budgzwatpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane materiaty nie zostgmwzez Wykonawg
usungte lub ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych dodatikch bada pokrywa Wykonawca tylko w przypadku

stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku kosztgokrywa Zamawiagy.
6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryetts przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W p@adip, gdy
normy nie obejmuj jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stogomazna wytyczne krajowe, albo inne
procedury, zaakceptowane przezyimiera/Kierownika projektu.

Przed przyspieniem do pomiaréw lub baflaWykonawca powiadomi kyniera/Kierownika projektu o
rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania.wWgkonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstzav

pismie ich wyniki do akceptacji kyniera/Kierownika projektu.
6.5. Raporty z bada

Wykonaweca hdzie przekazywaInzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportéw z wigami bada jak
najszybciej, nie pfiej jednak nt w terminie okrélonym w programie zapewnienia jal.
Wyniki bada (kopie) kzda przekazywane kynierowi/Kierownikowi projektu na formularzach wedt

dostarczonego przez niego wzoru lub innych, priegazaaprobowanych.
6.6. Badania prowadzone przez lzyniera/Kierownika projektu

Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokomgmia kontroli, pobierania prébek i badania
materiatbw w miejscu ich wytwarzania/pozyskiwaraa\WWykonawca i producent materiatbw powinien udziehiu
niezkzdnej pomocy.

Inzynier/Kierownik projektu, dokonag weryfikacji systemu kontroli robét prowadzonegazqx
Wykonawe, poprzez midzy innymi swoje badania.cbzie ocenia zgodnd¢ materiatow i rob6t z wymaganiami
SST na podstawie wynikéw wtasnych badantrolnych jak i wynikéw badadostarczonych przez Wykonagvc

Inzynier/Kierownik projektu powinien pobietaprébki materiatdw i prowadéi badania niezaimie od
Wykonawcy, na swoéj koszt. ddi wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcy as niewiarygodne, to
Inzynier/Kierownik projektu oprze siwytacznie na wkasnych badaniach przy ocenie zgédnoateriatéw i robét z
dokumentagj projektows i SST. Maze réwnie: zleci, sam lub poprzez Wykonawcprzeprowadzenie powtérnych
lub dodatkowych bada niezalenemu laboratorium. W takim przypadku catkowite kgspowtérnych lub

dodatkowych badai pobierania prébek poniesione zostanzez Wykonawe
6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu mge dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktére posiadaj
1. certyfikat na znak bezpiedstwa wykazujcy, ze zapewniono zgod§é z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmjch oraz wiéciwych przepiséw i dokumentow
technicznych,
2. deklarag zgodndci lub certyfikat zgodngxi z:

- Polsk Normy lub
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- aprobat techniczi, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowidtaskiej Normy, jeeli nie
sa objete certyfikacy okreslona w pkt 1
i ktére spetniaj wymogi SST.

W przypadku materiatow, dla ktérych ww. dokumesfyvymagane przez SST,4da partia dostarczona do
robét lzdzie posiadate dokumenty, oktajace w sposdb jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe mugzposiadd ww. dokumenty wydane przez producenta, a w raznigzpby
poparte wynikami badawykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badmda dostarczone przez Wykonagvc
Inzynierowi/Kierownikowi projektu.

Jakiekolwiek materialy, ktére nie spetnigaych wymagéa beda odrzucone.
6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawimpowiazujacym Zamawiajcego i Wykonawe w
okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy dac& okresu gwarancyjnego. Odpowiedziathaa
prowadzenie dziennika budowy zgodnie z okawjacymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy eda dokonywane na biaco i keda dotyczy przebiegu robét, stanu
bezpieczéstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarstejny budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowyetizie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonata
zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz etdska stibowego. Zapisy dxla czytelne, dokonane trwat
technila, w poradku chronologicznym, bezpednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zakczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumdrida oznaczone kolejnym numerem aanika
i opatrzone dati podpisem Wykonawcy i kryniera/Kierownika projektu.

Do dziennika budowy natg wpisywa w szczegolngci:

- dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,

- dat przekazania przez Zamawijeggo dokumentacji projektowej,

- dat uzgodnienia przez #yniera/Kierownika projektu programu zapewnieniaofk i harmonogramoéw
robét,

- terminy rozpoagzia i zakdiczenia poszczeg6lnych elementéw robét,

- przebieg robét, trudéai i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przytgprzerw w robotach,

- uwagi i polecenia ktyniera/Kierownika projektu,

- daty zargdzenia wstrzymania robét, z podaniem powodu,

- zgtoszenia i daty odbioréw robét zané@ich i ulegaicych zakryciu, cgciowych i ostatecznych odbioréw
robét,

- wyjanienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

stan pogody i temperatupowietrza w okresie wykonywania robét podlegggh ograniczeniom lub

wymaganiom szczegoélnym w zyzku z warunkami klimatycznymi,

zgodné¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich apise dokumentacji projektowej,

dane dotyexe czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedtiakcie wykonywania robét,

dane dotyee sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,
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- dane dotycce jakaci materiatdw, pobierania prébek oraz wyniki prampadzonych badaz podaniem, kto
je przeprowadzat,

- wyniki préb poszczegélnych elementéw budawtiodaniem, kto je przeprowadzat,
- inne istotne informacje o przebiegu roboét.

Propozycje, uwagi i wyjmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowydab przedidone
Inzynierowi/Kierownikowi projektu do ustosunkowania.si

Decyzje Imyniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika bwg Wykonawca podpisuje z
zaznaczeniem ich praygia lub zagciem stanowiska.

Wpis projektanta do dziennika budowy obligujezyiniera/Kierownika projektu do ustosunkowania. si

Projektant nie jest jednak stepnmowy i nie ma uprawniedo wydawania pole@éeVykonawcy robot.
(2) Ksiazka obmiaréw

Ksiazka obmiaréw stanowi dokument pozwataj na rozliczenie faktycznego pegti kazdego z elementéw
rob6t. Obmiary wykonanych robét przeprowadza wi sposéb eigly w jednostkach przgtych w kosztorysie i

wpisuje do ksizki obmiarow.
(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodoblub certyfikaty zgodn&ci materiatdw, orzeczenia o jal@
materiatéw, recepty robocze i kontrolne wyniki bad&/ykonawcy leda gromadzone w formie uzgodnionej w
programie zapewnienia jakm. Dokumenty te stanowizahczniki do odbioru rob6t. Winny kyudostpnione na

kazde zyczenie Irryniera/Kierownika projektu.
(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zaliczagsbprdécz wymienionych w punktach (1) - (3) rgstiace dokumenty:
a) pozwolenie na realizagadania budowlanego,
b) protokoty przekazania terenu budowy,
c) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimiménumowy cywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robét,
e) protokoly z narad i ustale

f)  korespondengjna budowie.
(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy dxla przechowywane na terenie budowy w miejscu odpomgedabezpieczonym.

Zaginkcie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowodujgojematychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowyta zawsze dogpne dla liiyniera/Kierownika projektu i przedstawiane do

wgladu nazyczenie Zamawiagego.
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7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Obmiar robét bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych rob6t zgodnie z dokntacy projektows i
SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym pdaaieniu Irzyniera/Kierownika projektu o
zakresie obmierzanych robét i terminie obmiarunapnniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru lgda wpisane do kaiki obmiaréw.

Jakikolwiek bid lub przeoczenie (opuszczenie) wsdimch podanych wélepym kosztorysie lub gdzie
indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od obawku ukaiczenia wszystkich robot. Bdne dane zostampoprawione
wg instrukcji Inzyniera/Kierownika projektu na fie.

Obmiar gotowych robétduzie przeprowadzony z eztaicia wymagan do celu miesicznej ptatnéci na
rzecz Wykonawcy lub w innym czasie olmym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawad

Inzyniera/Kierownika projektu.
7.2. Zasady okrdlania ilosci rob6t i materiatéw

Dtugosci i odlegtaci pomigdzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymgida obmierzone poziomo wzdiu
linii osiowe;.

Jali SST wiaciwe dla danych robét nie wymagajego inaczej, objosci beda wyliczone w ni jako
dtugas¢ pomnaona przezredni przekrgj.

llosci, ktére mag by¢ obmierzone wagowogda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami
SST.

7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprat pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robédabzaakceptowane przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Urzadzenia i sprg pomiarowy zostan dostarczone przez Wykonagvcleeli urzadzenia te lub spet
wymagaj bada atestujcych to Wykonawcadazie posiadawazne $wiadectwa legalizaciji.

Wszystkie urzdzenia pomiaroweddla przez Wykonawe utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie

trwania robot.
7.4. Wagi i zasady waenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje antzenia wagowe odpowiadae odnénym wymaganiom SST dizie
utrzymywa to wyposaenie zapewniat w sposob eigly zachowanie doktadidoi wg norm zatwierdzonych przez

Inzyniera/Kierownika projektu.
7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary keda przeprowadzone przed gziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robétakeé w
przypadku wystpowania dhiszej przerwy w robotach.
Obmiar rob6t zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.

Obmiar rob6t podlegagych zakryciu przeprowadzasgirzed ich zakryciem.
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Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obli@ kda wykonane w sposéb zrozumiaty i
jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub @bgsci beda uzupetlnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie lagki obmiaroéw. W razie braku miejsca szkice mdy¢ dofaczone w formie oddzielnego

zahkcznika do ksizki obmiaréw, ktérego wzor zostanie uzgodniony zyhierem/Kierownikiem projektu.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbiorow robot

W zaleznosci od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu,
b) odbiorowi czsciowemu,
c) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.
8.2. Odbidr robdt zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiér robot zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdbi jakosci wykonywanych
robét, ktére w dalszym procesie realizacji ulggakryciu.

Odbiér rob6t zanikagych i ulegagcych zakryciu bdzie dokonany w czasie umdiwiajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania oggdmmstpu robaét.

Odbioru robot dokonuje kynier/Kierownik projektu.

Gotowa¢ danej czsci robot do odbioru zgltasza Wykonawca wpisem dentzika budowy i jednoczesnym
powiadomieniem layniera/Kierownika projektu. Odbidredzie przeprowadzony niezwtocznie, niezpij jednak
niz w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennika olyd i powiadomienia o tym fakcie
Inzyniera/Kierownika projektu.

Jaka¢ i ilos¢ rob6t ulegajcych zakryciu ocenia hynier/Kierownik projektu na podstawie dokumentow
zawierajicych komplet wynikow badalaboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiav konfrontacji z

dokumentagj projektovs, SST i uprzednimi ustaleniami.
8.3. Odbidr czsciowy

Odbiér czsciowy polega na ocenie #oi i jakosci wykonanych czsci rob6t. Odbioru cgciowego robot
dokonuje st wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym rob6t. @dhiob6t dokonuje trynier/Kierownik projektu.
8.4. Odbidr ostateczny robot

8.4.1.Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzetstego wykonania rob6t w odniesieniu do ichidio
jakosci i wartcci.

Calkowite zakéczenie robét oraz gotowedo odbioru ostatecznegedzie stwierdzona przez Wykonagvc
wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadigim na gimie o tym fakcie layniera/Kierownika

projektu.
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Odbiér ostateczny robét nagt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dicod dnia potwierdzenia
przez Irkyniera/Kierownika projektu zakmzenia robo6t i przycia dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robdt dokona komisja wyznaazwzez Zamawiagego w obecriei
Inzyniera/Kierownika projektu i Wykonawcy. Komisja ddkajaca roboty dokona ich oceny jaiadowej na
podstawie przedimnych dokumentéw, wynikow bafiapomiardéw, ocenie wizualnej oraz zgodoiowykonania
robét z dokumentagjprojektovs i SST.

W toku odbioru ostatecznego rob6t komisja zap@a realizacy ustalé przyjetych w trakcie odbioréw
robét zanikajcych i ulegajcych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania ralzdipetniagcych i robét
poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét aaowych lub robot uzupetnigjych w warstwie
scieralnej lub robotach wykazeniowych, komisja przerwie swoje czysoid ustali nowy termin odbioru
ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisgje jaka¢ wykonywanych rob6t w poszczegdélnych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej dokumeatajektows i SST z uwzgidnieniem tolerancji i nie ma wkszego
wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpiésieo ruchu, komisja dokona paten, oceniagc pomniejszoa

wartas¢ wykonywanych rob6t w stosunku do wymagazyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru astaégo robot jest protokét odbioru ostatecznego
rob6t sporadzony wg wzoru ustalonego przez Zamauwgapo.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohpany przygotowénastpujace dokumenty:
1. dokumenta¢j projektowa podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkgwijesli zostata

sporadzona w trakcie realizacji umowy,

2. szczegOtowe specyfikacje techniczne (@oustve z dokumentéw umowy i ew. uzupelacd lub
zamienne),

3. recepty i ustalenia technologiczne,

4, dzienniki budowy i ksiki obmiaréw (oryginaty),

5. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badieoznaczé laboratoryjnych, zgodne z SST i ew. PZJ,

6. deklaracje zgodsd lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatow zgodnie z SST i ew. PZJ,

7. oping technologicza sporadzom na podstawie wszystkich wynikow badapomiaréw zajczonych do

dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z SST i PZJ,
8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie rob@ivarzysacych (np. na przet@nie linii telefonicznej,
energetycznej, gazowejswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazamych robét wiécicielom uradzes,
9. geodezypinwentaryzagj powykonawcz robot i sieci uzbrojenia terenu,
10. kop¢ mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegintaryzacji powykonawcze;.
W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdeém przygotowania dokumentacyjnego nidabgotowe do
odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wigwea wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego

robé6t.
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Wszystkie zaradzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupetnige kxda zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawidaggo.

Termin wykonania robét poprawkowych i robét uzupahcych wyznaczy komisja.
8.5. Odbidr pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanydfor zwihzanych z usugtiem wad stwierdzonych
przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresi@rancyjnym.
Odbiér pogwarancyjnydulzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiekiwzgkdnieniem zasad

opisanych w punkcie 8.4 ,,0dbidr ostateczny robét”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia ogélne

Podstaw ptatndci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykanaa jednostk obmiarows ustalon,
dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattopmdstave ptatngci jest warté¢ (kwota) podana przez
Wykonawe w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kossowej lrdzie uwzgédniat wszystkie czynngi,
wymagania i badania skladeg st na jej wykonanie, okétone dla tej roboty w SST i w dokumentacji projeka.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétlpobejmowa:

- robocizr bezpadredni wraz z towarzysgcymi kosztami,

wartg¢ zwzytych materiatbw wraz z kosztami zakupu, magazymoajaewentualnych ubytkéw i transportu

na teren budowy,

wart@d¢ pracy sprztu wraz z towarzysgymi kosztami,

- koszty pérednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

podatki obliczone zgodnie z obawijacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalewlicza¢ podatku VAT.
9.2. Warunki umowy i wymagania ogoélne

Koszt dostosowaniaesido wymaga warunkéw umowy i wymagaogoélnych zawartych w ST obejmuje

wszystkie warunki okridone w ww. dokumentach, a nie wyszczegdlnione wkogsie.
9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdéw/przejazdow i orgarnjizachu obejmuje:
(@) opracowanie oraz uzgodnienie zyimerem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi instigjami projektu
organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz stalezeniem kopii projektu ignierowi/Kierownikowi
projektu i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodmignikajacych z posipu robét,
(b) ustawienie tymczasowego oznakowaniéwietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietateva ruchu,
(c) opfaty/dzierawy terenu,

(d) przygotowanie terenu,
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(e) konstrukgj tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, keamikOw, barier, oznakowai drenau,
(f) tymczasow przebudow urzadzer obcych.
Koszt utrzymania objazdéw/przejazdéw i organizasjhu obejmuije:
(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie inigtie tymczasowych oznakowapionowych, poziomych,
barier iswiatel,
(b) utrzymanie ptynnézi ruchu publicznego.
Koszt likwidacji objazdéw/przejazdéw i organizagjchu obejmuje:
(@) usungcie wbudowanych materiatéw i oznakowania,

(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budmel(Dz. U. Nr 89, poz. 414 z fybejszymi zmianami).

2.  Zaradzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopad@01 r. w sprawie dziennika budowy, monta
rozbiorki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 1380z. 1555).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogacliqartych (Dz. U. Nr 14, poz. 60 z pdiejszymi zmianami).
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SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM | ZAG ESZCZANIEM PODLO ZA

1. WSTEP

2. MATERIALY

3. SPRZET

4. TRANSPORT

5. WYKONANIE ROBOT
6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT
7. OBMIAR ROBOT

8. ODBIOR ROBOT

9. PODSTAWA PLATNOSCI

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogdlnej specyfikacji teclaniej (OST) s wymagania dotyce wykonania i

odbioru rob6t zwizanych z wykonywaniem koryta wraz z profilowaniemagszczaniem podi@a gruntowego.
1.2. Zakres stosowania OST

Ogolna specyfikacja techniczna (OST) stanowi ohpwica podstaw opracowania szczegoétowej
specyfikacji technicznej (SST) stosowanej jako doknt przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reatji robét
na drogach krajowych i wojewddzkich.

Zaleca si wykorzystanie OST przy zlecaniu robét na drogaagjskich i gminnych.
1.3. Zakres rob6t obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét aganych z wykonaniem

koryta przeznaczonego do gémia konstrukcji nawierzchni.
1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe aszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami

podanymi w OST ,Wymagania ogolne” pkt 1.4.
1.5. Ogdélne wymagania dotycrce robot
OgobIne wymagania dotygee robét podano w OST ,Wymagania ogélne” pkt 1.5.
2. MATERIALY
Nie wystpuja.
3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu

Ogoblne wymagania dotysee sprztu podano w OST ,Wymagania ogélne” pkt 3.
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3.2. Sprat do wykonania robét

Wykonawca przyspujacy do wykonania koryta i profilowania pod powinien wykaz&sig mozliwoscia
korzystania z nagpujacego sprztu:
- réwniarek lub spycharek uniwersalnych z gikie ustawianym lemieszem;Aynier maze dopici¢ wykonanie
koryta i profilowanie podiga z zastosowaniem spycharki z lemieszem ustawigpgstopadle do kierunku pracy
maszyny,
- koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywamwaskich koryt),
- walcow statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracyirn.

Stosowany spet nie mae spowodowaniekorzystnego wptywu na wieiwosci gruntu podtaa.
4. TRANSPORT
4.1. Ogdblne wymagania dotycgce transportu

Ogoblne wymagania dotygeze transportu podano w OST ,Wymagania og6lne” pkt 4
4.2. Transport materiatow

Wymagania dotycce transportu materiatdbw podano w OST

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogoblne zasady wykonania rob6t podano w OST ,Wymigagodlne” pkt 5.
5.2. Warunki przystapienia do robot

Wykonawca powinien przygti¢c do wykonania koryta oraz profilowania i zagczenia podia
bezpdrednio przed rozpoeziem rob6t zwazanych z wykonaniem warstw nawierzchni. \\tEejsze przysipienie
do wykonania koryta oraz profilowania i z@gczania podia,jest maliwe wytacznie za zgog Inzyniera, w
korzystnych warunkach atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zagczonym podfzu nie mae odbywa sig ruch

budowlany, niezwizany bezpfrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.
5.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowanioryta w planie i profilu powinny by wczeniej
przygotowane.

Paliki lub szpilki naley ustawi& w osi drogi i w redach réwnolegtych do osi drogi lub w inny sposéb
zaakceptowany przezdyniera. Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinmaazliwiaé nacagniccie sznurkéw lub
linek do wytyczenia rob6t w odgtach nie wgkszych nz co 10 metréw.

Rodzaj spratu, a w szczegdlriai jego moc nalegy dostosowé do rodzaju gruntu, w ktérym prowadzonge s
roboty i do trudnéci jego odspojenia.
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Koryto mazna wykonywa recznie, gdy jego szeroké nie pozwala na zastosowanie maszyn, na przyktad na
poszerzeniach lub w przypadku robét o matym zakreSipos6b wykonania musi dyaakceptowany przez
Inzyniera.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta poetniby wykorzystany zgodnie z ustaleniami
dokumentacji projektowej i SST, tj. wbudowany w yradub odwieziony na odktad w miejsce wskazane prze
Inzyniera.

Profilowanie i zagszczenie podta naley wykona zgodnie z zasadami okfenymi w pkt 5.4.
5.4. Profilowanie i zagszczanie podida

Przed przysipieniem do profilowania podie powinno by oczyszczone ze wszelkich zanieczysacze

Po oczyszczeniu powierzchni pozonaley sprawdzé, czy istniejce rzdne terenu umdiwiaja uzyskanie
po profilowaniu zaprojektowanych ednych podiga. Zaleca i aby rzdne terenu przed profilowaniem byly o co
najmniej 5 cm wysze nk projektowane rgdne podtaa.

Jeeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wystija zanienia poziomu w podia przewidzianym do
profilowania, Wykonawca powinien spulcknpodiaze na gébokas¢ zaakceptowan przez Imyniera, dowigc
dodatkowy grunt spetniagy wymagania obowrujace dla gornej strefy korpusu, w o koniecznej do uzyskania
wymaganych rgdnych wysokéciowych i zagsci¢ warstwe do uzyskania wartgi wskanika zagszczenia,
okreslonych w tablicy 1.

Do profilowania podiga naley stosowa roéwniarki. Sciety grunt powinien b§ wykorzystany w robotach
ziemnych lub w inny sposéb zaakceptowany przeyriiera.

Bezpdrednio po profilowaniu podi@ naley przystpi¢ do jego zagszczania. Zagszczanie podiea naley
kontynuowd& do osigniecia wskanika zagszczenia nie mniejszego od podanego w tablicy 1kadvisk

zag:szczenia naley okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [5].

Tablica 1. Minimalne wartzi wskanika zagszczenia podta (1)

Minimalna wartd¢ I dla:

Strefa Autostrad i drég Innych drég

korpusu ekspresowych Rucledki Ruch mniejszy
i bardzo cézki od ciezkiego

Gorna warstwa o grukoi 20 cm 1,03 1,00 1,00
Na gkbokasci od 20 do 50 cm og
powierzchni podiea 1,00 1,00 0,97

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat twary podiaze uniemaliwia przeprowadzenie badania
zag:szczenia, kontrgl zag:szczenia naley oprze€ na metodzie obgken ptytowych. Naley okresli¢ pierwotny i
wtérny modut odksztatcenia podim wedtug BN-64/8931-02 [3]. Stosunek wtérnego inpinego modutu
odksztatcenia nie powinien przekra¢2s2.

Wilgotnas¢ gruntu podtaa podczas zagzczania powinna lByréwna wilgotnéci optymalnej z tolerangjod
-20% do +10%.
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5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zagszczonego podia

Podtaze (koryto) po wyprofilowaniu i zagzczeniu powinno liyutrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robét zwizanych z profilowaniem i zagzczeniem podi@a nasipi przerwa w
robotach i Wykonawca nie przygti natychmiast do uktadania warstw nawierzchniptwinien on zabezpiecgzy
podtaze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad proetozenie folii lub w inny spos6b zaakceptowany
przez Ireyniera.

Jezeli wyprofilowane i zagszczone podiee ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do ukladdwikejnej
warstwy mana przysipi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podia Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykoeamiezlednych napraw. Jeli

zawilgocenie nagpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to napgamykona on na wiasny koszt.
6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jako robdt podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Badania w czasie robé6t

6.2.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czstotliwos¢ oraz zakres badai pomiaréw dotycacych cech geometrycznych i z@gczenia koryta i

wyprofilowanego podiza podaje tablica 2.

Tablica 2. Cestotliwos¢ oraz zakres badd pomiarow wykonanego koryta i wyprofilowanego pmt
Lp. Wyszczegolnienie bada Minimalna czstotliwos¢
i pomiaréw bada i pomiaréw
1 | Szerokéc¢ koryta 10razy na 1l km
2 | Réwna¢ podiwzna co 20 m na kalym pasie ruchu
3 | Rbwna¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 | Spadki poprzeczné 10 razy na 1 km

5 | Rzdne wysokeciowe co 25 m w osi jezdni i na jej kragiziach dla autostrad

i drég ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drég

Uksztaltowanie osi w planié | co 25 m w osi jezdni i na jej kraziach dla autostrad

6
i drég ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drég
7 Zagszczenie, wilgotngt w 2 punktach na dziennej dziatce roboczej, lecz nie
gruntu podtaa rzadziej nk raz na 600

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksatehnia osi w planie natg wykona w

punktach gtéwnych tukéw poziomych
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6.2.2.Szerokdc¢ koryta (profilowanego podia)

Szerokd&¢ koryta i profilowanego podi@ nie mde r&ni¢ sig od szerokéci projektowanej o wicej niz +10

cmi-5cm.
6.2.3.RO6wnai¢ koryta (profilowanego podia)

Nieréwnaci podtwzne koryta i profilowanego podia naley mierzy¢ 4-metrows tata zgodnie z norm BN-
68/8931-04 [4].
Nieréwnaci poprzeczne naky mierzy 4-metrovy tata.

Nierowndaci nie mog przekracz& 20 mm.
6.2.4.Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego padiqowinny by zgodne z dokumentagcjprojektows z
tolerancy + 0,5%.

6.2.5.Rzedne wysokéciowe

R&znice pomédzy rzdnymi wysokdciowymi koryta lub  wyprofilowanego podia i rzdnymi

projektowanymi nie powinny przekragzal cm, -2 cm.
6.2.6.Uksztattowanie osi w planie

O$ w planie nie mge by przesunjta w stosunku do osi projektowanej cgegj niz £ 3 cm dla autostrad i

drég ekspresowych lub wiej niz + 5 cm dla pozostatych drég.
6.2.7.Zageszczenie koryta (profilowanego pod&)

Wskaznik zag:szczenia koryta i wyprofilowanego podéokr&lony wg BN-77/8931-12 [5] nie powinien
by¢ mniejszy od podanego w tablicy 1.

Je&li jako kryterium dobrego zagzczenia stosuje esiporéwnanie wartiei modutdw odksztatcenia, to
wartas¢ stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odkszteédceokrélonych zgodnie z normBN-64/8931-02 [3]
nie powinna b§ wicksza od 2,2.

Wilgotnas¢ w czasie zagszczania nale bad& wedtug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotsé gruntu podiaa

powinna by réwna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do + 10%.
6.3. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (prdilowanego podiaa)

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazujvicksze odchylenia cech geometrycznych od dkrgich w
punkcie 6.2 powinny hiynaprawione przez spulchnienie dehlgikasci co najmniej 10 cm, wyréwnanie i powtérne

zag:szczenie. Dodanie nowego materiatu bez spulchnigyl@nanej warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w OST ,Wymagagbdine” pkt 7.
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7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarowy jest nf (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.

8. ODBIOR ROBOT

wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolefamgjpunktu 6 daty wyniki pozytywne.

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w OST ,Wymamagidine” pkt 8.

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentacja projelgtd85T | wymaganiami ktyniera, jeel

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrigi podano w OST ,Wymagania ogdlne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 frkoryta obejmuije:

prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i roxpheamiem,

zatadunek nadmiaru odspojonego gruntémdki transportowe i odwiezienie na odktad lub sy

profilowanie dna koryta lub pocia,

zag:szczenie,

utrzymanie koryta lub podia,

przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclznie;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Grunty budowlane. Badania prébek wrun

PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. @zaaie wilgotnéci

Normy
1. PN-B-04481
2.
3. BN-64/8931-02
4. BN-68/8931-04
5. BN-77/8931-12

Drogi samochodowe. Oznaczanie tooaliksztatcenia
nawierzchni podatnych i podta przez obaizenie piyt
Drogi samochodowe. Pomiar ré§enoawierzchni planografem i

tatg
Oznaczanie wgkika zagszczenia gruntu
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WARSTWY ODSACZAJACE | ODCINAJACE

SPIS TRESCI
D-04.02.01
WARSTWY ODSACZAJACE | ODCINAJACE
. WSTEP
. MATERIALY
. SPRZET
. TRANSPORT

. WYKONANIE ROBOT

. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
. OBMIAR ROBOT

. ODBIOR ROBOT

. PODSTAWA PLATNOSCI

0. PRZEPISY ZWIAZANE

P OOO~NOULDWNPE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogdlnej specyfikacji teclaniej (OST) s wymagania dotyce wykonania i

odbioru rob6t zwizanych z wykonaniem warstw eg@zapcych i odcinaicych.
1.2. Zakres stosowania OST

Ogoblna specyfikacja techniczna (OST) stanowi ohpwica podstaw opracowania szczego6towej
specyfikacji technicznej (SST) stosowanej jako doknt przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reatji robét
na drogach krajowych i wojewddzkich.

Zaleca sj wykorzystanie OST przy zlecaniu rob6t na drogadsjskich i gminnych.
1.3. Zakres rob6t obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét aganych z wykonaniem
warstw odgczapcych i odcinajcych, stanowicych czs¢ podbudowy pomocniczej, w przypadku gdy pagto

stanowi grunt wysadzinowy lubatpliwy, nieulepszony spoiwem lub lepiszczem.
1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawoweaszgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z oléleniami

podanymi w OST ,Wymagania og6lne” pkt 1.4.
1.5. Ogdélne wymagania dotycrce robot

Ogblne wymagania dotysee robét podano w OST ,Wymagania ogélne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatow

Og6lne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, pudav OST ,Wymagania

0golne” pkt 2.
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2.2. Rodzaje materiatow

Materialami stosowanymi przy wykonywaniu warstvsgrapcych s
- piaski,
- Zwir i mieszanka,
- geowlbkniny,
a odcinajcych - oprocz wyej wymienionych:

- miat (kamienny).
2.3. Wymagania dla kruszywa

Kruszywa do wykonania warstw agizapcych i odcinagcych powinny spetnianasgpujace warunki:
a) szczelngci, okreslony zalenoscia:
D
dTl: <
gdzie:
Dis - wymiar sita, przez ktére przechodzi 15% ziarmsiay odcinajcej lub odgczapcej
dgs - wymiar sita, przez ktére przechodzi 85% ziamngu podtda.
Dla materiatbw stosowanych przy wykonywaniu warstdsiczapcych warunek szczel§o musi by
spetniony, gdy warstwa ta nie jest uktadana natwaesodcinajce.

b) zagszczalnéci, okreslony zalenoscia:

gdzie:
U - wskanik réznoziarnistdci,
dso - wymiar sita, przez ktére przechodzi 60% kruszywarzacego warstw odcinajca,
d;o - wymiar sita, przez ktére przechodzi 10% kruszywarzacego warstw odcinajca.
Piasek stosowany do wykonywania warstw agedapcych i odcinajcych powinien speinia

wymagania normy PN-B-11113 [5] dla gatunku 1 i 2.

Zwir i mieszanka stosowane do wykonywania warstwacrsacych i odcinajcych powinny spetnia
wymagania normy PN-B-11111 [3], dla klasy 1 i Il.

Miat kamienny do warstw ogszapcych i odcinaicych powinien speintawymagania normy PN-B-11112
[4].
2.4. Wymagania dla geowtékniny

Geowltdkniny przewidziane dozycia jako warstwy odcinage i odaczapce powinny posiadaaprobag

techniczm wydara przez uprawniogjednostk.
2.5. Sktadowanie materiatow

2.5.1. Skladowanie kruszywa
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Jezeli kruszywo przeznaczone do wykonania warstwyaozisacej lub odcinajcej nie jest wbudowane
bezpdrednio po dostarczeniu na budpwzachodzi potrzeba jego okresowego sktadowanid)iykonawca robot
powinien zabezpieczy kruszywo przed zanieczyszczeniem i zmieszanienrmrg/nii materiatlami kamiennymi.

Podtaze w miejscu sktadowania powinnodrdwne, utwardzone i dobrze odwodnione.
3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu
Ogodlne wymagania dotygze sprztu podano w OST ,Wymagania ogolne” pkt 3.
3.2. Sprat do wykonania robét

Wykonawca przyspujacy do wykonania warstwy odcirgiej lub odgczapcej powinien wykaza sie
mozliwoscia korzystania z nagbujacego spratu:
- réwniarek,
- walcéw statycznych,

- plyt wibracyjnych lub ubijakéw mechanicznych.

4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotycgce transportu
Ogblne wymagania dotygee transportu podano w OST ,Wymagania ogdlne” pkt 4
4.2. Transport kruszywa
Kruszywa mana przewozi dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpieszgih je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiataadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w OST ,Wymagagoélne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podiaa

Podtaze gruntowe powinno spetiavymagania okrdone w OST i SST,Koryto wraz z profilowaniem i
zag:szczaniem podi@”.

Warstwy odcinajca i odaczapca powinny by wytyczone w sposéb umliwiajacy wykonanie ich zgodnie
z dokumentagj projektows, z tolerancjami okigonymi w niniejszych specyfikacjach.

Paliki lub szpilki powinny b¥ ustawione w osi drogi i w egdlach réwnolegtych do osi drogi, lub w inny
spos6b zaakceptowany przezyniera.

Rozmieszczenie palikbw lub szpilek powinno utiwia¢ naciagniecie sznurkéw lub linek do wytyczenia

rob6t w odsgpach nie wikszych nk co 10 m.
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5.3. Whudowanie i zagszczanie kruszywa

Kruszywo powinno b rozktadane w warstwie o jednakowej grétio przy wyciu réwniarki, z
zachowaniem wymaganych spadkoéw ¢duych wysokéciowych. Grubéé roziozonej warstwy lanego kruszywa
powinna by taka, aby po jej zagzczeniu osignicto grubgé projektowan.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduje wykoie warstwy odgzapcej lub odcinajcej o
grubaici powyzej 20 cm, to wbudowanie kruszywa natavykona dwuwarstwowo. Rozpoezie uktadania kadej
nastpnej warstwy mee nasipi¢ po odbiorze przez iyniera warstwy poprzednie;.

W miejscach, w ktérych widoczna jest segregacjaskywa nalgy przed zagszczeniem wymieli
kruszywo na materiat o0 odpowiednich wdavosciach.

Natychmiast po kicowym wyprofilowaniu warstwy odszapcej lub odcinajcej naley przystpi¢ do jej
zag:szczania.

Zag:szczanie warstw o przekroju daszkowym ppleozpoczynd od krawedzi i stopniowo przesuwéa
pasami podinymi czsciowo nakladajcymi si, w kierunku jej osi. Zagszczanie nawierzchni o jednostronnym
spadku naley rozpoczyna od dolnej krawdzi i przesuwé pasami podiznymi czs$ciowo naktadajcymi sk, w
kierunku jej gornej krawdzi.

Nierownaci lub zagkbienia powstate w czasie zggczania powinny kywyrownywane na biaco przez
spulchnienie warstwy kruszywa i dodanie lub ugciei materiatu, 2ado otrzymania réwnej powierzchni.

W miejscach niedogbnych dla walcow warstwa odcinap i odaczapca powinna b§ zag:szczana ptytami
wibracyjnymi lub ubijakami mechanicznymi.

Zag:szczanie nalgy kontynuow& do osagniecia wskanika zagszczenia nie mniejszego od 1,0 wedtug
normalnej proby Proctora, przeprowadzonej wedlugB208481 [1]. Wskanik zag:szczenia nale okreslac
zgodnie z BN-77/8931-12 [8].

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat woudowanwarstw odsiczapca lub odcinagca, uniemaliwia
przeprowadzenie badania zagczenia wedlug normalnej préby Proctora, kontmdg:szczenia naley oprze na
metodzie obecizen ptytowych. Naley okresli¢ pierwotny i wtérny modut odksztalcenia warstwy eyl BN-
64/8931-02 [6]. Stosunek wtdrnego i pierwotnego moadksztatcenia nie powinien przekrac2a2.

Wilgotnas¢ kruszywa podczas zesgczania powinna liyrdwna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -
20% do +10% jej warkmi. W przypadku, gdy wilgotng kruszywa jest wisza od wilgotnéci optymalnej,
kruszywo naley osuszy przez mieszanie i napowietrzanie. W przypadku, wdgotnos¢ kruszywa jest risza od

wilgotnosci optymalnej, kruszywo natg zwilzy¢ okreslona iloscia wody i rownomiernie wymiesza
5.4. Odcinek probny

Jezeli w SST przewidziano konieczéio wykonania odcinka prébnego, to co najmniej na 8 phzed
rozpoczciem rob6t Wykonawca powinien wykahadcinek prébny w celu:
- stwierdzenia, czy spezbudowlany do rozktadania i zesgczania jest wigiwy,
- okreslenia grubéci warstwy materialu w stanie Anym koniecznej do uzyskania wymaganej grebqo
zagszczeniu,
- ustalenia liczby przé§ sprztu zagszczajcego, potrzebnej do uzyskania wymaganego wska

zag:szczenia.
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Na odcinku prébnym Wykonawca powinienya takich materiatéw oraz spitu, jakie keda stosowane do
wykonywania warstwy odcinggej i odgczapcej na budowie.

Odcinek prébny powinien lsyzlokalizowany w miejscu wskazanym przezyniera.
5.5. Utrzymanie warstwy odgczajacej i odcinajacej

Warstwa odsgczapca i odcinagca po wykonaniu, a przed uleniem nasfpnej warstwy powinny by
utrzymywane w dobrym stanie.

Nie dopuszcza siruchu budowlanego po wykonanej warstwie odeicjlub odgczapcej z geowtdknin.

W przypadku warstwy z kruszywa dopuszczarach pojazdéw koniecznych dla wykonaniazejylezacej
warstwy nawierzchni.

Koszt napraw wyniklych z niewdaiwego utrzymania warstwy okgia Wykonawe robét.
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jako rob6t podano w OST ,Wymagania ogdlne” pkt 6.

6.2. Badania przed przysgpieniem do rob6t

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca powinien wykéndadania kruszyw przeznaczonych do
wykonania robét i przedstawiwyniki tych bada Inzynierowi. Badania te powinny obejmoivavszystkie

wiasciwosci kruszywa okréone w p. 2.3.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1. Czstotliwosé¢ oraz zakres bada i pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres badai pomiaréw dotycgcych cech geometrycznych i z@gczenia warstwy

odsiczapcej i odcinajgcej podaje tablica 1.

Tablica 1. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw warstwy odgzapcej i odcinajcej

Lp. Wyszczegdlnienie bada Minimalna czstotliwos¢ bada i pomiarow
pomiaréw

1 | Szerokéc¢ warstwy 10razyna 1l km

2 | Réwnd¢ podiwzna co 20 m na kalym pasie ruchu

3 | ROGwnd¢ poprzeczna 10razyna 1l km

4 | Spadki poprzeczne 10razyna 1l km

5 | Rzdne wysokeciowe co 25 m w osi jezdni i na jej kraziach dla autostrad i

drég ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drog

6 | Uksztattowanie osi w planie| co 25 m w osi jezdnaijej kravedziach dla autostrad i
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) drég ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drog

7 | Gruba¢ warstwy Podczas budowy:
w 3 punktach na Kalej dziatce roboczej, lecz nie rzadziej
niz raz na 400 M
Przed odbiorem:

w 3 punktach, lecz nie rzadziegniaz na 2000 fn

8 | Zag:szczenie, wilgotrid w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej, lecz nie

kruszywa rzadziej nk raz na 600

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksatehnia osi w planie natg wykona w punktach gtéwnych

tukéw poziomych.
6.3.2. Szeroké¢ warstwy

Szerokeé¢ warstwy nie mee sk rézni¢ od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm, -5 cm.
6.3.3. ROwnd¢é warstwy

Nierowndaci podtwne warstwy odcinarej i odaczapcej naley mierzy¢
4 metrowy tata, zgodnie z normBN-68/8931-04 [7].

Nierowndaci poprzeczne warstwy odcinagj i odgczapcej naley mierzyt
4 metrowy tata.

Nieréwndaci nie mog przekracz&20 mm.
6.3.4. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne warstwy odciggj i odsczapcej na prostych i tukach powinny dyzgodne z

dokumentagj projektows z tolerancy + 0,5%.
6.3.5. Rzdne wysokdciowe

Ré&znice pomedzy rzdnymi wysokdciowymi warstwy i rzdnymi projektowanymi nie powinny

przekracza+1 cmi-2 cm.
6.3.6. Uksztattowanie osi w planie

Os w planie nie mge by przesunjta w stosunku do osi projektowanej ogegj niz £ 3 cm dla autostrad i

drég ekspresowych lub o gdej niz £ 5 cm dla pozostatych drég.
6.3.7. Grubas¢ warstwy

Gruba¢ warstwy powinna by zgodna z okrdonag w dokumentacji projektowej z tolerancil cm, -2 cm.

Jezeli warstwa, ze wzghow technologicznych, zostata wykonana w dwoOch twash, naley mierzy
taczm gruba¢ tych warstw.

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod waztgm grubéci Wykonawca wykona naprawwarstwy
przez spulchnienie warstwy naglgbkos¢ co najmniej 10 cm, uzupetnienie nowym materiatenodpowiednich

wiasciwosciach, wyréwnanie i ponowne zgggczenie.
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Roboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt. Poomgkiu tych robét nagti ponowny pomiar i ocena

grubasci warstwy, wedtug wyej podanych zasad na koszt Wykonawcy.
6.3.8. Zagszczenie warstwy

Wskaznik zag:szczenia warstwy odciregej i odsiczapcej, okrélony wg BN-77/8931-12 [8] nie powinien
by¢ mniejszy od 1.

Jezeli jako kryterium dobrego zagzczenia warstwy stosuje e¢siporéwnanie wartei modutdow
odksztatcenia, to warfé stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odksztgdceokrélonych zgodnie z norm
BN-64/8931-02 [6], nie powinna bwicksza od 2,2.

Wilgotnaos¢ kruszywa w czasie zagzczenia naley bad& wedtug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotdé kruszywa

powinna by réwna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do +10%.

6.4. Zasady postpowania z odcinkami wadliwie wykonanymi

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazwyicksze odchylenia cech geometrycznych od d&rgich w p. 6.3,
powinny by naprawione przez spulchnienie delgikasci co najmniej 10 cm, wyréwnane i powtlrnie gszrzone.
Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonesestwy jest niedopuszczalne.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w OST ,Wymagagbdine” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarowy jest nf (metr kwadratowy) warstwy odcirgiej i odsczajce;.

8. ODBIOR ROBOT
Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w OST ,Wymamagidine” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumengapjojektows, SST i wymaganiami kyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleifamgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrigi podano w OST ,Wymagania ogélne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1fhwarstwy odsczajcej i/lub odcinajcej z kruszywa obejmuije:
- prace pomiarowe,
- dostarczenie i rozienie na uprzednio przygotowanym padiowarstwy materialu o grukoi i jakosci

okreslonej w dokumentacji projektowej i specyfikacji beicznej,

38



- wyréwnanie utgonej warstwy do wymaganego profilu,
- zag:szczenie wyprofilowanej warstwy,
- przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technieg
- utrzymanie warstwy.
Cena wykonania 1fhwarstwy odsczajcej i/lub odcinajcej z geowtdknin obejmuije:
- prace pomiarowe,
- dostarczenie i rozi@nie na uprzednio przygotowanym paditavarstwy geowtéknin,
- pomiary kontrolne wymagane w specyfikacji techn&jzn

- utrzymanie warstwy.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek wrun
PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie wilgotngci
PN-B-11111 Kruszywo mineralne. Kruszywo natueadio nawierzchni

drogowych Zwir i mieszanka

4. PN-B-11112 Kruszywo mineralne. Kruszywo tamaaedwierzchni
drogowych
5. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywo natugalo nawierzchni

drogowych. Piasek

6. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie hooaliksztatcenia
nawierzchni podatnych i podta przez obeizenie ptyt

7. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar ré§enaawierzchni
planografem i tat

8. BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkika zagszczenia gruntu

10.2. Inne dokumenty

9. Wytyczne budowy nasypéw komunikacyjnych na stabywdtgzu z zastosowaniem  geotekstyliow, IBDIiM,
Warszawa 1986.

PODBUDOWA Z KRUSZYWA NATURALNEGO

STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE

1. WSTEP

. MATERIALY
. SPRZET

. TRANSPORT

. WYKONANIE ROBOT

. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
. OBMIAR ROBOT

. ODBIOR ROBOT

O~NO UL WN
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9. PODSTAWA PLATNOSCI
10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogdlnej specyfikacji teclzniej (OST) $ wymagania og6lne dotygze wykonania i

odbioru rob6t zwgzanych z wykonywaniem podbudowy z kruszywa nahegd stabilizowanego mechanicznie.
1.2. Zakres stosowania OST

Ogolna specyfikacja techniczna (OST) stanowi ohpwica podstaw opracowania szczego6towej
specyfikacji technicznej (SST) stosowanej jako doknt przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reatji robét
na drogach krajowych i wojewddzkich.

Zaleca si wykorzystanie OST przy zlecaniu robét na drogadgjskich i gminnych.
1.3. Zakres rob6t obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia rob6t z@anych z wykonywaniem

podbudowy z kruszywa naturalnego stabilizowanegohaeicznie.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Podbudowa z kruszywa naturalnego stabilizowanegoharécznie - jedna lub wéej warstw zagszczonej

mieszanki, ktéra stanowi warsgmasna nawierzchni drogowe;j.

1.4.2. Pozostateokreslenia podstawowe aszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z

definicjami podanymi w OST D-04.04.00 ,Podbudowraszyw. Wymagania ogolne” pkt 1.4.
1.5. Ogdélne wymagania dotycrce robot

Ogo6lne wymagania dotyaee robét podano w OST ,Podbudowa z kruszyw. Wymggagoélne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatow

OgobIne wymagania dotyaze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, pude OST
2.2. Rodzaje materiatéw

Materiatem do wykonania podbudowy pomocniczejuskywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie,
powinna by mieszanka piasku, mieszanki i/liiru, spetniagca wymagania niniejszej specyfikacji.

Materiatem do wykonania podbudowy zasadniczejuskywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie
powinna by mieszanka piasku, mieszanki i/liwiru z dodatkiem kruszywa tamanego, spehtaj wymagania
niniejszych specyfikacji. Kruszywo tamane #eopochodzi z przekruszenia ziargwiru lub kamieni narzutowych
albo surowca skalnego.

Kruszywo powinno b§jednorodne bez zanieczyszazgbcych i bez domieszek gliny.
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2.3. Wymagania dla materiatéw
2.3.1. Uziarnienie kruszywa

Uziarnienie kruszywa powinno byzgodne z wymaganiami podanymi w SST ,Podbudowauszyw.

Wymagania ogolne2.3.2.Wtasciwosci kruszywa

Kruszywo powinno spetniawymagania okrdone w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymaaan
0golne” pkt 2.3.2.
3. SPRZET

Wymagania dotyaze sprztu podano w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszywm&gania ogoéine” pkt 3.

4. TRANSPORT

Wymagania dotyee transportu podano w OST D-04.04.00 ,Podbudoweugzyw. Wymagania ogoine”
pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT

Ogoblne zasady wykonania rob6t podano w OST D-0a®4Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne”
pkt 5.

5.2. Przygotowanie podiaa

Przygotowanie podi@ powinno odpowiadawymaganiom okrdonym w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 5.2.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank kruszywa nalgy wytwarza zgodnie z ustaleniami podanymi w OST D-04.04.B6dbudowa z
kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 5.3.

Jeli dokumentacja projektowa przewiduje ulepszanieskyw cementem, wapnem lub popiotami przy WP
od 20 do 30% lub powej 70%, szczeg6towe warunki i wymagania dla takigjlbudowy okréi SST, zgodnie z
PN-S-06102 [21].

5.4. Wbudowywanie i zagszczanie mieszanki kruszywa

Ustalenia dotyce rozktadania i zagzczania mieszanki podano w OST D-04.04.00 ,Podwada
kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 5.4.

5.5. Odcinek proébny

O ile przewidziano to w SST, Wykonawca powinienkenya® odcinki prébne, zgodnie z zasadami

okreslonymi w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wyanaia ogélne” pkt 5.5.
5.6. Utrzymanie podbudowy

Utrzymanie podbudowy powinno odpowigdaymaganiom okrdonym w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 5.6.
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogoblne zasady kontroli jako robét podano w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z kywszZWymagania
0golne” pkt 6.

6.2. Badania przed przysgpieniem do rob6t

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien wykaértaadania kruszyw, zgodnie z ustaleniami OST
D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogond’6.2.

6.3. Badania w czasie robo6t

Czstotliwos¢ oraz zakres badai pomiaréw kontrolnych w czasie rob6t podano w OB704.04.00

.Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne” pkt 6.3.
6.4. Wymagania dotycgace cech geometrycznych podbudowy

Czstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw podano w OST D-04.04.00 ,Bddiva z kruszyw. Wymagania
ogolne” pkt 6.4.

6.5. Zasady posipowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

Zasady pogpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowwpdpno w OST D-04.04.00
.Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 6.5.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét

Og0llne zasady obmiaru rob6t podano w ©S#.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolid”7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarovy jest nf (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej podbudavkyuszywa naturalnego
stabilizowanego mechanicznie.
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST D-04@4P@dbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogollne ustalenia dotygze podstawy ptatrsosi podano w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fipodbudowy obejmuije:
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- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robdét,

- sprawdzenie i ewentuaimaprave poditaza,

- przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z regep

- dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,

- roztozenie mieszanki,

- zag:szczenie rozkoonej mieszanki,

- przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych okrdonych w specyfikacji technicznej,

- utrzymanie podbudowy w czasie robét.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy i przepisy zwizane podano w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z krus¥yymagania ogdélne” pkt

PODBUDOWA Z KRUSZYWA tAMANEGO STABILIZOWANEGO MEC HANICZNIE

. WSTEP

. MATERIALY

. SPRZET

. TRANSPORT

. WYKONANIE ROBOT

. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
. OBMIAR ROBOT

. ODBIOR ROBOT

. PODSTAWA PLATNOSCI

0. PRZEPISY ZWIAZANE

POoO~NOUI,WNE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogéinej specyfikacji teclzniej (OST) $ wymagania og6lne dotygze wykonania i

odbioru roboét zwizanych z wykonywaniem podbudowy z kruszywa tamarstgbilizowanego mechanicznie.
1.2. Zakres stosowania OST

Ogollna specyfikacja techniczna (OST) stanowi ohpwica podstaw opracowania szczegotowej
specyfikacji technicznej (SST) stosowanej jako doknt przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reatji roboét
na drogach krajowych i wojewddzkich.

Zaleca si wykorzystanie OST przy zlecaniu rob6t na drogadgjskich i gminnych.
1.3. Zakres robot obgtych OST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robét z@anych z wykonywaniem

podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego néchaie.
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Ustalenia zawarteasv OST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagamgiélioe” pkt 1.3.
1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego nméchd@e - jedna lub wiej warstw zagszczonej

mieszanki, ktéra stanowi warsgwmaosna nawierzchni drogowe;.

1.4.2. Pozostateokreilenia podstawowe aszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z

definicjami podanymi w OST D-04.04.00 ,Podbudowearaszyw. Wymagania ogolne” pkt 1.4.
1.5. Ogdélne wymagania dotycrce robot
Og6lne wymagania dotygze robét podano w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z kmusAVymagania
ogolne” pkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogdblne wymagania dotycgce materiatlow

Og6lne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i skiadowania, pudav OST D-04.04.00
~Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszyw tan@ngtabilizowanych mechanicznie powinnoc by
kruszywo tamane, uzyskane w wyniku przekruszenraveta skalnego lub kamieni narzutowych i otoczalaibo
Ziarnzwiru wiekszych od 8 mm.

Kruszywo powinno b§jednorodne bez zanieczyszazagbcych i bez domieszek gliny.
2.3. Wymagania dla materiatéw
2.3.1. Uziarnienie kruszywa

Uziarnienie kruszywa powinno bygodne z wymaganiami podanymi w OST D-04.04.06djudowa z
kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 2.3.1.

2.3.2. Wiaciwosci kruszywa

Kruszywo powinno spetnéawymagania okrdone w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymaaan
ogolne” pkt 2.3.2.
3. SPRZET

Wymagania dotygze sprztu podano w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszywm&agania ogd6ine” pkt 3.

4. TRANSPORT

Wymagania dotyece transportu podano w OST D-04.04.00 ,Podbudowaugzyw. Wymagania ogélne”
pkt 4.
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5. WYKONANIE ROBOT

Ogoblne zasady wykonania rob6t podano w OST D-0a®4Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne”
pkt 5.

5.2. Przygotowanie podiaa

Przygotowanie podi@ powinno odpowiadawymaganiom okrdonym w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 5.2.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank kruszywa nalgy wytwarza zgodnie z ustaleniami podanymi w OST D-04.04.B6dbudowa z
kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 5.3.

Jeli dokumentacja projektowa przewiduje ulepszanieskyw cementem, wapnem lub popiotami przy WP
od 20 do 30% lub powgj 70%, szczegdtowe warunki i wymagania dla takefibudowy okrdi SST, zgodnie z
PN-S-06102 [21].

5.4. Wbudowywanie i zagszczanie mieszanki kruszywa

Ustalenia dotyczce rozkltadania i zagzczania mieszanki podano w OST D-04.04.00 ,Podivadz
kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 5.4.

5.5. Odcinek proébny

O ile przewidziano to w SST, Wykonawca powinienkenya® odcinki prébne, zgodnie z zasadami

okreslonymi w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wyanaia ogélne” pkt 5.5.
5.6. Utrzymanie podbudowy
Utrzymanie podbudowy powinno odpowigdaymaganiom okrdonym w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 5.6.
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogoblne zasady kontroli jako robét podano w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z kywszWymagania
0golne” pkt 6.

6.2. Badania przed przys4pieniem do robot

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca powinien wykdérzadania kruszyw, zgodnie z ustaleniami OST
D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogojnd’6.2.

6.3. Badania w czasie robot

Czstotliwos¢ oraz zakres badai pomiardw kontrolnych w czasie robét podano w OB304.04.00

.Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 6.3.
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6.4. Wymagania dotycgce cech geometrycznych podbudowy

Czstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw podano w OST D-04.04.00 ,Bddiva z kruszyw. Wymagania
ogolne” pkt 6.4.

6.5. Zasady posipowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

Zasady pogpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowwpdpno w OST D-04.04.00
.Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 6.5.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w OS#.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogojid"7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej podbudawsruszywa tamanego
stabilizowanego mechanicznie.
8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w OST D-04@4&P@dbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogollne ustalenia dotygze podstawy ptatrsosi podano w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fipodbudowy obejmuije:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robét,
- sprawdzenie i ewentualmaprave podtaza,
- przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z regep
- dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,
- roztozenie mieszanki,
- zag:szczenie rozionej mieszanki,
- przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych okrdonych w specyfikacji technicznej,

- utrzymanie podbudowy w czasie robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy i przepisy zwizane podano w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z krus¥yymagania ogdlne” pkt 10.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

WYKONANIA OBRZE ZY BETONOWYCH

1. WSTEP

2. MATERIALY

3. SPRZET

4. TRANSPORT

5. WYKONANIE ROBOT
6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT
7. OBMIAR ROBOT

8. ODBIOR ROBOT

9. PODSTAWA PLATNOSCI

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogdlnej specyfikacji teclnigj (OST) § wymagania dotyce wykonania i odbioru

robét zwhzanych z ustawieniem betonowego obiezehodnikowego.
1.2. Zakres stosowania OST

Ogllna specyfikacja techniczna (OST) stanowi ohawjaca podstaw opracowania szczegotowej
specyfikacji technicznej (SST), stosowanej jakowtnknt przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu ilizsji robot
na drogach krajowych i wojewddzkich.

Zaleca s wykorzystanie OST przy zlecaniu robét na drogadkiskich i gminnych.
1.3. Zakres rob6t obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@zasad prowadzenia robdt az@anych z ustawieniem

betonowego obrza chodnikowego.
1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Obrzeza chodnikowe - prefabrykowane belki betonowe rozigzapce jednostronnie lub dwustronnieagi

komunikacyjne od terenéw nie przeznaczonych do kokaa;ji.

1.4.2.Pozostate okigenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogdélne wymagania dotycrce robot

Ogolne wymagania dotyaee rob6t podano w OST ,Wymagania ogélne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatlow

Ogo6lne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania padan OST ,Wymagania

ogolne” pkt 2.

a7



2.2. Stosowane materialy

Materialami stosowanymis
- obrzeza odpowiadajce wymaganiom BN-80/6775-04/04 [9] i BN-80/6775@B]8],
- zwir lub piasek do wykonania taw,
- cement wg PN-B-19701 [7],
- piasek do zapraw wg PN-B-06711 [3].

2.3. Betonowe obrzea chodnikowe - klasyfikacja

W zaleznosci od przekroju poprzecznego roznfa st dwa rodzaje obrzy:
- obrzee niskie -0On,
- obrzere wysokie - Ow.
W zalenosci od dopuszczalnych wielkoi i liczby uszkodzé oraz odchytek wymiarowych obrze dzieli
Sie na:
- gatunek 1 -Gl1,
- gatunek 2 - G2.

Przyktad oznaczenia betonowego okiezehodnikowego niskiego (On) o wymiarach 6 x 2®xcih gat. 1:
obrzeze On - 1/6/20/75 BN-80/6775-03/04 [9].

2.4. Betonowe obrzga chodnikowe - wymagania techniczne

2.4.1 Wymiary betonowych obrzgy chodnikowych

AN
\\‘ Ak
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Ksztalt obrzey betonowych przedstawiono na rysunku 1, a wymperyano w tablicy 1.

Rysunek 1. Ksztalt betonowego obtaehodnikowego

Tablica 1. Wymiary obrzsy

Rodzaj Wymiary obrzg/, cm
obrzeza 1 b h r
on 75 6 20
100 6 20
75 8 30
Ow 90 8 24
100 8 30
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2.4.2. Dopuszczalne odchytki wymiaréw obrzsgy
Dopuszczalne odchytki wymiaréw obezepodano w tablicy 2.

Tablica 2. Dopuszczalne odchytki wymiaréw olize

Rodzaj Dopuszczalna odchytka, m
wymiaru Gatunek 1 Gatunek 2
' +8 +12

b, h +3 +3

2.4.3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia obize

Powierzchnie obrzsg powinny by bez rys, pknie¢ i ubytkbw betonu, o fakturze z formy lub zatartej.
Krawedzie elementéw powinny Byréwne i proste.
Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchrawddzi elementéw nie powinny przekraézaartasci

podanych w tablicy 3.

Tablica 3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia alyrze

Dopuszczalna wielkd
Rodzaj wad i uszkodae wad i uszkodze
Gatunek 1 Gatunek 2

Wklgstas¢ lub wypuktas¢ powierzchni i krawdzi w mm 2 3
Szczerby ograniczajcych powierzchnie gorne niedopuszczalne
i uszkodzenia (Scieralne)

krawedzi i narazy ograniczajcych pozostate

powierzchnie:

liczba, max 2 2
dhugas¢, mm, max 20 40
glebokas¢, mm, max 6 10

2.4.4. Sktadowanie

Betonowe obrzea chodnikowe maog by¢ przechowywane na skfadowiskach otwartych, posegvage
wedhug rodzajow i gatunkéw.
Betonowe obrzea chodnikowe naley uklad& z zastosowaniem podkiadek i przektadek drewniarych

wymiarach co najmniej: grué 2,5 cm, szeroki@ 5 cm, dlugé¢ minimum 5 cm wksza nk szerokdéé obrzea.
2.4.5. Beton i jego sktadniki

Do produkcji obrzey nalezy stosowé beton wedtug PN-B-06250 [2], klasy B 25 i B 30.
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2.5. Materialy na tawe i do zaprawy

Zwir do wykonania tawy powinien odpowiaglavymaganiom PN-B-11111 [5], a piasek - wymaganidda P
B-11113 [6].

Materiaty do zaprawy cementowo-piaskowej powinmgpawiadé wymaganiom podanym w OST D-
08.01.01 ,Krawezniki betonowe” pkt 2.
3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu

Ogo6lne wymagania dotysee sprztu podano w OST ,Wymagania ogélne” pkt 3.
3.2. Sprat do ustawiania obrzery

Roboty wykonuje sirecznie przy zastosowaniu drobnego gfuzpomocniczego.

4. TRANSPORT
4.1. Ogdélne wymagania dotycgce transportu

Ogoblne wymagania dotygeze transportu podano w OST ,Wymagania og6lne” pkt 4
4.2. Transport obrzezy betonowych

Betonowe obrzea chodnikowe mogby¢ przewaone dowolnymirodkami transportu po agjnicciu przez
beton wytrzymatéci minimum 0,7 wytrzymaléci projektowane;.

Obrzeza powinny by zabezpieczone przed przemieszczeniemsszkodzeniami w czasie transportu.
4.3. Transport pozostatych materiatow

Transport pozostatych materiatéw podano w OST yikzaniki betonowe”.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogoblne zasady wykonania rob6t podano w OST ,Wymigagoélne” pkt 5.
5.2. Wykonanie koryta

Koryto pod podsypk (tawe) nalezy wykonywa zgodnie z PN-B-06050 [1].
Wymiary wykopu powinny odpowiadawymiarom fawy w planie z uwzglinieniem w szerolkei dna
wykopu ew. konstrukcji szalunku.

5.3. Podtae lub podsypka (tawa)

Podtae pod ustawienie obrze maze stanowd rodzimy grunt piaszczysty lub podsypka (tawayaeru lub
piasku, o grubgi warstwy od 3 do 5 cm po zgagczeniu. Podsygk(tawg) wykonuje s¢ przez zasypanie koryta

zwirem lub piaskiem i zagzczenie z polewaniem wad
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5.4. Ustawienie betonowych obrzs chodnikowych

Betonowe obrzea chodnikowe nalg ustawidg na wykonanym podiw w miejscu i zeswiattem
(odlegtcicia gornej powierzchni obrza od cigu komunikacyjnego) zgodnym z ustaleniami dokumgnta
projektowe;j.

Zewrgtrzna s$ciana obrzea powinna b§ obsypana piaskiemzwirem Ilub miejscowym gruntem
przepuszczalnym, starannie ubitym.

Spoiny nie powinny przekracgazerokdéci 1 cm. Naley wypelnic je piaskiem lub zaprawcementowo-
piaskowy w stosunku 1:2. Spoiny przed zalaniem #pleczyci¢ i zmy¢ woda. Spoiny musz by¢ wypetnione

catkowicie na pefa glebokasc.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogoblne zasady kontroli jakoi robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Badania przed przys4pieniem do robot

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien wykénbadania materiatbw przeznaczonych do
ustawienia betonowych obrzechodnikowych i przedstawiwyniki tych bada Inzynierowi do akceptaciji.

Sprawdzenie wygHu zewrtrznego nalgy przeprowadzi na podstawie ogtizin elementu przez pomiar i
policzenie uszkodzewystepujacych na powierzchniach i kradziach elementu, zgodnie z wymaganiami tablicy 3.
Pomiary dtugéci i glebokasci uszkodzé nalezy wykona za pomog przymiaru stalowego lub suwmiarki z
doktadndcia do 1 mm, zgodnie z ustaleniami PN-B-10021 [4].

Sprawdzenie ksztaltu i wymiaréw elementéw pglprzeprowadz z doktadnécia do 1 mm przy #yciu
suwmiarki oraz przymiaru stalowego lulnay, zgodnie z wymaganiami tablicy 1 i 2. Sprawdeekaitéw prostych
w nara@ach elementéw wykonuje esiprzez przytaenie ktownika do badanego nam i zmierzenia odchytek z
doktadndcia do 1 mm.

Badania pozostatych materiatbw powinny obejméwaszystkie wiaciwosci okreslone w normach

podanych dla odpowiednich materiatéw wymienionychkt 2.
6.3. Badania w czasie robét

W czasie rob6t naky sprawdza wykonanie:
a) a) koryta pod podsypk(tawe) - zgodnie z wymaganiami pkt 5.2,
b) b) podtaza z rodzimego gruntu piaszczystego lub podsypkiyfaze zwiru lub piasku - zgodnie z wymaganiami
pkt 5.3,
c) ¢) ustawienia betonowego obeze chodnikowego - zgodnie z wymaganiami pkt 5.4y pmtpuszczalnych
odchyleniach:
- linii obrzeza w planie, ktére ma wynost + 2 cm na kade 100 m dtuggri obrzeza,
- niwelety gérnej ptaszczyzny obeze, ktére mae wynost +1 cm na kade 100 m dhuggri obrzea,
- wypetnienia spoin, sprawdzane co 10 metréw, ktdsaipno wykazywd catkowite wypetnienie badanej

spoiny na petn glebokasé.
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7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w OST ,Wymagagbdine” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest m (metr) ustawionego betonowego obazehodnikowego.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w OST ,Wymagagiane” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumengapjojektows, SST | wymaganiami ktyniera, jeel

wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolefamgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.
8.2. Odbhidr robat zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi rob6t zanikagych i ulegaicych zakryciu podlegaj
- wykonane koryto,

- wykonana podsypka.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrigi podano w OST ,Wymagania ogélne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m betonowego oliezehodnikowego obejmuje:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- dostarczenie materiatow,
- wykonanie koryta,
- rozscielenie i ubicie podsypki,
- ustawienie obrza,
- wypetnienie spoin,
- obsypanie zewgirznejsciany obrzea,

- wykonanie badai pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy
1. PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane
2. PN-B-06250 Beton zwykly
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PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do betohbapraw

PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu. Egfmomiaru cech geometrycznych
PN-B-11111 Kruszywo mineralne. Kruszywa natugadio nawierzchni drogowycEwir
i mieszanka
6. PN-B-11113 Kruszywo mineralne. Kruszywa natugaldo nawierzchni drogowych.
Piasek
7. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegytku. Sktad, wymagania i ocena
zgodndci

8. BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z betolilementy nawierzchni drég, ulic,
parkingéw i torowisk tramwajowych. Wspdlne wymaganbadania
9. BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z betolilementy nawierzchni drég, ulic,

parkingéw i torowisk tramwajowych. Kraumiki i obrzeza.

SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE
CHODNIK Z BRUKOWEJ KOSTKI BETONOWEJ

SPIS TRESCI

. WSTEP

. MATERIALY

. SPRZET

. TRANSPORT

. WYKONANIE ROBOT

. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
. OBMIAR ROBOT

. ODBIOR ROBOT

. PODSTAWA PLATNOSCI

0. PRZEPISY ZWIAZANE

P OO~NOULAWNPE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogdlnej specyfikacji tecknigj (OST) § wymagania dotycce wykonania i

odbioru rob6t zwizanych z wykonaniem chodnika z brukowej kostki heteej.
1.2. Zakres stosowania OST

Ogoblna specyfikacja techniczna (OST) stanowi oheujica podstaw opracowania szczegoétowej
specyfikacji technicznej (SST) stosowanej jako doknt przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reatji robét
na drogach krajowych i wojewddzkich.

Zaleca sj wykorzystanie OST przy zlecaniu robét na drogadgjskich i gminnych.
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1.3. Zakres robot obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia robét aganych z wykonaniem

chodnika z brukowej kostki betonowe.
1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Betonowa kostka brukowa - ksztattka wytwarzana tore metod wibroprasowania. Produkowana jest jako

ksztattka jednowarstwowa lub w dwdch warstwachygmdnych ze saptrwale w fazie produkcji.

1.4.2. Pozostale okigenia podstawowe as zgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z

definicjami i z definicjami podanymi w OST D-M-0@MO ,Wymagania ogolne” pkt 1.4.
1.5. Ogdélne wymagania dotycrce robot

Ogblne wymagania dotygee robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogb{vkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatlow

Ogblne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pad&v OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Betonowa kostka brukowa - wymagania
2.2.1. Aprobata techniczna

Warunkiem dopuszczenia do stosowania betonowefkikdsukowej w budownictwie drogowym jest

posiadanie aprobaty technicznej, wydanej przezwiicna jednostk.
2.2.2. Wyghd zewretrzny

Struktura wyrobu powinna bywarta, bez rys,gikniec, plam i ubytkow.
Powierzchnia gorna kostek powinnaclnpwna i szorstka, a krayizie kostek rowne i proste, vekhiecia

nie powinny przekracZa&2 mm dla kostek o grubo < 80 mm.
2.2.3. Ksztalt, wymiary i kolor kostki brukowej

Do wykonania nawierzchni chodnika stosuje lsetonows kostke brukowa o grubdci 60 mm. Kostki o
takiej grubdci sa produkowane w kraju.

Tolerancje wymiarowe wynosz

- na dtugdci +3 mm,
- na szerokgci +3 mm,
- na grubdci +5 mm.

Kolory kostek produkowanych aktualnie w kraju saary, ceglany, klinkierowy, grafitowy i fowy.
2.2.4. Cechy fizykomechaniczne betonowych kostekuktowych

Betonowe kostki brukowe powinny ndieechy fizykomechaniczne okiene w tablicy 1.
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Tablica 1. Cechy fizykomechaniczne betonowych Kobtelkowych

Lp. Cechy Warté

1 | Wytrzymald¢ nasciskanie po 28 dniach, MPa, co najmniej

a) srednia z szeiu kostek 60
b) najmniejsza pojedynczej kostki 50
2 | Nasikliwos¢ wodg wg PN-B-06250 [2], %, nie wcej niz 5

3 | Odporné¢ na zamraanie, po 50 cyklach zam#ania, wg PN-B-06250
[2]: brak
a) pekniecia probki 5

b) strata masy, %, nie wdej niz
c) obnizenie wytrzymatéci nasciskanie w stosunku do wytrzymaep 20

prébek nie zam#anych, %, nie wicej niz

4 |Scieralng¢ na tarczy Boehmego wg PN-B-04111 [1], mm, nieosj

niz

2.3. Materialy do produkcji betonowych kostek brukavych
2.3.1. Cement

Do produkcji kostki brukowej naty stosowa cement portlandzki, bez dodatkéw, klasy nigseéj niz

»32,5". Zaleca si stosowanie cementu o jasnym kolorze. Cement pewindpowiadawymaganiom PN-B-19701
[4].
2.3.2. Kruszywo do betonu

Nalezy stosowa kruszywa mineralne odpowiadeg wymaganiom PN-B-06712 [3].
Uziarnienie kruszywa powinno byustalone w recepcie laboratoryjnej mieszanki bete), przy

zalazonych parametrach wymaganych dla produkowanegolwyro
2.3.3. Woda

Woda powinna byodmiany ,1” i odpowiadawymaganiom PN-B-32250 [5].
2.3.4. Dodatki

Do produkcji kostek brukowych stosujec silodatki w postaci plastyfikatorow i barwnikéw, zipe z
recepi laboratoryjm.

Plastyfikatory zapewniaj gotowym wyrobom wiksz wytrzymala¢, mniejsz nasakliwosé i wigksz
odporndg¢ na niskie temperatury i dziatanie soli.

Stosowane barwniki powinny zapewikiostce trwate wybarwienie. Powinny toddyarwniki nieorganiczne.
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3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu

Ogblne wymagania dotysee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdélne” pkt
3.2. Sprzt do wykonania chodnika z kostki brukowej

Mate powierzchnie chodnika z kostki brukowej wyk@sk recznie.

Je&li powierzchnie § duze, a kostki brukowe majjednolity ksztalt i kolor, mzna stosowé& mechaniczne
urzadzenia ukladajce. Uradzenie sklada siz wozka i chwytaka sterowanego hydraulicznie,zatago do
przenoszenia z palety warstwy kostek na miejscetiatenia.

Do zagszczenia hawierzchni stosuje siibratory ptytowe z ostapz tworzywa sztucznego.
4. TRANSPORT
4.1. Ogdélne wymagania dotycgce transportu
Ogoblne wymagania dotyagee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagawgjéine” pkt 4.

4.2. Transport betonowych kostek brukowych

Uformowane w czasie produkcji kostki betonowe dkiae g warstwowo na palecie. Po uzyskaniu
wytrzymataici betonu min. 0,7 wytrzymadoi projektowanej, kostki przewone g na stanowisko, gdzie specjalne
urzadzenie pakuje je w faii spina tama stalows, co gwarantuje transport samochodami w nienarysatanie.

Kostki betonowe mina réwnie przewozé samochodami na paletach transportowych producenta.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w OST D-M-@0® ,Wymagania ogélne” pkt 5.

5.2. Koryto pod chodnik

Koryto wykonane w podtau powinno by wyprofilowane zgodnie z projektowanymi spadkamdipenymi
i poprzecznymi oraz zgodnie z wymaganiami podanymiOST D-04.01.01 ,Koryto wraz z profilowaniem i
zag:szczeniem podi@m”. Wskanik zag:szczenia koryta nie powinien dymniejszy nk 0,97 wedlug normalnej
metody Proctora.

Jezeli dokumentacja projektowa nie okl inaczej, to nawierzchgichodnika z kostki brukowej moa

wykonywa: bezpdrednio na podtzu z gruntu piaszczystego o \&/B5 [6] w uprzednio wykonanym korycie.
5.3. Podsypka

Na podsypk nalezy stosowd piasek odpowiadagy wymaganiom PN-B-06712 [3].
Gruba¢ podsypki po zagszczeniu powinna zawietaig w granicach od 3 do 5 cm. Podsypka powinna by

zwilzona wod, zag:szczona i wyprofilowana.
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5.4. Warstwa odgczajaca

Jezeli w dokumentaciji projektowej dla wykonania chddniprzewidziana jest warstwa adgapca, to jej

wykonanie powinno byzgodne z warunkami okilenymi w OST D-04.02.01 ,Warstwy oglszapce i odcinajce”.
5.5. Ukfadanie chodnika z betonowych kostek brukowgh

Z uwagi na rénorodnad¢ ksztattdw i koloréw produkowanych kostek, #iwe jest utlazenie dowolnego
wzoru - wczéniej ustalonego w dokumentacji projektowej lub zagkowanego przezigniera.

Kostke uktada st na podsypce lub podta piaszczystym w taki sposob, aby szczelingdny kostkami
wynosity od 2 do 3 mm. Kostknalezy uktada ok. 1,5 cm wyej od projektowanej niwelety chodnika, gdy czasie
wibrowania (ubijania) podsypka ulega zagczeniu.

Po utaeniu kostki, szczeliny natg wypetnic piaskiem, a nagpnie zamié¢ powierzchng utozonych kostek
przy wyciu szczotekgcznych lub mechanicznych i przgpt¢ do ubijania nawierzchni chodnika.

Do ubijania utaonego chodnika z kostek brukowych, stosujeveibratory ptytowe z ostapz tworzywa
sztucznego dla ochrony kostek przed uszkodzenieabiudzeniem. Wibrowanie naje prowadzé od krawedzi
powierzchni ubijanej w kierunkérodka i jednocz@ie w kierunku poprzecznym ksztattek.

Do zagszczania hawierzchni z betonowych kostek brukownyiehwolno uywa¢ walca.

Po ubiciu nawierzchni natg uzupeiné szczeliny materialtem do wypetnienia i zaédienawierzchrg.

Chodnik z wypetnieniem spoin piaskiem nie wymaggeginaciji - mae by zaraz oddany dozytkowania.
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogoblne zasady kontroli jakoi robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.

6.2. Badania przed przysgpieniem do rob6t

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien sprawédzizy producent kostek brukowych posiada
aprobag¢ technicza.

Pozostate wymagania okleno w OST D-05.02.23 ,Nawierzchnia z kostki brulewetonowej”.
6.3. Badania w czasie robét
6.3.1. Sprawdzenie podia

Sprawdzenie podia polega na stwierdzeniu zgodoioz dokumentagj projektows i odpowiednimi SST.
Dopuszczalne tolerancje wynasila:
- glebokdici koryta:
- o szerokéci do 3 m: +1.cm,
- o szerokéci powyzej 3 m: +2cm,

- szerokdci koryta:+ 5 cm.

6.3.2. Sprawdzenie podsypki
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Sprawdzenie podsypki w zakresie grétid wymaganych spadkéw poprzecznych i padigch polega na

stwierdzeniu zgodriai z dokumentagj projektowa oraz pkt 5.3 niniejszej OST.
6.3.3. Sprawdzenie wykonania chodnika

Sprawdzenie prawidtowioi wykonania chodnika z betonowych kostek brukowygblega na stwierdzeniu
zgodndci wykonania z dokumentacprojektows oraz wymaganiami pkt 5.5 niniejszej OST:
- pomierzenie szerokoi spoin,
- sprawdzenie prawidtowei ubijania (wibrowania),

- sprawdzenie prawidtowci wypetnienia spoin,

sprawdzenie, czy przaty desé (wzor) i kolor nawierzchni jest zachowany.
6.4. Sprawdzenie cech geometrycznych chodnika
6.4.1. Sprawdzenie rownsci chodnika

Sprawdzenie réwrisi nawierzchni przeprowadéanalezy tata co najmniej raz na kade 150 do 300 fn
utozonego chodnika i w miejscachatpliwych, jednak nie rzadziej hiraz na 50 m chodnika. Dopuszczalny gwze

pod tat, 4 m nie powinien przekraczd,0 cm.
6.4.2. Sprawdzenie profilu podiinego

Sprawdzenie profilu podimego przeprowadzanalezy za pomog niwelacji, biogc pod uwag punkty
charakterystyczne, jednak nie rzadziej eco 100 m.

Odchylenia od projekt. niwelety chodnika w punktaatamania niwelety nie magrzekraczé+ 3 cm.
6.4.3. Sprawdzenie przekroju poprzecznego

Sprawdzenie przekroju poprzecznego dokorgymalezy szablonem z poziomi¢c co najmniej raz na kde
150 do 300 rhchodnika i w miejscach atpliwych, jednak nie rzadziej hico 50 m. Dopuszczalne odchylenia od
projektowanego profilu wynogzt 0,3%.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogélne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w OST D-M-00@(QWymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarowy jest nf (metr kwadratowy) wykonanego chodnika z brukowasjtki betonowej.

8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru rob4t podano w OST D-M-000@QWymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumengapjojektows, SST i wymaganiami kyniera, jeeli

wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleifamgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrigi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fithodnika z brukowej kostki betonowej obejmuije:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- dostarczenie materiatdw na miejsce wbudowania,
- wykonanie koryta,
- ew. wykonanie warstwy odszapcej,
- wykonanie podsypki,
- utozenie kostki brukowej wraz z zeggczeniem i wypetnieniem szczelin,

- przeprowadzenie badla pomiaréw wymaganych w specyfikacji techniczne;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-04111 Materialy kamienne. Oznaczawieralngci na tarczy Boehmego
2. PN-B-06250 Beton zwykly
3. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwykitego
4. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegtku. Sktad, wymagania i ocena zgodcio
5. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonaapraw
6. BN-68/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie #wska piaskowego.

SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE
OGRODZENIE

1.WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technig®ST) & wymagania dotyexe wykonania
i odbioru rob6t zwizanych z monteem ogrodzenia terenu boiska.
1.2. Zakres stosowania SST
Niniejsza specyfikacja techniczngdkie stosowana jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wikeiel.1
1.3. Zakres rob6t obgtych SST
1.3.1. Wykonanie ogrodzenia wys. min. 4,0nzgidékochwytu na boku od strony drogi o wys. 6,0m
1.3.2. Wykonanie bramy szer. ok. 3,0m i dwhaetek szer. ok. 1,2m
1.4 . Okreslenia podstawowe

Pozostate okéenia podstawoweaszgodne z obovizujacymi, odpowiednimi polskimi normami
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i z definicjami podanymi w STO - ,Wymagania ogdiipdt. 1,5.
2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatow
Ogo6lne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, puda OST
» Wymagania ogolne” pkt. 2.
2.2. Stosowane materialy
Materialami stosowanymis

2.2.1. Elementy ogrodzenia:

a) bramy
b) przesta
c) furtki
Rozwiazanie ogrodzenia przedstawia dokumentacja techaie&tupy wykonaneasprofilu rury kwadrat 80 x 80 x 3
mm ocynkowane osadzone w stopach betonowych. Pagkizasztywniagce po obwodzie ogrodzenia. Wyséko
ogrodzenia 4,0 m. oraz na boku od strony drogi ptwwej 1256N pitkochwyt do wysokoi 6,0m na dt. 18,0. Siatka
0 zabezpieczona otulinBrama 3,0 x 3,0m oraz dwie bramki 1,2x2,2m otane na zewtrz.
3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu
Ogo6lne wymagania dotygze sprztu podano w STO - ,Wymagania ogoélne” pkt3.
4. TRANSPORT
4.1. Ogdélne wymagania dotycgce transportu
Ogo6lne wymagania dotygze transportu podano STO- ,Wymagania ogolne” pkt.4
4.3. Transport pozostatych materiatow
Transport cementu powiniergsidbywa w warunkach zgodnych
z BN-88/6731-08[12].
Kruszywa mana przewozi dowolnym srodkiem transportu, w warunkach zabezpiegzaaih je przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materietd®@odczas transportu kruszywa powinny laabezpieczone
przed wysypaniem,
a kruszywo drobne - przed rozpyleniem.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robét
Ogoblne zasady wykonania robét podano w STO.8M00 ,, Wymagania ogolne” pkt.5.
5.2. Montaz ogrodzenia
Zgodnie z instrukgjproducenta
6. Kontrola jakosci robot
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jaka rob6t podano w OST ,Wymagania ogolne” pkt.6.
6.2. Sprawdzenie ustawienia stupkéw i monta przeset
a) stupki muszby¢ ustawione pionowo

b) przsta zamocowane riauby i uchwyty zgodnie z systemem ogrodzenia
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7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w OST ,, \Atyamia og6lne” pkt 7.
7.2 Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarowy jest m ( metr) ustawionego krasnika betonowego.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST ,Wyaméa ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumeniggjojektows, SST
i wymaganiami layniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daly wyniki
pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1 Ogdlne ustalenia dotycrce podstawy platndci
Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrégi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” gkt
10. Przepisy zwazane

10.1. Normy

1. PN-B-03264 Konstrukcje betonowatbetowe i spgzone.
Obliczeniatgtzne i projektowanie

2. PN-B-06250 Beton zwyktly

3. PN-B-06251 Roboty betonowgelbetowe. Wymagania techniczne

4. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu

5. PN-B-23010 Domieszki do betonu. Klasyfikaicokreslenia

6. PN-B-19701 Cement. Cement do powszechoegéu.
Skiad, wymagahnocena zgodnriai

7. PN-B-32250 Materialy budowlane. Woda dtohéw i zapraw

8. PN-H-04623 Ochrona przed kotpZomiar grubgci powlok
metalowych ogdmi nieniszcgeymi

9. PN-H-04651 Ochrona przed kokpzj
Klasyfikacjakreslenie agresywnii korozyjnej srodowisk

10. PN-H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowsagonco
ogoloezastosowania

11. PN-H-74220 Rury stalowe bez szwagaione i walcowane na
zimrogolnego przeznaczenia

12. PN-H-82200 Cynk

13. PN-H-84018 Stal niskostopowa o podsaponej wytrzymaiéeci. Gatunki

14. PN-H-84019 Stal niestopowa do utwardzaiaierzchniowego
i ulepszania

15. PN-H-84020 Stal niestopowa konstrukcyjgalonego przeznaczenia.

Gatunki
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16.
17.
18.
19.
20.
21.
22.
23.
24.

25.

26.

27.

28.

29.

30.

31.

32.

33.

34.

35.

36.

37.
38.

PN-H-84023-07
PN-H-84030-02
PN-H-93010
PN-H-93401
PN-H-93402
PN-H-93403
PN-H-93406
PN-H-93407
PN-H-97051

PN-H-97053

PN-M-06515

PN-M-69011

PN-M-69420

PN-M-69775

PN-M-80006

PN-M-80026

PN-M-80201

PN-M-80202

PN-M-82054

PN-M-82054-03

PN-ISO-8501-1

BN-73/0658-01
BN-89/1076-02

Stal okélwnego zastosowania . Stal na rury. Gatunki
Stal stopowa konstrukcyjna. 8tahaweglania. Gatunki
Stal. Ksztattowniki walcoware gogco
Stal walcowanagtkwniki rownoramienne
Ktowniki nierbwnoramienne stalowe walcowane nagor
Stal. Ceowniki walcowane. Wymia
Stal. Teowniki walcowane naagor
Stal. Dwuteowniki walcowanegusaco
Ochrona przed korp#rzygotowanie powierzchni stali,
staliwadliwa do malowania. Ogélne wytyczne
Ochrona przed korp#ylalowanie konstrukcji stalowych
OgOgtyczne
Bwignice. Ogolne zasady projektowania stalowych
ustrojomsnych
Spawalnictwo.atkza spawane w konstrukcjach
spawanychdBat i wymagania
Spawalnictwo Druty lite do g@ania i napawania stali
Spawalnictwo. Wadligéozlaczy spawanych.
Oznaczarliesk wadliwaci na podstawie
@dlzin zewrtrznych
Zanurzeniowe powioki cynkowaedrutach stalowych.
Badania
Druty okpgte ze stali niskowglowej ogélinego
przeznaczeni
Liny stalowe z drutu agtego. Wymagania i badania
Liny stalowe 1 x 7
Sruby, wkety i nakrtki stalowe ogdlnego przeznaczenia
Ogo6lne wyraaga i badania
Sruby, wkrety i nakrtki. Wiasndci mechaniczne
srub i wkretow
Przygotowanie podjcstalowych przed naktadaniem
farb i podgleh produktéw. Stopnie skorodowania i
stopnie mryowania nie zabezpieczonych paogto
stalowyctapipodtay stalowych po catkowitym
useciu wezeniej natazonych powtok
Rury stalowe profilowesghione na zimno. Wymiary
Ochrona przed korpZpowtoki metalizacyjne cynkowe
i aluminiowe konstrukcjach stalowych, staliwnych

zeliwnych. Wymagania i badania
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SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE
Szczegobtowa specyfikacja techniczna wykonania nawkehni syntetycznej dla boiska

wielofunkcyjnego - trawa sztuczna.

. WSTEP

. MATERIALY

. SPRZET

. TRANSPORT

. WYKONANIE ROBOT

. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
. OBMIAR ROBOT
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot specyfikaciji
Przedmiotem niniejszej Specyfikacjiveymagania dotyege rob6t zwizanych z wykonaniem nawierzchni z
trawy sztucznej.
1.2. Zakres stosowania Specyfikaciji
Specyfikacja jest stosowana jako dokurkentaktowy przy zleceniu i realizacji Robét wymienych w
punkcie 1.1.
1.3. Zakres rob6t obgtych Specyfikach
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotyanbot zwazanych z:
-dostawa trawy o nawierzchni sztucznej,
-monta trawy 0 nawierzchni sztucznej,
-kontrola jakdci robét i materiatow.
1.4. Okreslenia podstawowe
Trawa sztuczna - wielofunkcyjna nawiéirzie syntetyczna wypetniona piaskiem, 100% poligtep lub
polietylenu, odporna na mrdz i wysokie temperatustabilizowane UV, bez skutkéw ubocznych éladowiska.
1.5. Ogdlne wymagania dotycrce Robd6t
Wykonawca jest odpowiedzialny za jakstosowanych materiatéw i wykonywanych rob6t oraich
zgodnd@¢ z Rysunkami, Specyfikagpraz zaleceniami tyniera Kontraktu. Ogoélne wymagania dotyca robot
podano w Specyfikacji OST.
2. MATERIALY
2.1. Trawa sztuczna
2.1.1. Przeznaczenie
Wyktadzina typu trawa syntetyczna przezoaa jest na boiska do mini pitki fxeej, pitki recznej, pitki
siatkowej, pitki koszykowej, do wykonywania nawiehni na zewntrz budynkéw, na otwartej przestrzeni lub w
halach sportowych, kolor zielony.
2.1.2. Akcesoria
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Linie boiska szer.50mm, wklejone w naw@hnk - biate,z6ke, czerwone. Wyktadzinutozong i
zamocowaa zgodnie z instrukajproducenta naky zasypa suszonym i sortowanym piaskiem kwarcowym o
granulacji ziaren 0,2-1,0mm (min. zawaddrzemionki 95%). l16¢ piasku wedtug instrukcji producenta.

2.1.3. Parametry trawy syntetycznej

- rodzaj wtdékna - polipropylenowe lub polietylenewfibrylowane lub monofilowe
- wysoka¢ widkna - 15-25mm
- Cigzar catkowity - powyej 2500 gr/m
- dtex - min 8800/1
- gestasé - min 35 000 pczkéw/nf
- 70 000 wiokien/f
- kolor - zielony

- kolor linii wg schematu usytuowania boiska -tbib zétte o szerokéci 50mm

2.2. Charakterystyka podiaa

Podtge, na ktérym ma kiyuktadana wyktadzina powinno bprzygotowane zgodnie z instrukgroducenta
i powinno by suche, réwne, pozbawione zanieczysacrgocne stabilne. W przypadku, gdy padistanowi grunt
konieczne jest wykonanie warstwydnej i wyréwnawczej z kruszywa o odpowiedniej gramjiloraz systemu

odprowadzania wody.

2.3. Konstrukcja nawierzchni z podbudowy

- trawa syntetyczna (sztuczna) o wys. 15-25mm gelnjeniem piaskiem kwarcowym,

- piasek kwarcowy wymyty i wysuszony, o g ziare®0,0mm, z minimalgpzawartécia krzemionki 95%,
wypetniapcy nawierzchng o wys. okoto 1 cm stanowgy obchzenie zapewniage stabilne przyleganie do
poditaza - ilos¢ piasku kwarcowego wg instrukcji producenta,

- kruszywo tamane o g ziaren 0-4,5mm gr.5cm,

- kruszywo tamane o g ziaren 0;31,5mm gr. 15cm,

- pospotka o grubei 30 cm

- warstwa profilujco-odsaczapca gr. 7cm.

- grunt rodzimy.

Calas¢ ptyty spadek poprzeczny ok 0,6% tj 15cm
Piyta wyniesiona 10 cm pousj terenu.
3. SPRZET

Montaz trawy naley wykona przy wyciu sprztu wg zalecé producenta.

4. TRANSPORT
Zatadunek, transport, roztadunek i sktadaearawy powinny odbywasie tak, aby zachowgich dobry stan
techniczny. Materiat naky utozy¢ réwnomiernie na catej powierzchni tadunkowej, olsbie i zabezpieczyrzed

mozliwoscia przesuwania gipodczas transportu.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Wymagania ogéine

Wymagania ogolne w stosunku do prowadzonych ropotaie z ST-00 00 00. Wymagania ogoélne pkt 5.
5.2. Instrukcja uktadania sztucznych nawierzchni tawiastych zasypywanych piaskiem kwarcowym
5.2.1. Podtge

- rownai¢ podtaza do 5 mm mierzona na trzech metrach ddago

- przepuszczalrié podtaza 6 I/m na minug,

- spadki boiska powinny kbyw granicach 0,7-1,0% (maksymalna odlggtpomiedzy najwyszym i
najnizszym punktem 15cm).

5.2.2. Sprawdzenie przed instalagj

- zgodnd¢ dostarczonej sztucznej trawy z zamowieniem (rgdzaj

- zgodndc¢ liczby dostarczonych rolek,

- dlugasci rolek (na podstawie naklejonych etykiet),

- linii boisk brytach trawy (j@i tak byty zamowione).

5.2.3. Sktadowanie

- po roztadunku, rolki powinny pozosta oryginalnym opakowaniu i ldyutozone na plaskiej i czystej
powierzchni, mog by¢ ukltadane jedna na drayigdo wysokdci 3-4 rolek, a stykapowinny s¢ na catej dtugéci, aby
unikna¢ zage¢ i zatama.

- nalezy maksymalnie skrééiczas sktadowania do momentu rozpméa instalacji.

5.2.4. Instalacja
- przed roztaeniem rolki, naley doktadnie sprawdziwszystkie jej wymiary,
- nalezy unikac:
e ukiladania prostopadle do diugdboiska,
e zbyt duych zaktadek porgizy brytami trawy.
5.2.5. Instalacja trawy

- nalezy zaznacz§ punkty utazenia brytow trawy przed ich roztadowaniem,

- pierwsza rolka powinna byoztazona wzdti bocznej krawdzi, nastpne uktadane réwnolegle z 5 cm
zaktadlk,

- Cigcie misiadupcych brytéw trawy natey wykona poprzez dwie wyktadziny, naiew tym celu postiyc
sie specjalnym ngem posiadajcym regulaci wysokaci ostrza, ktére pozwoli na unikgtie cigcia w tym samym
czasie podkiadu i widkierzdzbet),

- ciecia naley wykonywa: tak, aby jak najmniej uszkadzlczenia splotéw, co powoduje mniejsze
zniszczenie widkien,

- w przypadku znacznych zmian temperatury w czasiglacji, naley sprawdzé podtaze trawy, ktéra ma
tendenc} do rozszerzaniagi skracania, w przypadku wygtowania takiego zjawiska nalekorygowa utozenie
rolek, przygotowane i przygfie bryty trawy powinny b klejone tego samego dnia.

5.2.6. Klejenie

- bryty trawy mog by¢ klejone wyhcznie na témach hczeniowych,
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- dwusktadnikowy poliuretanowy klej rozktadanytjes tdmie na szerokixi 16 cm, przy zgyciu 400-500
g na metrze diugai,

- klej nalezy rozprowadzé przy pomocy szpachelki B-2 lub zaleca stywania specjalnych maszyn
do nanoszenia kleju,

- klej nalezy przygotowa zgodnie z instrukaj z uwagi na charakterystykleju musi by on bardzo dobrze
mechanicznie wymieszany,

- klej maze by¢ uktadany na suchejdmie i podktadzie brytéw przy temperaturze paejylC, w
przypadku niszych temperatur, klej naig po przygotowaniu przechowywav cieptych pomieszczeniach
magazynowych,

- producent trawy poleca i rekomenduje stosowaraszyny do klejenia, maszyna pozwala na rownomierne
roztozenie kleju na témie, a take pozwala na wprowadzenie grubszej warstwy klejatyleu hczenia trawy, jest to
bardzo wane, gdy uniemaliwia to penetragj piasku kwarcowego na linii styku brytow trawy,

- przed przytaeniem brytow trawy do my z klejem nalgy bardzo doktadnie sprawdaitozenie
centralne témy taczeniowej,

- jako pierwszy naley docisk& docinany bryt trawy uwajac, aby nie zabrudéiklejem widkien trawy,
bryty trawy naley docisk& bezpdrednio po przyleeniu,a take, kiedy naspuje polimeryzacja kleju,

- klej po dodinigciu musi wypetnt w calaci porowatdé podiaza trawy przy dodatkowym zateniu, i jest
minimalna grubgc,

- wiazanie finalne kleju w zaimosci od temperatury otoczenia ngstije w czasie 20-90 minut (sprawdzon
metody dociskania miejsc klejonych jest chodzenie poptstawianie stopy za stgp

- rolki (walce) dociskowe nieasvskazane, ale mate traktory z pustymi wézkami dozasypywania
piaskiem mog by¢ uzywane, w przypadku zastosowania traktora naleika® raptownych skitéw két w miejscach
klejenia.

5.2.7. Linie

- linie boisk wykonane podczas produkcji trawyteyypcznej w kolorach biatynzdttym i
czerwonym, szer.50 mm.

5.2.8. Zasypywanie piaskiem

- potazona trawa wymaga zasypania piaskiem kwarcowym,

- po rbwnomiernym rozsypaniu piasek riglezczotkowd, aby mégt penetrowtaw glab widkien trawy,

- piasek winien by rozsypywany przynajmniej w dwdch partiach,

- dopuszcza siszczotkowaniegczne lub za pomadrodjkatnej szczotki cignictej przez mini traktor,
Powyzsze zabiegi powinny liydokonywane w miarmazliwosci przy suchej trawie i z zastosowaniem suchego
piasku kwarcowego (wilgomoze spowodowé&zia penetragj piasku w trawie).

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
Ogoblne zasady kontroli podano w OST
UWAGI:
- wyktadziny powinny byé¢ stosowane zgodnie z instrukcjami producenta i prgktem technicznym

opracowanym dla okre&lonego zastosowania.
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- projekt powinien by¢ zgodny z wid&ciwymi normami i obowigzujacymi przepisami, a w szczegolriui
z rozporzgdzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietni 2 002 r. w sprawie warunkow technicznych,
jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie (Dz. U. Nr 75 z 2002 10z.690).

- Wykonanie i odbidr urzadzen sportowych na podstawie aprobat technicznych ITBatestéw
higienicznych, wymogow p.p@., warunkéw technicznych i Polskich Norm.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét
Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w OST ,Wymagagdne”.
7.2. Obmiar robot
Jednosti obmiarovy jest metr kwadratowy (fnnawierzchni z trawy sztuczne.
8. ODBIOR ROBOT
Ogoblne zasady odbioru robét podano w OST ,Wymagagizne”.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentgajojektows, SST i wymaganiami kryniera, jeeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkaé/ wyniki pozytywne.
9. URZADZENIA BOISKOWE | MALA ARCHITEKTURA
9.1. Boisko do pitki recznej/halowej

- dostawa i monta- 1 kpl., dwie bramki 2x3m stalowe ocynkowaneatlai wielosezonow,
mocowane w tulejach z blokami fundamentowymi.
9.2. Boisko do siatkowki

- dostawa i monta- 1 kpl., stupki stalowe metalowe w tulejach zKalmi fundamentowymi z regulacj
wysokasci mocowania siatki i mechanizmem ngggwym oraz z dwoma zestawami siatek (czarna z kapidriata).
9.3. Boisko do koszykéwki

- dostawa i montal kpl. stojakoéw do koszykowki z blokami fundamemymi, stojaki stalowe dwu- lub
jednostupowe ocynkowane o wygu 160 cm, tablica 180x105 epoksydowa,gobrdo koszykdéwki wzmocniona
ocynkowana (na wys. 3,05m) z siatkncuszkov.
9.4. Boisko do mini koszykowki

- dostawa i montastojakéw do mini koszykéwki z blokami fundamentamiydwa stojaki stalowe
dwu- lub jednostupowe ocynkowane z regulowmiysokdcia, tablica 120x80 cm epoksydowa, et do
koszykdéwki wzmocniona ocynkowana z sit&ncuszkow (do lat 12).
9.5. Elementy matej architektury placow zabaw

- spezynowiec jednoosobowy (siedzisko z sklejki w kszidowolnym np. pies, kogut, stétp..)

- karuzela czteroramienna o konstrukcji stalowej,

- zjezdzalnia samodzielna.
Zamontowane uggdzenia muszspetnig wymogi bezpiecznegazytkowania okrélone przez:
PN-EN 1176-2 Wypos&nie placow zabaw. Cz. 2 Dodatkowe wymagania bezgistwa i metody badaehustawek,
PN-EN 1176-2:2001/A1 Wyposanie placéw zabaw. Cz. 2 Dodatkowe wymagania bezgistwa i metody bada

hustawek,
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PN-EN 1176-7 Wypog&nie placu zabaw. Wytyczne instalowania, sprawdz&uinserwaciji i eksploatacji

Urzadzenia winne posiadaaktualne Certyfikaty na znak bezpieggiva i zgodnéci z normy .
Montaz urzadzen na placu winien bywykonany przez wyspecjalizowafirme, a uradzenia musgz miescic sie¢ wraz

ze strefami bezpiecastwa na placu
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